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1. Sicherheitshinweise

o BEWAHREN SIE DIESE ANWEISUNGEN AUF - Dieses Handbuch enthilt wichtige Sicherheits- und
Betriebshinweise, die bei der Installation, Einrichtung, Verwendung und Wartung beachtet werden
miissen.

* Lesen Sie dieses Handbuch sorgfaltig durch, bevor Sie das Produkt installieren oder verwenden.

Bitte stellen Sie sicher, dass Sie die aktuellste Version des Handbuchs verwenden. Die neueste Version finden Sie auf der
Produktseite.

Installieren Sie das Produkt in einer hitzebestandigen Umgebung. Halten Sie es von Chemikalien, Kunststoffteilen, Vorhangen,
Textilien oder anderen brennbaren Materialien fern.

* Verwenden Sie das Gerat nur unter den angegebenen Betriebsbedingungen. Betreiben Sie es nicht in nassen oder feuchten
Umgebungen.

* Verwenden Sie das Produkt niemals in Bereichen, in denen Gas- oder Staubexplosionen auftreten kénnen.

* Dieses Gerat darf nicht von Personen (einschliel3lich Kindern) mit eingeschrankten kérperlichen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mangelnder Erfahrung und Kenntnisse verwendet werden, es sei denn, sie werden beaufsichtigt oder
entsprechend unterwiesen.

‘ 0 Das GX-Gerit muss an einem fiir Unbefugte unzugénglichen Ort installiert werden.

victron energy
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2.1. Hinweis zur Kompatibilitat

Einige Kapitel oder Abschnitte in diesem Handbuch enthalten moglicherweise Verweise auf Funktionen wie VE Bus, analoge
Eingange (Tank und Temperatur), digitale Ein-/Ausgange oder die Steuerung des Starts/Stops von Generatoren.

Diese Funktionen sind auf dem Nucleo GX in seiner Standardkonfiguration nicht verfigbar. Sie kénnen nur mithilfe von
optionalem USB-Zubehdr wie der MK3-USB-Schnittstelle, dem GX I/0 Extender 150 oder dem GX Tank 140 hinzugefugt werden,
sofern verfugbar.

2.2. Was ist das Nucleo GX?

Bei dem Nucleo GX handelt es sich um eine kompakte, leistungsstarke Kommunikationszentrale zur Uberwachung

und Steuerung lhres Victron-Systems. Es bietet eine schnelle Systemreaktion, zuverlassige Konnektivitat und flexible
Erweiterungsmaéglichkeiten durch USB-Zubehdr. Es eignet sich ideal fur VE.Can-basierte Installationen wie RS-Systeme und
bietet die volle GX-Funktionalitat mit einfacher Einrichtung und nahtlosem Fernzugriff Gber VRM, LAN oder WiFi.

Zusatzliche Funktionen wie VE.Bus-Anschluss, Relais oder analoge Eingange lassen sich ganz einfach Gber optionales USB-
Zubehor hinzufugen: die MK3-USB-Schnittstelle, den GX 1/0 Extender 150 oder den GX Tank 140. Obwohl der Nucleo GX Uber
keinen HDMI-Anschluss verfiigt, kann ein Android GX WiF1 Display zur lokalen Anzeige und Steuerung verwendet werden. Der
Zugriff auf das System ist auch Ober VictronConnect, einen Webbrowser oder VRIM méglich.

Dedicated GX touch display

GX on Android

613W

GX-Gerate kdnnen als Herzstiick jeder Victron-Energieanlage eingesetzt werden. Sie sind mit dem Betriebssystem Venus OS
ausgestattet und gewahrleisten eine nahtlose Kommunikation zwischen allen angeschlossenen Komponenten, einschlielich
Wechselrichtern/Ladegeraten, Solarladegeraten, DC-DC-Ladegeraten und Batterien.

Sie kdnnen lhr System Gberwachen und steuemn:

* Aus der Ferne Uber das VRM-Portal (Victron Remote Management) mit einer Internetverbindung (siehe Zugnff tber VRM [95])

* Lokal aber:

+ Einen Webbrowser (siehe Zugriff auf die Remote Console Uiber das lokale LAN/WLAN-Netzwerk [93])
+ Ein Android-Tablet oder -Smartphone als dediziertes Display (siehe Android GX WiFi Display)
+ Ein multifunktionales Display (MFD) (siehe Marine-MFD-Integration durch App [141])

+ Die VictoryConnect App tber LAN, WIiFi oder Bluetooth (sofern verfigbar)

victron energy
Seite 2 Einfiihrung
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+ Der integrierte WiFI-Zugangspunkt [92]

Die Remote Console [8] bietet eine zentrale Benutzeroberflache fur die Systemiberwachung und -konfiguration, auf die sowohl
lokal als auch remote zugegriffen werden kann.

Das NGX unterstitzt auerdem VRM-Firmware-Aktualisierungen per Fernzugnff und ermdglicht Konfigurationsanderungen aus
der Femne.

Hinweis: Dieses Handbuch bezieht sich auf die neueste Firmware-Version. Die aktuelle Version kénnen Sie tber das Menu
.Gerat" unter Einstellungen® —  Firmware" Giberprifen (siehe Kapitel Firmware-Updates [114]). Wenn Ihr GX-Gerat nicht mit dem
Internet verbunden ist, kann die neueste Firmware von Victron Professional heruntergeladen werden.

2_.3. Handblcher fur nicht mehr lieferbare GX-Gerate

Handbucher fur GX-Gerate, die nicht mehr hergestellt werden, finden Sie im Abschnitt fir alte Handbicher auf
der Website von Victron Energy:

https://www victronenergy de/old_manuals
Diese Handbiicher werden nicht mehr aktualisiert. Dies bedeutet nicht, dass die in diesem Handbuch beschriebenen Funktionen
auf nicht mehr erhaltlichen GX-Geraten nicht verfugbar sind. Der Grolteil der Funktionen wird von der Venus-OS-Firmware
und nicht von der Hardware bereitgestellt und ist daher auch auf alteren GX-Geraten verfugbar, sofern die installierte Firmware-
Version die jeweilige Funktion unterstitzt und die dafir angegebenen Hardware-Voraussetzungen erfullt sind.

M) Victren. eneray
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2.4. Lieferumfang

Nucleo GX :
Nucleo GX ce

ey

s s e W s P bt £ 4
Pl it s

VE.Can-Abschlusswiderstande (2 Stk.)

Netzkabel mit Inline-Sicherung und M8-Anschlussaugen fur g}—
Batterie- oder DC-Sammelschienenbefestigung. .: ,
o

victron energy
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3. Installation

3.1. Nucleo GX - Ubersicht der Anschliisse

Supported 3rd . i = WE. B Produsts [via opSional
rty Batteries: =0 y - M-S interta oo

RV-C in/out

Marine MFD Marine Integration by

integration by NMEA
2000:

GX I/O Extender 150,
GX Tank 140):
Digital i

[Csomitsaten T e |

2 x VE Direct MicroSD-Kartensteckplatz (max. 32 GB)
1x VE.Can (nicht isoliert) Stromversorgung im Anschluss (8—70 VDC)
1x VE_Can (isoliert) Schaltflache (Zurlicksetzen)
Ethernet Akustischer Alarm

LEDs:

WLAN 2.4 GHz (802.11 b/g/n) inkl. WLAN-Zugangspunkt
Bluetooth Smart
3 USB-Host-Anschlisse (max. 1,5 A)

Das Nucleo GX verfugt weder tuber einen VE._Bus-Anschluss noch tber
Relais, analoge Eingange oder einen HDMI-Ausgang. Diese Funktionen
konnen tber die MK3-USB-Schnitistelle (VE.Bus), den GX I/O Extender
150 (Relais, digitale Ein-/Ausgange), den GX Tank 140 (kabelgebundene
Tanksensoren) oder unterstitzte drahtlose Sensoren wie Ruuvi (Bluetooth-
Sensoren) sowie ein Android-Display (Uber WiFi) hinzugefugt werden.

Das Nucleo GX unterstitzt maximal 25 VE Direct-Gerate, unabhangig
davon, ob diese uber VE . Direct-Anschlisse oder USB angeschlossen sind.
Allerdings kann dieser Grenzwert in komplexen Systemen, beispielsweise
bei mehreren PV-Wechselrichtern oder synchronisierten Wechselrichtern,
niedriger sein. Bitte lassen Sie bei der Systemkonzeption stets etwas
Spielraum, um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten.

victron energy

sLUL POWER
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3.2. Montageoptionen und Zubehor

Sie kénnen die folgenden Montageoptionen und Zubehorteile erwerben:

* Adapter fur DIN35-Schienenmontage

victron energy
Seite 6 Installation
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3.3. Stromversorgung des Nucleo GX

Das Geréat wird Uber den Steckverbinder Power in V+ mit 8 bis 70 V Gleichstrom versorgt. Es kann nicht Gber andere
Anschlusse (z. B. Ethernet oder USB) mit Strom versorgt werden. Das mitgelieferte Gleichstromkabel enthalt eine integrierte
3,15-A-Tragesicherung.

Wenn die Gleichspannung 60 V Uberschreitet, wird der Nucleo GX als Einbauprodukt” klassifiziert. Bei der Installation muss der
Benutzerzugriff auf die Klemmen verhindert werden, um die Sicherheitsstandards einzuhalten.

Empfehlung:

Vermeiden Sie es, das GX-Gerat Gber den Wechselstromausgang eines Wechselrichters/Ladegerats mit Strom zu versorgen.

Im Falle einer Abschaltung aufgrund einer Uberlastung des Wechselrichters, einer hohen Temperatur oder einer niedrigen
Batteriespannung wird auch das GX-Gerat abgeschaltet, wodurch die gesamte Uberwachung und der Fernzugriff verloren gehen.
Es wird dringend empfohlen, das GX-Gerat direkt tber die Batterie mit Strom zu versorgen.

Uberlegungen zur Isolierung

Das GX-Gerat wird an verschiedene Systemkomponenten angeschlossen. Um Erdschleifen zu vermeiden, stellen Sie bitte
sicher, dass geeignete Isolierungsmafinahmen getroffen werden. In den meisten Fallen ist dies kein Problem, dennoch ist eine
ordnungsgemalte Systemkonzeption unerlasslich.

Arechasp | oo R MKZ&MKS | EiraneGX | MuceoGK

VE.Bus Isoliert Isoliert N.z.

VE . Direct Isoliert Isoliert Isoliert
VE.Can 1) 1) 1)

uss 3 Nicht isoliert Nicht isoliert Nicht isoliert
Ethernet 2) Isoliert Isoliert Isaliert

) VE Can-Anschluss 1 ist galvanisch isoliert, VE.Can-Anschluss 2 ist nicht isoliert

2) Der Ethernet-Anschluss ist isoliert, mit Ausnahme der Abschirmung: Verwenden Sie ungeschirmte UTP-Kabel fir das
Ethernet-Netzwerk.

3) Die USB-Ports sind nicht isoliert. Der Anschluss eines WiFi-Dongles oder GPS-Dongles verursacht keine Probleme, da
diese Gerate nicht Gber eine externe Stromversorgung betrieben werden. Selbst bei Verwendung eines separat mit Strom
versorgten USB-Hubs kann es zu einer Erdschleife kommen. Umfassende Prifungen haben jedoch gezeigt, dass dies keine
betrieblichen Probleme verursacht.

Erweiterung der USB-Ports

Die Anzahl der USB-Ports kann mithilfe eines USB-Hubs erweitert werden. Die integrierten USB-Ports verfugen jedoch nur tber
eine begrenzte Stromversorgung.

Empfehlung:
Verwenden Sie stets aktive USB-Hubs und wahlen Sie hochwertige Produkte, um Probleme zu minimieren.

Um die Anzahl der VE Direct-Gerate zu erhdhen, kdnnen Sie einen VE Direct-zu-USB-Adapter verwenden. In diesem Dokument
finden Sie Informationen zur maximalen Anzahl von Geraten, die an verschiedene GX-Gerate angeschlossen werden kénnen.

n?@wvictron energy

sLur rOWE

Seite 7 Installation



Nucleo GX Handbuch

4. Die Benutzeroberflache

4.1. Einfuhrung in die Benutzeroberflache

Um den Anweisungen in diesem Handbuch zu folgen, stellen Sie bitte sicher, dass die Benutzeroberflache ,Neue
Benutzeroberflache® auf Inrem GX-Geréat aktiviert ist: Einstellungen — Allgemeines — Anzeige & Darstellung —
Benutzeroberflache.

Die Benutzeroberflache bietet ein Gbersichtliches und intuitives Layout, das die Navigation vereinfacht und die Daten besser
sichtbar macht.

Funktionen
* Remote Console: Wird lokal in Inrem Browser (Uber LAN oder VRM) ausgefuhrt und kommuniziert direkt mit dem GX-Gerat.

* Hell- und Dunkelmodus: Optimiert fir wechselnde Lichtverhaltnisse. Der Dunkelmodus ist standardmafig aktiviert.

* Hochformat: Die Benutzeroberflache passt sich auf einem Mobiltelefon an den Hochformatmodus an und wird nicht nur im
Querformat korrekt angezeigt. Die Bootsseite bildet hier eine Ausnahme und wird fortlaufend ausschliellich im Querformat
angezeigt.

MEET

NEW Ul -

Venus OS 3.50 Release

Lur rowe
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4.2 Die Infoseite

Die Infoseite bietet eine anschauliche Ubersicht tiber die wichtigsten Systemdaten in Form eines anpassbaren Widgets im
Ringdesign.

=1 1443 F =

Lymx Smart BMS HO24142. 50% @)

* Die konfigurierbaren kreisférmigen Balken auf der Fou s
linken Seite zeigen die Netzimport-/netzexportleistung, die
Solarstromerzeugung und, falls verfugbar, die Generatorleistung 2TW 157We |
von unterstiitzten Geraten wie dem Wakespeed WS500 oder 50%
- B o=71W 0.2Ae
Orion XS an.

* Das mittlere Widget, bestehend aus Ringen und einer zentralen
Anzeige, zeigt den Energiespeicherstatus und, falls konfiguriert,
Informationen zum Tankfullstand und/oder zur Temperatur an. o I

Briat Drarview Levels Hotifications

* Die kreisformigen Balken auf der rechten Seite bieten einen
Uberblick tber den Stromverbrauch.

< sattngs  Genal  JEUCTERTWLEEEU

GX display appesrance gt

Die Einstellungen kénnen unter Einstellungen — Allgemeines — i Same a3 X dlapiey
Anzeige & Darstellung — Infoseite konfiguriert werden: Start page
= Stufe 1 bis 4: Stellen Sie jede Stufe so ein, dass der =D

Ladezustand der Batterie oder jeder verflgbare Flussigkeitstyp S

angezeigt wird. Data it

Minifmum and maximum gauge ranges

+ Tankdetails: Wahlen Sie zwischen Keine Kennzeichnung,
Tankvolumen anzeigen oder Prozentsatz anzeigen.

Ul Animatians D e

* Anzeige in der Mitte: Passen Sie die angezeigten Daten unter

Il . 4 Senegs  Genersl  Diplay & Appesensce n-|.-| -
Details in der Mitte an. . =

Level 1 Lynx Smart BMS HQ24142X9K9
Um die Dateneinheiten fur Temperatur, Volumen oder elektrische Level2 Fuel
Leistung anzupassen, navigieren Sie bitte zu Einstellungen — Level 3 Nt configured
Allgemeines — Anzeige & Darstellung — Dateneinheiten. Weitere — T

Informationen finden Sie im nachsten Abschnitt.

Tank details Show tank volumes

Center details RumviTag [20]

n?@wvictron energy

sLur rOWE
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4.3. Die Ubersichtsseite

Das Layout bietet eine umfassende Ubersicht tber Ihr System an einem einzigen Ort und erméglicht so eine einfache
Uberwachung, Steuerung und Verwaltung.

Die Ubersichtsseite ist in drei Abschnitte unterteilt:

* Links: Widgets fur Energiequellen wie Netz, Solarladegerate,
Gleichstromaggregate, Lichtmaschinen und Windkraft

+ Mitte: Energiespeicherung und -umwandlung

* Rechts: Lastibersicht einschliefdlich Wechselstromlasten,

EVCS, essenzieller Lasten und Gleichstromlasten = _ 1545

R G [ wweriar ; Charger B acL
Uber eine Schaltflache oben links (von jeder Seite aus zuganglich) 135w | External —
wird das Bedienpaneel gedffnet, das einen schnellen Zugriff auf control ™
folgende Funktionen bietet: { J (E= . : 048\0 o
+ ESS-Steuerelemente _ _ | o '

1 Salar yasld 5 Battery 22°C
+ Steuerelemente fur Generator Start/Stopp S6W | 38% L ‘2 W
* Steuerelemente fur Wechselrichter/Ladegerét .|II|_| I I Ill-l !

2 :

arief e Levels Natrfcations

+ Steuerelemente fur Ladegerate
* Steuerelemente fur Wechselrichter
+ Steuerung der EV Charging Station

Alle Elemente mit einem blauen Rahmen sind anklickbar und
6ffnen eine Detailansicht.

4.4. Die Navigationsleiste

Die Navigationsleiste wird auf den Hauptseiten am oberen Bildschirmrand angezeigt: Infoseite, Ubersicht, Stufen,
Benachrichtigungen, Boot, Einstellungen, Schalterbereich und Steuerungsbereich. Es werden interaktive Statussymbole
angezeigt — durch Antippen erhalten Sie schnellen Zugriff auf entsprechende Einstellungen oder Informationen.

e = 1203 =
Linke Seite:

+ Steuerungssymbol: Offnet oder schliett den Steuerungsbereich (Schnellzugriff auf die Steuerung von Wechselrichter/
Ladegerat, Generator, ESS und die EVCS).

+ Symbol fiir den Schalterbereich: Wird angezeigt, wenn im Schalterbereich ein oder mehrere Ausgange verfugbar sind,
darunter interne GX-Relais, unterstiitzte externe Schaltgerate und virtuelle Node-RED-Schalter. Offnet oder schliet den
Schalterbereich.

Mitte:
+ Uhr: Zeigt die aktuelle Uhrzeit an (nicht interaktiv).

+ WIiFi-Symbol: Wird angezeigt, wenn ein WiFi-Anschluss besteht, und gibt die Signalstarke an. Durch Antippen werden die
WiFi-Einstellungen gedffnet (Einstellungen — Verbindungen — WiFi).

* GSM-Symbol: Wird angezeigt, wenn ein GSM-Modem verbunden ist, und gibt die Signalstarke an. Durch Antippen werden die
Einstellungen fur mobile Daten gedffnet (Einstellungen — Verbindungen — Mobilfunknetz).

* Benachrichtigungssymbol: Wird angezeigt, wenn aktive Alarme oder Benachrichtigungen vorliegen. Durch Antippen wird das
Benachrichtigungscenter gedffnet.

Rechte Seite:

+ Schaltfliche zur Stummschaltung von Alarmen: Wird angezeigt, wenn aktive, noch nicht quittierte Alarme vorliegen. Durch
Antippen werden alle aktiven Alarme bestatigt.

* Ruhemodussymbol: Wenn Sie darauf tippen, wird das Display sofort ausgeschaltet. Das Display schaltet sich wieder ein,
wenn Sie erneut darauf tippen. Wird nur auf GX-Geraten angezeigt, die eine Bildschirmsteuerung unterstitzen (z. B. beim
Verbinden eines GX Touch oder eines integrierten Displays, wie beim Ekrano GX).

Sichtbarkeit von Symbolen

m@w\dctron energy
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Einige Symbole sind von der Benutzeroberflache abhangig. Auf GX-Geraten sind im Ruhezustand nur die Symbole fur Uhr, WiFi
und Benachrichtigungen sichtbar. Durch Antippen des Displays werden alle verbleibenden Symbole angezeigt. In der Remote

Console (Webschnittstelle) sind alle Symbole standig sichtbar.

4.5. Das Einstellungsmenu

Das Einstellungsmenil ist zur leichteren Navigation in
ubergeordnete Kategorien unterteilt.

Symbole werden oben auf dem Bildschirm angezeigt
und zeigen die aktuelle Position innerhalb des Menus
an. Mit einem einzigen Fingertipp kénnen Sie zu
jeder Ebene in der Menustruktur zurtickkehren.

+ Um zu einer vorherigen Ebene zurlickzukehren,
tippen Sie auf das entsprechende Symbol.

* Um zum Hauptmeni zurickzukehren, tippen Sie
auf das erste Symbol in der Liste.

Wenn beispielsweise der Pfad zu Einstellungen >
Allgemeines > Datum & Uhrzeit angezeigt wird,
kehren Sie durch Tippen auf Allgemeines zum

Meni Allgemeines zurtick, wahrend Sie durch Tippen
auf Einstellungen zum Hauptmeni Einstellungen
zuriickkehren.

= Ccm
[ ==

Devices
B3/ liconmactec don

o E;a:wr::ll )

zontrol, Display, Firmware

1)

Connectivity
|, Wi-F

Ll -

w3 Integrations
& System Setup

a8 )

Boat Brief

10:45

o Il [® @

Overview Levels Notifications

¢ s oo

Date/Time UTC

Time zone

2025-09-15 06:24

W. Europe Standard Time

Seite 11 m@ﬂ‘d
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4.6. Dateneinheiten

Das Untermeni Dateneinheiten ermoglicht die Konfiguration der Einheiten und Anzeigeformate, die in der gesamten
Benutzeroberflache des GX-Gerats verwendet werden.

Temperatur: Wahlen Sie die Einheit fur < Settings General Display & Appearance Data units Temperature
Temperaturwerte aus: ’ ’
3 Celsius -
+ Celsius
Fahrenheit O
+ Fahrenheit
Volumen: Wahlen Sie die Einheit fur ¢ T Y W — Y m
Volumenmessungen aus:
. Cubic metres (@]
* Kubikmeter
Litres ]
« Liter
Gallons (US) O
* Gallonen (US) Gallons (Imperial) (@]
+ Gallonen (britisch)
Anzeige der elektrischen LeiStung: Wahlen < Settings General Display & Appearance Data units Electrical power display
Sie aus, wie die elektrischen Werte angezeigt
werden sollen: Power (Watts) )
* Leistung (Watt) Current (Amps) O
- Stromstarke (Ampere) T
Mixed (AC in Watts, DC in Amps) -
* Gemischt (Wechselstrom in Watt,
Gleichstrom in Ampere)
Format: Wahlen Sie das Koordinatenformat ¢ Y wre— W e e— Qy——
fur GPS-Daten aus:
. 52°20°41.6"N,5°13'123'E @
+ Grad, Minuten und Sekunden (z. B. 52° 20"
41 6N, 5° 13' 12,3 Q) 52.34489, 5.22008 @)
» Dezimalgrad (z. B. 52,34489, 5,22008) a2§20623 N SRS 2001 O
+ Grad und Dezimalminuten (z. B. 52° 20,693
N, 5° 13,205 O)
Geschwindigkeitseinheit: Wahlen Sie die { setings  Geneal  DiplaydAppesiance  Dataunits SRR
Einheit fur die Geschwindigkeitswerte aus:
. Kilometres per hour @
* Kilometer pro Stunde
Metres per second @]
+ Meter pro Sekunde
Miles per hour (@]
* Meilen pro Stunde Knote o
+ Knoten
. (1), victn eneray . Z
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4.7. Der Schalterbereich

Der Schalterbereich ist ein Schnellzugriff-Bedienpaneel, das tUber Touchscreen, Remote Console, Marine MFD HTMLS App oder
VRM verfugbar ist und zur Verwaltung von Schaltfunktionen in Fahrzeugen, Booten oder stationéren Systemen dient.

Bei Verwendung der Marine MFD HTML5-App ist der Schalterbereich auf dem MFD-Display verfugbar. Dies ermdglicht die
Steuerung von bordeigenen GX-Relais, unterstitzten Shelly-Geraten und virtuellen Node-RED-Schaltern.

Unterstiitzte Geriéte
* GX |0-Extender 150

* SmartSwitch DC4 von Energy Solutions
+ GX-interne Relais: 777
* Garmin EmpirBus

* Digitale Schaltregler STAR-Power, STAR-Light und STAR-Rover [62] von Safiery

2 mea F
K ond . [l Imeerier ¢ Chagen B AC Loads
Eine Schaltflache in der oberen linken Ecke der 149w E::::g?l - ow
Benutzeroberflache dffnet diesen Bereich, Uber den Sie | | \. _
digitale Ausgange, Anzeigen, Relais und andere Systeme auf i T " ?GBW
unterstutzten Geraten steuern kénnen.
T Solar yield £ Battery 25°¢
Diese Schaltflache ist nur sichtbar, wenn ein unterstitztes Gerat 87w 34% B101zn
angeschlossen ist. “l | || N o 1TW
B |II III |
3 o @
— ARECIS
3 PaBDwTer [ Peieys @ Sgnal
Das Layout des Schalterbereichs wird durch die Konfiguration w“ — O"
bestimmt, die im Einstellungsment jedes angeschlossenen Geréats B  EE -
festgelegt ist. Steuerelemente und Anzeigen kénnen gruppiert T“ et
werden, um die Benutzeroberflache zu vereinfachen.
Die unterstutzten Gerate fur den Schalterbereich werden aber
das Einstellungsment des Gerats konfiguriert. Es stehen folgende
Optionen zur Verfugung:
* Name: Legen Sie einen benutzerdefinierten Namen fir den
Ausgang fest.
+ Gruppe: Weisen Sie den Kanal einer Gruppe zu. Kanale
derselben Gruppe werden im Schalterbereich in einer
) ] < sewng  bevoss  oxooesess  JEOUR)
gemeinsamen Kachel angezeigt. i 5
Name GX 10-Extender 150 |
+ Ausgangstyp: Wahlen Sie den gewlinschten Steuerungstyp Qutput & Fuel Pump unning Sgnal | Letching
(siehe folgenden Abschnitt) aus, wenn der Kanal als Ausgang Qutput 6 Bilge Pump Running Signal | Latching
konfiguriert ist. Output 7: Anchor Light DN gnal | Latching
- Eingangstyp: Wahlen Sie den gewiinschten Anzeigetyp (siehe et B
folgenden Abschnitt) aus, wenn der Kanal als Eingang FUL Salon RGE PG Clmwer | Chrmmesie
konfiguriert ist. PWM 2 ROE Dimmer | Dimmable
PWM 3. Cockpit RGB RGE Dimmer Dirmmabile
* Steuerelemente anzeigen: Wenn diese Option deaktiviert ist,
wird der Ausgang nicht im Schalterbereich angezeigt.

Verfugbare Optionen:

* Aus — Die Steuerelemente werden nirgendwo angezeigt.

* Immer — Die Steuerelemente werden im Schalterbereich
angezeigt.

* Nur lokal

m%ﬁqron energy
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* Nur auf VRM

4 Setings  Devices Channel configuraticn.  ERPSRS R
Bei unterstutzten Geraten kann ein Kanal entweder als Eingang . .
oder als Ausgang konfiguriert werden.

Output -

Unterstitzte Steuerungselemente:

+ Momentan: Der Ausgang ist nur aktiv, solange er betatigt wird.

* Umschalten: Der Ausgang wechselt bei jedem Betatigen den
Zustand.

* Dimmbar: Ermaglicht eine variable Ausgangssteuerung (z. B.
Beleuchtung oder Luftergeschwindigkeit).

+ Temperaturregler: Ermdéglicht die Einstellung einer
Zieltemperatur.

* Einfacher Schieberegler: Allgemeiner Schieberegler fur © Semng  Deios  GXiobuedei30 S oS rsmmpmans ST
einstellbare Werte. P o

Latching .

* Stufenschalter: Bietet das Ein-/Ausschalten mit wahlbaren Modi
(z. B. Lafter einfaus mit drei Geschwindigkeitsstufen).

Setings  Devices  GNIC-Eoender 150 Setap WM 1 Saln RG0

+ Auswahlmeni: Ermdéglicht die Auswahl einer Option aus einer Dinmable .
Liste (beispielsweise die Auswahl eines Modus, der sich auf
einen Node-RED-Flow auswirkt).

+ Numerische Eingabe: Erméglicht die Eingabe eines bestimmten
numerischen Werts.

* Dreistufiger Schalter: EinfAus/Auto.

+ Bilgepumpensteuerung: Ermdglicht das Umschalten zwischen
Auto und Ein (manuelle Ubersteuerung).

* Farbauswahl: Ermdglicht die Auswahl von Farben und Helligkeit
fur die RGB-Beleuchtung.

Unterstitzte Anzeigeelemente:

+ Anzeige fur diskrete Werte: Zeigt pro Wert eine
Zustandsbezeichnung an. < i) T vors cnacanneis JERD

Discrete value indicator &

* Wertanzeige (ohne Rangfolge): Zeigt einen Wert und dessen

Einheit an, ohne Angabe eines Bereichs. Value indicator (unranged) o]
. X ) i . . Walue indicator (ranged) o

+ Wertanzeige (Bereich): Zeigt einen Wert und dessen Einheit
Temperature indicator Q

neben einem Balken an.

+ Temperaturanzeige: Zeigt eine Temperatur neben einem farbig
abgestuften Balken an.

m‘@w\dctron energy
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4 8. Die Bootsseite

Die Bootsseite ist fur Elektro- und Hybridboote konzipiert und kombiniert Informationen zum Batteriestatus, zur Motordrehzahl, zu
GPS-Daten und zum Elektroantrieb auf einem einzigen Display.

Daten kénnen Gber NMEA 2000 oder CANopen (VE.Can) fur kompatible elektrische Antriebssysteme, von einem

als Gleichstromenergiezahler — Elektromotor konfigurierten Victron SmartShunt oder tiber eine benutzerdefinierte Node-
RED-Integration empfangen werden. Mehrrumpfboote und Doppelmotor-Konfigurationen werden unterstitzt, einschlietlich
konfigurierbarer elektrischer Antriebe an Backbord und Steuerbord.

Die Bootsseite wird im Meni neben den Kurziibersichts- und Ubersichtseiten angezeigt und kann auch per Fernzugriff iber VRM
oder auf einem GX-Display aufgerufen werden.

Eine kurze Einfuhrung in die Bootsseite und ihre Funktionen finden Sie im folgenden Video:

S & 1034 F " @

», ~ kF N R
] 92% 1p4 2000W &b

™\ -
1050 rpm 2032

fimeTo G

10d 0h0Om
a ®) - i Q ey

Boat Brief Overview Levels Notifications Settings

4.8.1. Kompatible Systeme
NMEA 2000-kompatible Systeme

+ FischerPanda — Communication Interface Electric Drive — NMEA 2000®
* Vetus — Vetus CANverter

+ Combi — CAN Converter NMEA

+ WaterWorld — WaterWorld NMEA-Connect

CANopen-kompatible Systeme und Regler
Kompatible E-Antriebssysteme:

+ Oceanvolt
+ Krautler
+ Torkmar

Kompatible Plug-and-Play-Regler:

+ Sevcon Gend AC
* Curtis F-Serie

* Curtis 123X E/ES-Serie

m%ﬁqron energy
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4.8.2. Anleitung zur Integration

Die Bootsseite kann Daten aus verschiedenen Quellen, wie GPS und elekirischen Antriebssystemen, kombinieren. Die
Integration ist Uber Victron-Gerate, NMEA 2000-Netzwerke, CANopen oder kundenspezifische Losungen maglich. Die folgenden
Optionen zeigen, wie GPS- und Antriebsdaten mit dem GX-Gerat verbunden werden kénnen.

< s e

GPS Metor RPM 370RPM
* GPS-Maus uber USB — siehe Anschlielen eines Wiowoe Tenpesaiins ek
USB-GPS [36]
Power 405W
* GPS Uber NMEA 2000 — siehe Anschluss eines Voltage 47,20V
NMEA 2000-GPS-Gerates [38]
Current 8604
* Victron Energy GX GSM oder LTE 4G mit GPS- Device

Antenne — siehe GX LTE 4G [36]

* Benutzerdefinierte Node-RED-Integration

Elektrischer Antrieb

+ Victron Energy SmartShunt, konfiguriert far DC
Energy Meter — Elektrischer Antrieb — siehe
Uberwachungsmodus fiir Gleichstromlast [28]

Monitor mode DC Enargy Meater

DC meter type Electric Drive

At input Temperature

* E-Antrieb iber NMEA 2000 — siehe Anschluss
eines NMEA 2000 E-Antriebs [81]

* CANopen-Integration — siehe Unterstiutzung fur
CANopen E-drive [77]

+ Benutzerdefinierte Node-RED-Integration

4.8.3. Integrationsbeispiele
Beispiel 1: SmartShunt
Bei Booten, die nur Uber einen SmartShunt zur = -~

Messung eines elektrischen Antriebs verfugen, zeigt
die Bootsseite Folgendes an:

» Leistung des E-Antriebs Lt e
. r. 331we *
+ Restlaufzeit il 98% 2400W 01We
—— _—
+ Gesamte Wechselstromleistung s

+ Gesamte Gleichstromleistung

Ladezustand (SoC) der Batterie in %

Beispiel 2: SmartShunt plus GPS

Wie in Beispiel 1, zusatzlich mit GPS. Die Bootsseite
zeigt:

+ Leistung des E-Antriebs
* Restlaufzeit
+ Ladezustand (SoC) der Batterie in %

* GPS-Bootsgeschwindigkeit

Beispiel 3: NMEA 2000-integrierter Antriebsmotor

m@w\dctron energy
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Fur tber NMEA 2000 integrierte Antriebe zeigt die
Bootsseite Folgendes an:

» Ladezustand (SoC) der Batterie in % 1w
* Restlaufzeit —- —
F ~ R
+ Gesamte Wechselstromleistung = 1 4 >
[ 92 2000W &b
* Gesamte Gleichstromleistung . \ ) p
1 1050 2032

+ Leistung des E-Antriebs

10d0h 0

* E-Antriebsrichtung: Vorwarts/Leerlauf/Ruckwarts "
(FIN/R) s

+ Motordrehzahl des E-Antriebs

Beispiel 4: NMEA 2000-integrierter Antriebsmotor mit GPS

Wie Beispiel 3, zusatzlich mit GPS. Die Bootsseite
zeigt:

+ Ladezustand (SoC) der Batterie in %
* Restlaufzeit
+ Leistung des E-Antriebs

* E-Antriebsrichtung: Vorwarts/Leerlauf/Ruckwarts
(FIN/R)

+ Motordrehzahl des E-Antriebs

* GPS-Bootsgeschwindigkeit

Beispiel 5: Temperaturiiberwachung

Die Temperaturiberwachung ist standardmaldig 03 T "
deaktiviert.

Gehen Sie zu Einstellungen — Allgemein
— Anzeige & Darstellung — Bootsseite und
aktivieren Sie Temperaturen anzeigen.

« Batterietemperatur il 90 6 . 0 7000W &b

+ Kihimitteltemperatur ~ P
a3 2000
* Reglertemperatur

+ Motortemperatur

Beispiel 6: Reichweite und Verbrauch

{rr@wvictron energy
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Zur Anzeige von Reichweite und Verbrauch sind
ein verbundenes GPS-Gerat und ein E-Antrieb
erforderlich. ¢

+ Die Verbrauchskennzahl wird Giber ein
fortlaufendes Fenster der letzten Seemeile
berechnet.

+ Die Reichweite wird auf der Grundlage des
Verbrauchswerts, des SoC der Batterie, der
Batteriekapazitat und der Entladeuntergrenze
geschatzt. Bitte beachten Sie, dass Systeme,
bei denen Informationen fehlen (z. B. die :
Batteriekapazitat), die geschéatzte Reichweite nicht ) Range
anzeigen kénnen.

7000W &

1165Wh/NM

[
@
>
&

* Die Verbrauchs- und Reichweitenangaben Bost Overview
richten sich nach den im Menu MaReinheiten
konfigurierten Einheiten.

Motifications Setting

Beispiel 7: Ladezustand

* Detaillierter Status der Batterie, wenn weder GPS
noch E-Antrieb verbunden sind.

0a
0§

1020 F @

+ Eine Anzeige zeigt an, wann der Landstrom

verbunden ist. % Battery

90% e

™ 26.94V 3000W

)
(Gy3000w

Charging

a )] o Il Ja &1

Boat Brief Overview Levals Matifications Settings

victron energy
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4.8.4. Konfiguration und Uberwachung von GX-Geraten

Die Bootsseite kann nach Ihren Winschen angepasst werden. Wahlen Sie die Dateneinheiten aus, die am besten zu lhrer
Anwendung passen, wahrend die Skalierung fur Leistung, Geschwindigkeit und Drehzahl automatisch eingestellt wird oder bei

Bedarf manuell angepasst werden kann.

Um die Bootsseite zu aktivieren, gehen Sie zu

+ Einstellungen — Allgemein — Anzeige &
Darstellung — Bootsseite und aktivieren Sie sie.

Konfigurieren Sie Ihre bevorzugten Dateneinheiten
uber

+ Einstellungen — Allgemeines — Anzeige &
Darstellung — Dateneinheiten:

* Leistung, Strom oder gemischt (Wechselstrom in
Watt und Gleichstrom in Ampere)

* Geschwindigkeit in km/h, mph oder Knoten

Die Minimal- und Maximalwerte fur die Leistungs-,
Geschwindigkeits- und Drehzahlanzeigen kénnen
konfiguriert werden Gber

* Einstellungen — Allgemeines — Anzeige
& Darstellung — Minimaler und maximaler
Messbereich.

Uberwachung des GX-Gerits

Ein angeschlossener E-Antrieb oder Motorregler wird
in der Gerateliste angezeigt und liefert Informationen
wie:

* Gleichstromparameter (Spannung, Strom und
Leistung)

* Motordrehzahl

* Motorrichtung

+ Motortemperatur
* Reglertemperatur

+ Option zur Anpassung bei umgekehrter
Motorrichtung

Diese Option kehrt die angezeigte Motorrichtung
auf der Bootsseite um. Es ist fur Falle vorgesehen,
in denen die physische Installation des Motors zu
einer umgekehrten Richtungsmeldung fuhrt. Die
Aktivierung dieser Option wirkt sich lediglich auf
die visuelle Darstellung in der Benutzeroberflache
aus und verandert weder die tatsachliche
Motordrehung noch die Konfiguration des Reglers.

+ Gerat-Untermeni

( Settings General Display & Appearance

Enabled

< Seltings General Display & Appearance

Temperature

Volume

Electrical power display

Format

Speed Unit

< Settings General Display & Appearance Minimum and maximum gauge ranges

Maximurm current: AC in 2 connected

Maximum current: no AC inputs
utput

Maximum power
Maimum power

Maximurm power
Max Speed

Max RPM

SN .. -

Dc

Maotar RPM

Motor direction

Motor temperature
Contraller temperature
Motor direction inverted

Device

0.04

2.24 |
7504

1284

20k

3000RPM |

5189V 4494 | 2329V

1987 RPM

38
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4 Settings  Devices  Starboard engine (&
Connection VE.Can
Das Geratemeni bietet zusatzliche Informationen Product Curtis motor controller

zum angeschlossenen E-Antrieb oder Motorregler
und ermdglicht die Festlegung eines

benutzerdefinierten Namens zur eindeutigen Product ID 0xBO6S
Identifizierung.

Name [ Starboard engine

VRM instance 103

Serial number 12345678

victron energy
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4.8.5. CANopen-Integration fiir elektrische Antriebssysteme

Venus OS unterstitzt das CANopen-Profil fur die Integration mit elektrischen Antriebssystemen und Sevcon- und Curtis-Reglem,
wodurch die Uberwachung auf der Bootsseite und in VRM ermaglicht wird.

* Es erfolgt achtmal pro Sekunde eine Aktualisierung
der Motor- und Drehzahldaten, um eine flissige £ Motordrive FNR
Animation der Anzeige zu gewahrleisten

1785W owe

* Das GX-Gerat zeigt Benachrichtigungen und
Fehlermeldungen an, die von kompatiblen
CANopen-Systemen und Reglern empfangen
werden.

200

& Starboard engine
+ Contraller Overcuerent (fault type: 2)

4.8.6. Unterstiitzung fur Mehrrumpf-/Doppelmotor-Konfigurationen

Venus OS unterstitzt Mehrrumpf-/Doppelmotor-Konfigurationen.

Fur duale elektrische Antriebssysteme werden die folgenden Parameter unterstitzt:

* Konfigurierbare linke und rechte E-Antriebe

+ Drehzahl und Antriebsrichtung werden fur jeden
Antrieb separat angezeigt

+ Antriebsrichtung pro Motor
+ Gesamtantriebsleistung beider E-Antriebe

+ Die Energieerzeugung durch den E-Antrieb
(Aufladen der Batterie oder Versorgung von
Lasten) wird angezeigt

Settings General Display & Appearance Boat page

Enabled [ |
[ ve I |
. ) . Right E-drive Starboard engine [12345678]

Wenn zwei Motoren angeschlossen sind, bietet

die Konfiguration der Bootsseite (Einstellungen

— Allgemein — Anzeige & Darstellung — Settings  General  Display & Appesrance  Boat page

Bootsseite) zusatzliche Optionen und ermdglicht die -

Zuweisung des E-Antriebs zur linken bzw. rechten

Seite E-drive with VRM instance #99

E-drive with VRM instance #100

E-drive with VRM instance #102

Starboard engine [12345678] { ]
E-drive with VEM instance #7104
. m@ victron energy ) }
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4.8.7. VRM-Uberwachung

Die fur das elektrische Antriebssystem relevanten
Daten werden auf VRM zur Verfiigung gestelit,
einschlielich detaillierter Daten im Abschnitt
Erweiterte Einstellungen von VRM.

m@w\dctron energy

sLUL POWER

Seite 22 Die Benutzeroberfliche



Nucleo GX Handbuch

4.9. Die Seite Support-Status (Anderungspriifungen)

Die Seite Anderungsprifungen ist unter Einstellungen — Allgemeines verfigbar. Sie zeigt deutlich an, ob das GX-Gerat in seiner
Standardkonfiguration in Betrieb ist oder geéndert wurde.

Diese Seite hilft Benutzern, Installateuren und Handlern, Systemanderungen schnell zu erkennen und das Gerat bei Bedarf auf
seine Standardkonfiguration zurickzusetzen. Dadurch wird der Zeitaufwand fur Support und Fehlerbehebung reduziert.

So uberprifen Sie den Support-Status:

< Settings General Suppor status (modifications checks)
1. Gehen Sie zu Einstellungen — Aligemeines — ST
Support-Status (Anderungsprifungen).
Device model
2. Uberprufen Sie den angezeigten Status: e AT

+ Standard — griin dargestellte Elemente, d. h.
unverandert.

Data partition free space

User SSH key present No
+ Geandert — orangefarbene Elemente, was P—
bedeutet, dass das Element gegeniber seiner
Standardkonfiguration geandert wurde.

Custom startup scripts

Flle system (rootfs) status
Hinweis: Die orangefarben markierten Elemente Firmvware
werden von Victron Energy unterstitzt und Installed firmware version v370-~34
bereitgestellt. Eine falsche Verwendung kann jedoch

. R . . . - Installed 1 Large
die Systemstabilitat beeintrachtigen. Deaktivieren nelesimegepe &
Sie wahrend der Fehlerbehebung zunéchst diese Latest official firmware version installed? ¢ silable
Elemente. Update the firmware to fix the madified state Press to update to v3.65

Das GX-Gerat tberwacht auch den freien wagratians
Speicherplatz in der Datenpartition und 16st einen
Alarm aus, wenn der verfigbare Speicherplatz unter
10 % sinkt. L
( A Node-RED
Eine volle Datenpartition ist nur
o e Gt o S
die das Image Venus OS Large
image [116] ausfahren, oder bei
Systemen, die fur fortgeschrittene

Anwendungen modifiziert wurden.
e A

Modbus TCP Server

Um den freien Speicherplatz zu vergroRemn, befolgen
Sie die Anweisungen in der Victron Node-RED/Signal
K-Dokumentation.

n?@wvictron energy
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4.10. Netzwerksicherheitsprofil

Uber die Einstellung fur das Netzwerksicherheitsprofil kénnen Sie festlegen, wie Daten lokal (iiber Ethernet oder WiFi) und
ferngesteuert (Uber VRM) ausgetauscht werden.

Sie kdnnen zwischen drei Profilen wahlen:

Remote Console

Network Security Data transmission
*
e Locally via Ethernet or WiFi Via VRM Lol
https only**
Secured Over https onl
password protected*** Access depends on user access peony
level for that installation in VRM:
http and https
password protected Admin and Technician can access
without asking for a password. Over https or http
by user option
Unsecured http and https User has no access.

not password protected

* * Bei einem Upgrade von einer Version vor v3.50 wird das Profil automatisch so eingestellt, dass es mit den zuvor
konfigurierten Netzwerkeinstellungen und den Einstellungen der Remote Console ibereinstimmt. Neue Gerate, die mit Version
3.50 oder hoher ausgeliefert werden, sind standardmafig auf ,Gesichert” eingestellt.

** Jeder Zugriff Gber http wird auf die entsprechende https-Adresse umgeleitet.

+ *** Bei neuen Geraten, die mit Version 3.50 oder hoher ausgeliefert werden, ist das Standardkennwort fur das Gerat dieselbe
sechsstellige Zufallskennung, die fir Bluetooth verwendet wird und auf dem Gehause des GX-Gerats aufgedruckt ist. Bei der
Aktualisierung eines vorhandenen GX-Gerats wird das Sicherheitsprofil automatisch so konfiguriert, dass es den aktuellen
benutzerdefinierten Einstellungen entspricht, z. B. ob die Remote Console Gber LAN aktiviert und durch ein Kennwort geschitzt
ist.

Metwork security profile

Anderungen am Sicherheitsprofil konnen unter Einstellungen i o
— Allgemeines — Zugriff & Sicherheit — lokales . 5
Netzwerksicherheitsprofil im Einstellungsment vorgenommen ; ek -

werden.

Unsecured ®

Details zum Netzwerksicherheitsprofil

* Die Einstellung fur das Netzwerksicherheitsprofil gilt ausschlielich fur den lokalen Netzwerkzugriff. Sie hat keine Auswirkungen
auf den physischen Geratezugriff oder die Einstellung der Zugangsebene auf dem Bildschirm (Benutzer / Benutzer &
Installateur), die separat konfiguriert werden.

+ Wenn Sie Gber HTTPS uber das LAN auf die Remote Console zugreifen, zeigt Ihr Browser eine Zertifikatswarnung an. Dies
muss akzeptiert werden, um fortfahren zu kénnen.

+ Sobald Sie sich Uber LAN oder WiFi bei der Remote Console angemeldet haben, bleibt die Browsersitzung 365 Tage lang aktiv,
bevor eine erneute Anmeldung erforderlich ist.

Integration der Marine-MFD-App [141]: Garmin erfordert, dass diese Einstellung auf Ungesichert gesetzt wird;
andernfalls wird die App Uberhaupt nicht angezeigt. Fur andere Marken wird die Einstellung Ungesichert

empfohlen; andernfalls wird méglicherweise immer wieder eine Anmeldeaufforderung angezeigt.
L. A

Wiederherstellung eines verlorenen Kennworts fiir den Netzwerkzugriff

Wenn das Kennwort fur den Netzwerkzugriff verloren gegangen ist, kann es je nach GX-Geratemodell mit einer der folgenden
Methoden zuriickgesetzt werden:

+ Stecken Sie einen USB-Stick ein, der als , Zurlicksetzen auf Werkseinstellungen” konfiguriert ist, und starten Sie das Gerat neu.
Anweisungen zum Erstellen des USB-Sticks finden Sie unter Vorgehensweise zum Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen [180].

Anmerkungen:

* Das Geratekennwort kann geéandert werden und muss mindestens 8 Zeichen lang sein.

m%ﬁqron energy
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* Die Bluetooth-PIN bleibt gemal den Bluetooth-Standards unveréandert bei sechs Ziffern.

victron energy
Seite 25 prerorever Die Benutzeroberflidche



Nucleo GX Handbuch

4.11. Demomodus

Venus OS verfugt Uber einen Demomodus. Der Demomodus simuliert eine vollstandige Installation durch die Wiedergabe vorab
aufgezeichneter Geratedaten, sodass sich das GX-Gerat so verhalt, als waren echte Victron-Gerate verbunden. Dies ist nitzlich
fur:

» Vorfilhrung von Produkt- und Uberwachungsfunktionen fur einen Kunden in einem Ausstellungsraum oder auf einer Messe,
ohne dass eine vollstandige Installation erforderlich ist.

» Schulungszwecke: Erkundung der Menis, Ubersichtsseiten und Benachrichtigungen eines realistischen Systems.

* Bewertung von Integrationen wie dem VRM-Portal, der Marine-MFD-HTML5-App, Modbus TCP, MQTT oder Node-RED ohne
verbundene Hardware.

Aktivieren des Demomodus
1. Offnen Sie die Remote Console oder nutzen Sie das integrierte Display (GX-Gerate mit Bildschirm).
2. Gehen Sie zu Einstellungen — Allgemein — Demomodus.

3. Wahlen Sie eine der verfigbaren Demos aus:
+ ESS-Demo: Ein netzgekoppeltes Energiespeichersystem: Wechselrichter/Ladegerat, MPPT-Solarladegerat, PV-
Wechselrichter, Netzzahler und Batteriemonitor.

+ Boot/'Wohnmobil — Demo 1: Eine mobile Installation: Wechselrichter/Ladegerat, MPPT-Solarladegerat, zwei Batterien
(Hausbatterie und Hydraulik-/Bugstrahlruder-Batterie), vier Tanksender (Frischwasser, Kraftstoff, Ol, Schwarzwasser)
sowie ein drahtloser Temperatursensor.

+ Boot/'Wohnmobil — Demo 2: Eine umfangreichere mobile Installation: Wechselrichter/Ladegerat, Lichtmaschine, MPPT-
Solarladegerat, mehrere Batterien, Frischwasser-, Diesel- und Abwassertanks sowie mehrere Temperatursensoren
(Kahlschrank, Gefrierfach, Kabine, AuRenbereich).

Die simulierten Gerate werden anschlieRend in der Gerateliste und auf den Ubersichtsseiten angezeigt, wobei die Daten in
Echtzeit und fortlaufend aktualisiert werden. Eine Anzeige in der oberen linken Ecke zeigt an, dass sich das GX-Gerat im
Demomodus befindet.

Um den Modus zu beenden, setzen Sie den Demomodus wieder auf Deaktiviert.

=] 12:23 O & s 2 n €
B

v— 3 inrsrser { Charger O Loats
483W } { Pass-thru } 3615W
ral | 1
1

}__

CENCEE .

[ Battery
Disabied o

. . awran 78%

27.0v 8.2

6.25kWe

BoatMelhoms deme
BoaniMsizehcme deme 2 - LT
o004

LLEL Y

Funktionsweise

* Beim Starten einer Demo werden einige Einstellungen an das simulierte System angepasst und die Benutzeroberflache
reagiert fir einen Moment nicht, wahrend das System neu konfiguriert wird. Uberpriifen Sie nach dem Deaktivieren des
Demomodus die fur Ihre Installation relevanten Einstellungen.

+ Solange der Demomodus aktiv ist, wird die Kommunikation mit tatsachlich verbundenen Geraten (VE. Bus, VE Direct, VE.Can,
USB usw.) unterbrochen. Echte Gerate sind erst dann sichtbar und werden erst dann Gberwacht, wenn der Demomodus
deaktiviert wurde; danach werden sie automatisch wieder erkannt.

* Im Demomodus werden keine realen Gerate gesteuert: Die angezeigten Daten stammen aus einer wiedergegebenen
Aufzeichnung, und das Einstellen der Regler (beispielsweise des Wechselrichter-/Ladegerat-Schalters oder der
Strombegrenzungen) hat keine Auswirkungen auf die physischen Gerate.

* Die Demodaten werden vom restlichen System wie echte Daten behandelt. Ist das GX-Gerat mit dem VRM verbunden,
werden die simulierten Daten im VRM-Portal protokolliert und erscheinen dort im Dashboard sowie in den Diagrammen. Um
den VRM-Verlauf einer Installation sauber zu halten, aktivieren Sie den Demomodus nicht auf einem GX-Geriét, das
Protokolle an eine VRM-Produktionsinstallation libermittelt.

* Der Demomodus bleibt nach einem Neustart aktiv, bis er im Ment deaktiviert wird.

A Aus diesen Grinden sollten Sie den Demomodus auf einem GX-Gerat, das Teil einer produktiven Installation
ist, niemals aktiviert lassen.
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5. Kopplung von Victron-Produkten

5.1. Uberwachung der Wechselstromlast

AL I meter

Lyt Smiart BMES HOZ4VETYSNS

Lyt Simarl BMS HOB41497E0E e | 26 354

Lyre: Smart BMES Wetssd LN T

2
E
®| O 0|0

Allen unterstitzten Typen von Energiezahlern kann die Funktion eines Wechselstromzéahlers zugewiesen werden.

Gehen Sie dazu zu: Einstellungen — —Integrationen Energiezahler iber RS485 — [Ihr_Energiezahler] — Rolle und wahlen Sie
Wechselstromzahler als Rolle aus (Alternativen sind Netz, PV-Wechselrichter und Generator).

Bitte beachten Sie, dass solche erfassten Lasten nicht fiir Berechnungen, sondern nur fir die Uberwachung
verwendet werden.

o S

5.2. Batteriemonitore, MPPTs, Orion XS und Smart IP43-Ladegerate mit
VE.Direct-Anschluss

Gerate mit einem VE Direct-Anschluss, wie z. B. BMV-Batteriemonitore, MPPT-Solarladegerate, Orion XS und Smart IP43-
Ladegerate, kénnen tber VE. Direct direkt an ein GX-Gerat angeschlossen werden.

Es sind zwei VE Direct-Kabeltypen verflgbar:
1. Gerade VE.Direct-Kabel — Artikelnummer ASS030530xxx

2. Rechtwinklige VE .Direct-Kabel — Teilenummer ASS03053 1xxx, zur Minimierung der Tiefe hinter den Montagepaneelen

VE Direct-Kabel haben eine maximale Lange von 10 m und kénnen nicht verlangert werden. Fur
grolere Entfernungen verwenden Sie bitte eine VE Direct-zu-USB-Schnitistelle mit einem aktiven USB-
Verlangerungskabel.

VE.Direct-zu-VE.Can-Schnittstelle (eingeschrankt nutzbar)

Die VE.Direct-zu-VE.Can-Schnittstelle kann nur verwendet werden mit:
« BMV-700

« BMV-702

A\ Nicht kompatibel mit:

« BMV-712

+ MPPT-Solarladegerate

* VE.Direct-Wechselrichter

Diese Schnittstelle konvertiert keine Daten fur diese Gerate in CAN-Bus-Nachrichten.
Bei Verwendung der VE Direct-zu-VE.Can-Schnittstelle:

+ Stellen Sie sicher, dass das VE.Can-Netzwerk mit einem Abschlusswiderstand versehen und mit Strom versorgt ist.

* Informationen zur Stromversorgung finden Sie in Frage 17 des Victron-Whitepapers zur Datenkommunikation.

-

|§ Diese Schnittstelle ist veraltet und wird fur neue Installationen nicht empfohlen.

Anschluss von mehr VE.Direct-Geréten an lhren Nucleo GX als physische VE.Direct-Anschliisse
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Wenn Sie mehr VE Direct-Gerate anschlieen missen, als VE Direct-Anschlisse vorhanden sind, stehen Ihnen folgende
Optionen zur Verfigung:

* Verwenden Sie die VE Direct-zu-USB-Schnittstelle.
+ Verwenden Sie einen USB-Hub, wenn mehr Anschllsse erforderlich sind.

Weitere Informationen zur maximalen Anzahl der anschlieRbaren VE.Direct-Gerate finden Sie im Abschnitt Ubersicht tber die
Anschlusse [5].

Anmerkungen zu &lteren VE.Direct-MPPTs

Einige altere Modelle, wie beispielsweise das MPPT 70/15, sind nur mit GX-Geraten kompatibel, wenn sie eine
Mindesthardwareversion erfullen:

+ Das Gerat muss aus Jahr/Woche 1308 oder spater stammen.
* Firmware-Aktualisierungen beheben keine Inkompatibilitaten mit friheren Modellen.

So ermitteln Sie Ihr Modell:

+ Uberpriifen Sie die Seriennummer auf dem Etikett auf der Riickseite.

+ Beispiel: HQ1309DERA4F bedeutet 2013, Woche 09, was kompatibel ist.

5.2.1. Uberwachungsmodaus fiir Gleichstromlast

Sie kénnen einen SmartShunt oder BMV-712 verwenden, um einzelne Gleichstromkreise anstelle des gesamten Batteriesystems
zu Uberwachen. Andemn Sie dazu die Einstellung fur den Uberwachungsmodus tber VictronConnect von Batteriemonitor auf
Gleichstromzahler.

Verfiigbare Gleichstromzihlertypen
Sobald der Gleichstromzahlermodus ausgewahlt ist, kdnnen in VictronConnect die folgenden Typen zugewiesen werden:

* Quellen: Solarladegerat, Windladegerat, Wellengenerator, Lichtmaschine, Brennstoffzelle, Wassergenerator, DC-DC-
Ladegerat, Wechselstromladegerat, Generische Quelle

* Lasten: Generische Last, Elektrischer Antrieb, Kuhlschrank, Wasserpumpe, Bilgenpumpe, Gleichstromsystem, Wechselrichter,
Wassererhitzer

Integration in GX-Gerite

Bei Anschluss an das Nucleo GX werden der ausgewahlte Zahlertyp sowie Strom (A) und Leistung (W) in der Benutzeroberflache
angezeigt und zur Ferniberwachung an das VRM-Portal gesendet.

Sonderfall: Typ ,,Gleichstromsystem*
Bei der Konfiguration als Gleichstromsystem* bietet das NGX erweiterte Funktionen, die Gber die Datenerfassung hinausgehen:
1. Das Display fur das Gleichstromsystem aggregiert die Messwerte aller SmartShunts, die mit dem Gleichstromsystemtyp

konfiguriert sind. Dies unterstitzt Systeme mit mehreren Standorten, beispielsweise Gleichstromsysteme in beiden Rumpfen
eines Katamarans.

2. Die DVCC-Ladestrombegrenzung wird dynamisch angepasst: Das GX-Gerat kompensiert Gleichstromlasten bei der
Einstellung der Ladestrombegrenzung fur Multis, Quattros und Solarladegerate. Zum Beispiel:

+ Wenn eine Gleichstromlast von 50 A gemessen wird
+ Die Batterie eine Ladestrombegrenzung von 25 A meldet

+ Das System setzt dann einen Grenzwert von 75 A fur die Ladequellen — Das Ergebnis ist ein optimiertes Ladeverhalten
fur Yachten, Wohnmobile, Reisebusse und andere Systeme mit erheblichen Gleichstromlasten.

Anmerkungen und Einschrinkungen:
* Diese Funktion wird nur von SmartShunt und BMV-712 unterstitzt. Sie ist bei BMV-700 und BMV-702 nicht verfugbar.

» Der Uberwachungsmodus muss uber VictronConnect direkt am SmartShunt oder BMV-712 konfiguriert werden. Anweisungen
zur Einrichtung finden Sie im BMV-712 oder im Produkthandbuch des SmartShunt auf der Produkiseite fur Batteriemonitore.

+ Die NMEA 2000-Ausgangsfunktion unterstitzt keine Gleichstromzahler. Wenn beispielsweise ein SmartShunt zur
Uberwachung einer Lichtmaschine konfiguriert ist, sind diese Daten nicht iber NMEA 2000 verfiigbar.
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5.3. VE.Can-Gerate

Um ein Produkt mit einem VE.Can-Anschluss zu verbinden, verwenden Sie ein Standard-RJ45-UTP-Kabel (erhaltlich mit geraden
und gewinkelten Steckemn).

Wichtiger Hinweis:

SchlielRen Sie das VE.Can-Netzwerk an beiden Enden mit dem VE Can-Abschlusswiderstand ab. Ein Beutel mit zwel
Abschlusswiderstanden ist im Lieferumfang jedes VE.Can-Produkts enthalten. Zusatzliche Abschlusswiderstande sind separat
erhaltlich.

Kompatibilititshinweise
* Der MPPT 150/70 muss mit der Firmware v2.00 oder neuer laufen, um mit GX-Geraten zu funktionieren
* Ein Skylla-i-Bedienpaneel und ein lon Control-Paneel kénnen zusammen mit GX-Geraten verwendet werden

+ Alle VE.Can-Gerate versorgen das VE.Can-Netzwerk mit Strom, sodass keine separate VE.Can-Stromversorgung erforderlich
ist

Protokollkonverter (z. B. VE.Bus-zu-VE._Can-Schnittstelle, BMV-zu-VE.Can-Schnittstelle) versorgen das VE .Can-Netzwerk nicht
mit Strom

VictronConnect-Remote (VC-R)-Unterstiitzung*

Die folgenden VE.Can-Produkte unterstitzen VictronConnect-Remote (VC-R) und erméglichen die Konfiguration und
Uberwachung tiber VRM. Weitere Informationen finden Sie im Handbuch von VictronConnect.

VE an rocu Cvor | pmeangn |

Lynx Shunt VE.Can Ja -
Lynx Smart BMS, Lynx BMS NG Ja -

Sie verfugen auch Uber VE Direct, missen aber Uber VE.Can fur

Wechselrichter RS, Multi RS und MPPT RS Ja VC-R angeschlossen werden

Blue/Smart Solar VE.Can MPPTs [1] Ja Tr- und MC4-Modelle
Skylla-i und Skylla-1P44/-IP65 Ja Erfordert Firmware v1.11

[ Alle VE.Can-Solarladegerate aulter den sehr alten (grofies rechteckiges Gehause mit Display) BlueSolar MPPT VE.Can
150/70 und 150/85

5.4. VE.Can-Schnittstellen

Das Nucleo GX verfugt Gber zwei voll funktionsfahige VE.Can-Anschlisse. Diese sind unabhéngig von Daten und
angeschlossenen Geraten. Ein Anschluss ist mit VE.Can 1 gekennzeichnet und galvanisch getrennt, der andere ist mit VE.Can 2
gekennzeichnet und nicht isoliert.

+ 2 x vollstandig konfigurierbare VE.Can-Anschlisse (VE.Can 1 ist isoliert)

* Beide Anschlisse kénnen wie folgt eingestellt werden:
+ VE.Can (250 kbit/s, Standard)

+ BMS-Can (500 kbit/s)
+ CAN-bus BMS (250 kbit/s)
+ Andere unterstitzte CAN-Profile wie RV-C

Nutzungsrichtlinie

+ VE.Can (250 kbit/s, Standard)
+ Far Victron-Gerate wie:
+ VE.Can-MPPTs

+ Skylla-1IP65
* Lynx Shunt VE.Can
+ Lynx Smart BMS und Lynx Smart BMS NG
+ Schliel?en Sie beide Enden mit den mitgelieferten VE.Can-Abschlusswiderstanden ab.

+ BMS-Can (500 kbit/s)

n?@wvictron energy

sLur rOWE

Seite 29 Kopplung von Victron-Produkten



Nucleo GX Handbuch

+ Far verwaltete Lithium-Batterien (z. B. BYD, Pylontech, Freedomwon)
+ Schliel?en Sie das System am Cerbo GX mit dem mitgelieferten Abschlusswiderstand ab
+ Befolgen Sie die Anweisungen des Batterieherstellers zum Anschluss an die Batterie
Wichtiger Hinweis
* VE.Can und BMS-Can durfen nicht denselben Bus verwenden

* Wenn beide erforderlich ist, verwenden Sie ein GX-Gerat mit zwei separaten CAN-Bussen (z. B. Cerbo GX MK2 oder Ekrano
GX)

Anschlusskonfiguration

+ Zugriff Uber Remote Console:

+ Einstellungen — Dienste — VE.Can-Anschluss 1/2 — CAN-Bus-Profil

+ Standardeinstellungen:

+ VE.Can: 250 kbit/s

Anmerkungen

+ Einige BMS-Gerate verwenden das CAN-Bus-BMS-Profil mit (250 kbit/s). Schlieften Sie diese an einen VE.Can-Anschluss an
und wahlen Sie das entsprechende Profil (VE.Can & CAN-Bus BMS (250 kbit/s)).

* Verwenden Sie nur Batterien, die in der Kompatibilitatsliste von Victron aufgefihrt sind, um eine ordnungsgemale
Kommunikation zu gewahrleisten. Andere werden nicht unterstitzt.

5.5. Wechselrichter RS, Multi RS und MPPT RS

Der Wechselrichter RS, der Wechselrichter RS Solar und der Multi RS sind sowohl mit einer VE Direct- als auch mit einer
VE.Can-Schnittstelle ausgestattet. Fur folgende Produkte gilt jedoch Folgendes:

+ Ein GX-Gerat muss aber VE.Can angeschlossen werden.
* VE . Direct kann nicht verwendet werden, um diese Gerate an ein GX-System anzuschlielten.

Die VE.Direct-Schnittstelle dieser Modelle ist ausschlieRlich fur die Programmierung mit einem VE Direct-zu-USB-Adapter
vorgesehen.

Ausnahme: MPPTRS

Der MPPT RS kann je nach Systemvoraussetzungen und verfugbaren Anschliissen Uber VE Direct oder VE.Can an ein GX-Gerat
angeschlossen werden.

5.6. BMV-600 Serie
+ Schlieften Sie das BMV-600 mit dem Kabel VE Direct auf BMV-60xS an. (ASS0305322xx).

5.7. DC Link Box
+ Schlieften Sie die DC-Link-Box mit dem mitgelieferten RJ-12-Kabel an. Dann schliefen Sie das BMV-700 an das NGX.

5.8. VE.Can Resistive Tanksender-Adapter

Weitere Informationen Gber den Adapter finden Sie im Handbuch des VE Can Resistiver Tanksender-Adapter.
Anschlussrichtlinien

* Verwenden Sie ein Standard-RJ45-RJ45-UTP-Kabel, um den Adapter an ein VE. Can-Netzwerk anzuschliefien.

Schlieffen Sie das VE.Can-Netzwerk an beiden Enden mit VE.Can-Abschlusswiderstanden ab.
Ein Beutel mit zwei Abschlusswiderstanden ist im Lieferumfang jedes VE.Can-Produkts enthalten.

Zusatzliche Abschlusswiderstande sind separat erhaltlich (Teilenummer ASS030700000).

+ Stellen Sie sicher, dass der CAN-Bus mit Strom versorgt wird.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel zur Stromversorgung im Handbuch zum Tanksenderadapter.
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5.9. Anschliefen eines GX Tank 140

Der GX Tank 140 ist ein Zubehdrteil fur die Systemuberwachungsprodukte der Victron GX-Reihe. Er unterstitzt bis zu vier
Tankfullstandssensoren, deren Messwerte lokal auf dem GX-Gerat und ferngesteuert tber das VRM-Portal angezeigt werden
kdnnen.

Eingabekompatibilitit
Der GX Tank 140 unterstutzt:
+ Stromsender (4-20 mA)

* Spannungssender (0—10 V)

Anschluss und Stromversorgung

+ Das Gerat wird Gber USB an das GX-System angeschlossen,
das auch die Stromversorgung tbernimmt. Fir den GX Tank
selbst ist keine separate Stromversorgung erforderlich.

* Zur Vereinfachung der Installation bieten zwei der vier Eingange
eine integrierte 24-V-Versorgung fur kompatible Sender.

* Die beiden Ubrigen Kanale benttigen eine externe
Stromversorgung, die Gber den Stromeingangsanschluss mit
abgesicherten Ausgangen bereitgestellt werden kann.

Konfigurationsoptionen

+ Die oberen und unteren Grenzwerte sind konfigurierbar,
wodurch die Kompatibilitat mit Teilbereichssensoren (z. B. 0—
5 V) gewahrleistet ist.

+ Far maritime Anwendungen kénnen Tankfullstandsdaten aber
NMEA 2000 abertragen und auf Geraten von Drittanbietern wie
MFDs (Multifunktionsdisplays) angezeigt werden.

Ausfihrliche technische Informationen finden Sie in der
Dokumentation auf der Produkiseite des GX Tank 140.

5.10. Victron Energy Meter VM-3P75CT & VM-3P5A

Victron VM-3P75CT & VM-3P5A sind vielseitige Energiezahler zur Uberwachung des einphasigen und dreiphasigen Strom- und
Energieverbrauchs. Sie kdnnen verwendet werden, um Folgendes zu messen:

* Netzanschluss (am Verteilerkasten)

* Ausgang des PV-Wechselrichters

* Ausgang des Generators (Wechselstromaggregat)

* Ausgang des Wechselrichters oder Wechselrichters/Ladegerats

Der Zahler berechnet die Leistungswerte fur jede Phase und Gbertragt die Daten mit hoher Baudrate tiber VE.Can oder Ethernet.
Hauptmerkmale

+ Zweil Kommunikationsoptionen: VE.Can und Ethernet

+ Kompatibel mit GX-Geraten wie dem Cerbo GX und Ekrano GX

* Die Daten konnen auf dem GX-Gerat, Gber VictronConnect und das VRM-Portal angezeigt werden.
* Der VM-3P75CT umfasst Split-Core-Stromwandler fur eine einfache, nicht-intrusive Installation

* VM-3P5A unterstitzt 5-A-Stromwandler nach Industriestandard (nicht im Lieferumfang enthalten)

Installation

+ Befolgen Sie die im Handbuch des VM-3P75CT & VM-3P5A Energy Meter beschriebene Vorgehensweise zur Einrichtung.

+ Stellen Sie sicher, dass sich der Energiezahler bei Verwendung von Ethermet im selben lokalen Netzwerk wie das GX-Gerat
befindet.

VE.Can-Anschluss: Einfach einstecken und verwenden. Keine manuelle Aktivierung erforderlich.

Ethernet-Anschluss: Nach der ersten Installation muss der Energiezahler aktiviert werden:
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Gehen Sie im GX-Geratemeni zu
Einstellungen — Integrationen — Modbus-
Gerate — Erkannte Gerate und aktivieren

Sie den erkannten Energy Meter. Er ist
standardmaliig deaktiviert, wenn er zum ersten
Mal installiert und eingeschaltet wird.

Der Energy Meter wird dann in der Gerateliste
angezeigt und kann von dort aus Uberwacht
werden. Weitere Informationen finden Sie im
Handbuch des Energy Meter.

5.11. EV Charging Station

Die EV Charging Station und EV Charging Station NS mit dreiphasiger und einphasiger Ladefunktion lassen sich dber einen
Anschluss an ein GX-Gerat per WiFi nahtlos in die Victron-Umgebung integrieren. Die Bedienung und Uberwachung erfolgt ganz

einfach Gber Bluetooth mit der VictoryConnect App.

< Settings Integrations. Modbus Devices w

AVM-3P75CT HO23183CME «

_——

AVM-3P75CT HO231B3CME aw >
Diesel 25°C 414¥ FAE T
Lynx Smart BMS HOZ24142X9K9 54 26.65V 1034 >

Richten Sie die EVCS gemal den Anweisungen im Handbuch der EV Charging Station ein und konfigurieren Sie sie. Stellen Sie
sicher, dass:

1

2.

Die Kommunikation mit dem GX-Gerat aktiviert ist.

Die EVCS und GX-Gerate mit demselben lokalen Netzwerk verbunden sind.

Einrichtung des GX-Gerits iiber MQTT

1. Navigieren Sie auf dem GX-Gerat zu:
Einstellungen — Integrationen — Modbus-
TCP-Server und aktivieren Sie den
Modbus-TCP-Server.

2. Gehen Sie dann zu: Einstellungen
— Integrationen — Modbus-Gerate —
Erkannte Gerate und aktivieren Sie die
erkannte EVCS.

Hinweis: EV Charging Stations, die vor

der Aktualisierung des GX-Gerats auf die
Firmware-Version 3.12 angeschlossen wurden,
werden automatisch aktiviert. Neue Gerate
mussen manuell iber das oben genannte
Menu aktiviert werden.

Nach der Aktivierung wird die EVCS in der
Gerateliste angezeigt, wo sie Uberwacht und
gesteuert werden kann. Weitere Informationen
finden Sie im Handbuch zur EV Charging
Station.

Die Steuerung der EVCS ist auch tber
das Bedienfeld méglich, indem Sie auf die

Schaltflache = in der oberen linken Ecke der
Benutzeroberflache tippen.

Einrichtung des GX-Geréts iiber Modbus TCP

1. Navigieren Sie auf dem GX-Geréat zu:
Einstellungen — Integrationen — Modbus-
TCP-Server und aktivieren Sie den
Modbus-TCP-Server.

< Settings Integrations TCP Server

Enable Modbus TCP Server «
Access permissions Wite allowed

Available services >

( Settings Integrations Modbus Davices Muodbus Devices
EVCS-HO22453V7CY a
AVM-3PTHCT HO23183CME «
< senng: TR
AVM-3PT5CT HO23183CME W >
Diesel 26°C 5648 28%
EVCS-HQ22453V7CY Manual Disconnected >

4 Settings  Integrations

2. Gehen Sie dann zu: Einstellungen Enable Modbus TCP Server «

- Integratlonen - Modpu_s—GeraFe _> Access permissions Write allowed

Erkannte Gerate und aktivieren Sie die

erkannte EVCS. Available services >
Hinweis: EV Charging Stations, die vor
der Aktualisierung des GX-Gerats auf die
Firmware-Version 3.12 angeschlossen wurden,
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werden automatisch aktiviert. Neue Gerate
miissen manuell ber das oben genannte < EEEED Rl NSRS
Meni aktiviert werden.

EVCS-HO22453V7CY «
Nach der Aktivierung wird die EVCS in der AVM-3PTSCT HQ23183CME
Gerateliste angezeigt, wo sie Gberwacht und
gesteuert werden kann. Weitere Informationen
finden Sie im Handbuch zur EV Charging T - |
Station.
AVM-3P75CT HO23183CME AW >
Die Steuerung der EVCS ist auch tber
das Bedienfeld maglich, indem Sie auf die Diesel 26°C 560 8% D
Schaltflache = in der oberen linken Ecke der EVCS-HO22453VTCY Manual | Disconnected
Benutzeroberflache tippen.
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5.12. GX |0-Extender 150

Der GX 10-Extender 150 ist ein Gber USB angeschlossenes Erweiterungsmodul, das die verfligbaren E/A-Anschlisse von
GX-Geraten wie dem Ekrano GX, Nucleo GX und Cerbo GX erweitert.

—_— ——
A B COM A B COM
Relay 1 Relay 2

A Blue B: Blue
—[l-OrungO —[B:

GX 10-Extender 150

Miode: OM = Output / OFF = Ingut
Channel 1-4 Channal 5-8

12 3 4 ow 5 & 7 8

-
Digital 1/O Digital VO
B e —— L —

Es schlieRt die Liicke zwischen Ihrem GX-Geréat und der Aulenwelt und eroffnet Ihnen unzahlige Moglichkeiten fir Uberwachung,
Steuerung und Automatisierung.

Eigenschaften

+ 8 digitale E/As, konfigurierbar als zwel Satze zu je vier als Ein- oder Ausgéange (iber DIP-Schalter).

+ 4 PWM-Anschlisse, 0 bis 5V mit 0,05-V-Schritten zur Geratesteuerung.

+ 2 Relais mit Verriegelung, die ihren Zustand auch bei Stromausfall beibehalten.

* 1 Halbleiterschalter mit Anschlissen fur Batterieminus, Last und Batterieplus fir die erforderlichen Schaltvorgange.

Die Plug-and-Play-USB-Konnektivitat ermdglicht eine miuhelose Installation. Der GX 10-Extender 150 wird einfach an einen freien
USB-Port des GX-Gerats angeschlossen. Die Ein-/Ausgéange, PWMs und Relais stehen dem System sofort zur Verfligung.

Ganz gleich, ob Sie eine komplexe netzunabhéngige Solaranlage, ein Schiffselektriksystem oder eine industrielle Notstromlésung
verwalten — der GX 10-Extender 150 erweitert Ihre Maéglichkeiten, spezifische Voraussetzungen zu erfillen:

» Uberwachen Sie zusatzliche Sensoren und Geréate

+ Steuern Sie externe Gerate prazise

» Automatisieren Sie komplexe Systemreaktionen

* Implementieren Sie eine ausgeklugelte Steuerungslogik

Der GX 10-Extender ist nicht fur das allgemeine Schalten von Lasten vorgesehen, sondern fir die Signalgebung. Die Relais
und Halbleiterschalter haben niedrige Nennstrome, die je nach verwendeter Spannung variieren. Kompatible Produkte, wie
beispielsweise von Energy Solutions (GroRbritannien), Garmin (USA) und Safiery, sind fur allgemeine Schaltanwendungen
besser geeignet.

Installation

Fur Installationsdetails und technische Daten finden Sie im Handbuch zum GX |0-Extender 150.

GX-Geridtekonfiguration

victron energy
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Sobald der GX 10-Extender 150 angeschlossen und mit Strom SRR TR G 0 150 )

versorgt ist, wird er in der Gerateliste des GX-Gerats angezeigt. UM 2 Off | Dimmable
Die Gerateseite des GX 10-Extender zeigt Folgendes an: P 3 Cockplt RGB 0% | Dimmable
+ Modulstatus PWM 4 Wi | Cimmable

Relay 1: Nav Lights n | Latching

* Ausgangsstatus

Relay 2: Fuel Pump Off | Latching
+ PWM-Prozentsatz Relay 3 DC Power Jif | Latching
+ Ausgangsmodus e
Device

Uber ein spezielles Einstellungsmenii kann jeder Ausgang einzeln
konﬁgunert werden' Settings Derdcas G IC-Extender 150 Setup Outpul 5 Fusl Pump Ruaning Type
Auf jeder einzelnen Ausgangsseite im Einstellungsmeni stehen Marmentary [e}
die folgenden Optionen zur Verfligung: Latching ®
+ Benutzerdefinierter Name — Weisen Sie der Ausgang einen

eindeutigen Namen zu. Hinweis: Der Modulname kann Gber das e - ]

Geratemeni geandert werden. Dimenable ®
* Gruppe: Weisen Sie den Ausgang einer Gruppe zu.
+ Typ: Wahlen Sie den Ausgangsmodus: Verriegelung

(Umschaltung), Momentan oder Dimmbar.
+ Steuerelemente anzeigen: Aktivieren oder deaktivieren Sie die

Sichtbarkeit des Ausgangs im Schalterbereich.

Ausginge gruppieren

Jeder Ausgang kann durch Zuweisen eines Gruppennamens auf = PETE
der Einrichtungsseite des Kanals gruppiert werden. 8 e omnm 0 e LL
Ausgange mit demselben Gruppennamen werden zusammen G O - (o
in einer einzigen Gruppenkarte im Schalterbereich angezeigt. —_I “T "m
Dadurch lassen sich verwandte Ausgange leicht kombinieren, R | raipuronu
beispielsweise indem alle Beleuchtungsausgange unter einer | oF

Kachel zusammengefasst werden.

Kanéale ohne Gruppennamen werden in einer Karte mit dem
Modulnamen angezeigt.
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6. Anschluss von unterstiutzten Nicht-Victron-Produkten

6.1. Anschliefen eines PV-Inverters

Durch den Anschluss eines PV-Wechselrichters an ein GX-Gerat kénnen die Stromerzeugung und die Energieverteilung in
Echtzeit iberwacht werden. Dies bietet Benutzern Einblick in die tatsachliche Ausgeglichenheit und die Energieflisse innerhalb
des Systems.

Hinweis: Diese Messungen dienen ausschlieBlich zu Uberwachungszwecken und sind fiir den Betrieb oder die Leistung des
Systems nicht erforderlich.

Drosselung von PV-Wechselrichtern

Zusatzlich zur Uberwachung kénnen bestimmte PV-Wechselrichtermodelle und -marken durch das GX-Gerat gedrosselt werden,
d. h. die Ausgangsleistung kann bei Bedarf aktiv reduziert werden.

Diese Funktionalitat ist fur Systeme erforderlich, die die Funktion ESS-Null-Einspeisung oder Begrenzte Einspeisung verwenden.

Direkte Verbindungen

Typ Null Details
Einspeisung

Fronius Ja LAN-Verbindung, siehe GX - GX - Fronius
Handbuch

SMA Nein LAN-Verbindung, siehe GX - GX - SMA-
Handbuch

SolarEdge Nein LAN-Verbindung, siehe GX - SolarEdge-
Handbuch

ABB Ja LAN-Verbindung, siehe GX - ABB-Handbuch

Verwendung eines Zihlers

Fur PV-Inverter, die nicht digital angeschlossen werden kénnen, kann ein Zahler verwendet werden:

Typ Null Details
Einspeisung
AC- Nein Angeschlossen an den analogen Eingang
Stromsensor des Inverters/Ladegerats. Niedrigste Kosten -
geringste Genauigkeit. Energy Meter
Nein Verkabelt mit dem NGX, oder drahtlos mit
Energy Meter unseren Zigbee zu USB/RS485-Konvertern
verbunden. Siehe Startseite der Energiezahler
Drahtlose AC- Nein Siehe das Handbuch zum drahtlosen AC-
Sensoren Sensor - Eingestelltes Produkt.

6.2. AnschlieBen eines USB-GPS

Ein USB-GPS kann verwendet werden, um die Fernverfolgung von Fahrzeugen oder Booten tiber das VRM-Portal zu
ermaglichen.

Dies erméglicht Folgendes:

* Fernortung Uber das VRM-Portal

+ Geofencing-Warnmeldungen, die ausgeldst werden, wenn das System einen definierten Bereich verlasst
* Export von GPS-Tracks im kml-Format zur Verwendung in Google Earth, Navlink und ahnlichen Tools

Obwohl Victron keine USB-GPS-Module anbietet, unterstiitzt das NGX die meisten GPS-Empfanger von Drittanbietern, die den
NMEA 0183-Befehissatz (mit 4800 oder 38400 Baud) verwenden. Schlielen Sie das GPS-Geréat einfach an einen beliebigen
USB-Port an; es wird nach kurzer Zeit automatisch erkannt.

Gepriifte USB-GPS-Modelle

victron energy Anschluss von unterstitzten Nicht-
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T N N T

Globalsat BU353-W SiRF STAR I 4300
Globalsat ND100 SiRF STAR I 38400
Globalsat BU35354 SIRF STAR IV 43800
Kombination aus Globalsat MR350 und BR305US SiRF STAR I 4300
GlobalSat BU-353-N5 SiRF STAR IV 38400
victron energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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6.3. Anschluss eines NMEA 2000-GPS-Gerates

Zusatzlich zu USB-GPS-Empféangern kann ein NMEA 2000 GPS zur Femverfolgung von Fahrzeugen oder Booten im VRM-Portal
verwendet werden.

Voraussetzungen fiir die NMEA 2000 GPS-Kompatibilitét

Fur die Verwendung mit Victron GX-Geraten muss der NMEA 2000 GPS-Sender eines Drittanbieters die folgenden Kriterien
erfullen:

Ereraicer e

Gerateklasse 60 — Navigation

Geratefunktion 145 — Position des eigenen Schiffes (GNSS)

Erforderliche PGN Muss Ubermittelt werden in 129025 — Position (Breitengrad/Langengrad)
Optionale PGN Muss Ubertragen werden in 129029 — Hohe, 129026 — Kurs und Geschwindigkeit

Die meisten NMEA 2000-kompatiblen GPS-Gerate sollten ordnungsgemal funktionieren.
Gepriftes und bestatigtes Modell:

+ Garmin GPS 19X NMEA 2000

Physische Verbindung zu einem GX-Gerét

Das GX-Gerat und das NMEA 2000-Netzwerk verwenden unterschiedliche Steckverbinder. Es stehen zwei Optionen zur
Verfliigung:

1. VE.Can-zu-NMEA-2000-Kabel (Victron)
+ Ermdoglicht den Anschluss eines GX-Gerats Gber den VE.Can-Anschluss an ein Standard-NMEA 2000-Netzwerk.

+ Die integrierte Sicherung kann eingesetzt oder entfernt werden, um festzulegen, ob Victron das NMEA 2000-Netzwerk mit
Strom versorgt.

A\ Bitte beachten Sie die nachstehende Warnung zur Kompatibilitat der Systemspannung.

2. 3802 VE.Can-Adapter von OSUKL

+ Ideal fur den Anschluss eines einzelnen NMEA 2000-Geréats (z. B. eines Tanksenders) an ein VE.Can-Netzwerk.

+ Kann NMEA 2000-Netzwerke mit niedrigerer Spannung direkt tber ein 48-V-Victron-System mit Strom versorgen.

A Kompatibilitit der Systemspannung

Wahrend Victron-Komponenten an ihren CAN-Bus-Anschlissen bis zu 70 V akzeptieren, ist dies bei einigen
NMEA 2000-Geraten nicht der Fall.

Viele erfordern eine 12-V-Versorgung, einige vertragen bis zu 30-36 V.

Uberpriifen Sie vor dem Anschluss stets die Datenblétter aller NMEA 2000-Gerate im System.
Wenn eine niedrigere Busspannung erforderlich ist:

* Verwenden Sie den OSUKL 35802 VE.Can-Adapter oder

* Verwenden Sie das VE.Can-zu-NMEA-2000-Kabel ohne Sicherung und versorgen Sie das NMEA 2000-Netzwerk tber ein
separates 12-V-NMEA 2000-Netzteilkabel (nicht im Lieferumfang von Victron enthalten).

Der VE.Can-Anschluss am GX-Geréat erfordert keine externe Stromversorgung.

6.4. Anschluss von NMEA 2000-Tanksendern von Drittanbietern

GX-Gerate kénnen Daten von kompatiblen NMEA 2000-Tanksendern von Drittanbietern auf dem Display anzeigen.
Kompatibilititsvoraussetzungen

* Muss den NMEA 2000-Flussigkeitsstand-PGN 127505 Gbertragen

* Die NMEA 2000-Gerateklasse/-funktion kann nur eine der folgenden sein:
+ Allgemein (80) mit Funktionscode Wandler (190) oder Sensor (170)

+ Sensoren (75) in Kombination mit dem Funktionscode Flussigkeitsstand (150)
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* Hinweis: Es werden mehrere Flissigkeitsstande von einem einzigen Gerat oder einer einzigen Funktion unterstitzt,
vorausgesetzt, jedem Tank ist eine eigene Flussigkeits- oder Dateninstanz zugewiesen.

Konfigurationsunterstiitzung
Einige Sender ermdglichen die Konfiguration von Flussigkeitstyp und -kapazitat direkt Uber das GX-Geratemena.

Dies funktioniert beispielsweise mit dem Maretron TLA100 und ist méglicherweise auch mit anderen Marken mdglich. Es
empfiehlt sich, dies wahrend der Einrichtung zu prifen.

Gepriifte kompatible NMEA 2000-Tanksender

I T Y N

Maretron TLA100 Unterstitzt die Konfiguration Gber GX-Menas
Maretron TLM100
Navico Flussigkeitsstandsensor Fuel-0 Teilenummer 000-11518-001

PK

Erfordert ein Navico-Display zur Konfiguration der Kapazitat,
des Flussigkeitstyps und anderer Parameter des Sensors.

Siehe Spannungswarnung unten

QOceanic Systems 3271 Volumetrischer Tanksender

(UK) Ltd (OSUKL) Solite dies nicht funktionieren, ist eine Firmware-

Aktualisierung erforderlich. Bitte wenden Sie sich
diesbeziiglich an OSUKL.

Siehe Spannungswarnung unten.

QOceanic Systems 3281 Wasserstandssensor

(UK) Ltd (OSUKL) Siehe Spannungswarnung unten

Gobius Gobius C fur NMEA 2000
Die meisten anderen NMEA 2000-Tanksender sollten ebenfalls funktionieren. Wenn Sie ein hier nicht aufgefuhrtes Gerat
erfolgreich verwenden, teilen Sie uns dies bitte Gber Community — Modifikationen mit.
Anschluss an ein GX-Gerit
Da VE.Can und NMEA 2000 unterschiedliche Steckverbinder verwenden, stehen zwei Optionen zur Verfigung:

1. VE.Can-zu-NMEA 2000-Kabel (Victron)
* Ermdglicht den direkten Anschluss zwischen NMEA 2000 und dem VE_Can-Anschluss am GX-Gerat.

+ Eine Sicherung kann eingesetzt oder entfernt werden, je nachdem, ob das NMEA 2000-Netzwerk von Victron-Geraten mit
Strom versorgt werden soll.

A\ Siehe Spannungswarnung unten.

2. 3802 VE.Can-Adapter von OSUKL

+ Besonders geeignet zum Anschluss eines einzelnen NMEA 2000-Gerats (z. B. Tanksender) an das VE.Can-Netzwerk.

+ Kann Niederspannungs-NMEA-2000-Netzwerke (z. B. 12 V) direkt aus einem 48-V-Victron-System versorgen.

n Spannungskompatibilitit (24-V- und 48-V-Systeme)

Wahrend Victron GX-Gerate bis zu 70 V an ihrer CAN-Bus-Schnittstelle tolerieren, ist dies bei vielen NMEA
2000-Geraten nicht der Fall. Die meisten erfordern 12 V, einige tolerieren nur bis zu 30-36 V.

Wenn lhr System NMEA 2000-Gerate enthalt, die die Spannung des Systems nicht verarbeiten kénnen:
* Verwenden Sie den 3802 VE.Can-Adapter (OSUKL) oder

+ Verwenden Sie das VE.Can-zu-NMEA-2000-Kabel ohne Sicherung und versorgen Sie das NMEA 2000-
Netzwerk separat Gber ein 12-WV-NMEA-2000-Netzteilkabel (nicht im Lieferumfang von Victron enthalten).

Der VE.Can-Anschluss am GX-Gerat erfordert keine externe Stromversorgung.
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6.5. Voraussetzungen fiir die Bluetooth-Konnektivitat

Um Bluetooth-Sensoren wie beispielsweise von Mopeka, Ruuvi oder Safiery anzuschliefen, muss das GX-Gerat Bluetooth
unterstitzen:

* Einige GX-Gerate verfligen Uber integriertes Bluetooth.

* Andere kdnnen mit einem handelsublichen USB-Bluetooth-Adapter nachgeriistet werden (Einzelheiten finden Sie in der
Ubersicht tiber die Victron GX-Produktpalette).

* Selbst bei integriertem Bluetooth kann ein USB-Adapter die Reichweite erhéhen und die Zuverlassigkeit durch die Verwendung
eines USB-Verlangerungskabels verbessern.

Folgende USB-Bluetooth-Adapter wurden gepruft und funktionieren einwandfrei:

USB-Bluetooth-Adapter

Ideapro USB-Bluetooth-
Adapter 4.0

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 TP Link UB500 -

Insignia (NS-PCY5BMAZ2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400

Eine Liste zusatzlicher Adapter, die aktuell geprift werden oder bekanntermafien nicht funktionieren, finden Sie in der Victron-
Community.

6.5.1. Erweiterung der Bluetooth-Reichweite

Ein Bluetooth-Sensor oder ein Gber Bluetooth verbundenes Victron-Produkt muss sich innerhalb der Bluetooth-Reichweite des
GX-Gerats oder des jeweils verwendeten Bluetooth-Empfangers befinden, damit die Daten ausgelesen werden kénnen. Sollte
diese Reichweite nicht ausreichen, lasst sie sich auf zwei Arten erweitern: entweder mit einem USB-Bluetooth-Adapter an einem
langen USB-Verlangerungskabel, wie zuvor beschrieben, oder mit einem kompatiblen Shelly-Gerét, das als Bluetooth-Empfanger
fungiert.

Ein auf diese Weise eingesetztes Shelly-Gerat empfangt die Bluetooth-Daten lokal und leitet sie Gber kabelgebundenes Ethernet
oder WiFi an das GX-Gerat weiter, anstatt sie Gber Bluetooth selbst zu Ubertragen. Dadurch entfallt die Bluetooth-Reichweiten-
Einschrankung zwischen dem Sensor oder Gerat und dem GX-Geréat, da lediglich die kurze Entfernung zwischen dem Sensor
und dem Shelly-Gerat weiterhin innerhalb der Bluetooth-Reichweite liegen muss.

Unterstiitzte Geriéte

Die Erweiterung der Bluetooth-Reichweite mit einem Shelly-Geréat funktioniert bei jedem Geréat, das von der Bluetooth-Sensor-
Integration unterstitzt wird:

+ Unterstutzte Bluetooth Smart-Sensoren: Ruuvi, Mopeka, Safiery, Gobius und Garnet
* Victron SolarSense 750

« smallBMS NG, VE.Bus BMS NG

Voraussetzungen

Ein kompatibles Shelly-Gerat, auf dem die Shelly-Firmware v1.15.0 oder neuer ausgefihrt wird:

* Plus 1, Plus 1PM, Plus 2PM, Plus Plug S, Plus i4

* Pro 1, Pro 1PM, Pro 2, Pro 2PM, Pro 3, Pro 4PM

*+ 1 Gen3, 1PM Gen3, 1 Mini Gen3, 1PM Mini Gen3, Plug S Gen3

* 1 Gend, 1PM Gen4, Mini Gen4 (sofern nicht im Zigbee-Modus betrieben)

+ BLU Gateway, BLU Gateway Gen3
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6.5.2. Konfiguration

Die Sensoren Mopeka, Safiery, Gobius und Garnet verfigen Uber keine Sequenznummer und kénnen denselben Messwert
mehrfach wiederholen. Um unnétiges Hin- und Herwechseln zu vermeiden, wartet das GX-Geréat so lange, bis der lokale
Bluetooth-Adapter seit 2 Sekunden keine Daten mehr von diesem Gerat empfangen hat, bevor es seine Daten stattdessen Gber
die Bridge Ubermittelt.

Konfigurieren eines Shelly Gen2 Pro-, Gen3-, Gen4- oder BLU-

Gerits

1. Offnen Sie die Webschnittstelle des Shelly-Gerats.

2. Wahlen Sie Matter aus, deaktivieren Sie Matter und starten Sie das
Gerat anschlieRend neu.

3. Wahlen Sie Skripte und anschliefend Bibliothek.

4. Scrollen Sie nach unten und wahlen Sie unter Victron BLE Bridge
die Option Code importieren aus und klicken Sie anschlielfend auf
Speichern.

5. Wahlen Sie Skripte aus, aktivieren Sie die Option Beim Start
ausfuhren und starten Sie das Skript Gber die Wiedergabetaste.

6. Wahlen Sie die Startseite aus. Hier erscheinen neue Felder fur die
Bridge.

Geben Sie bei Bedarf die korrekte Adresse unter Venus Host ein
und wahlen Sie Speichemn.

7. Aktivieren Sie auf dem GX-Gerat den Kopplungsmodus:
Einstellungen — Integrationen — Bluetooth-Sensoren — Erweitert.

8. Wahlen Sie auf der Shelly-Startseite die Option Authentifizieren

aus. Nach Abschluss des Vorgangs andert sich der Status auf BLE-
Bridge betriebsbereit.

Konfigurieren eines Shelly Gen2 Plus-Gerits

1.

2.

Offnen Sie die Webschnittstelle des Shelly-Gerats.

Wahlen Sie Skripte, dann Bibliothek und anschliefend URL
konfigurieren.

Geben Sie https://raw.githubusercontent.com/victronenergy/dbus-
ble-sensors/refs/heads/master/tools/shelly/manifest json ein und
wahlen Sie Speichern.

Wahlen Sie unter Victron BLE Bridge die Option Code importieren
aus und klicken Sie anschliefend auf Speichern.

Erweitern Sie den Eintrag Erweitert, wahlen Sie anschlieflend KVS
und dann Schlusselwert hinzufiigen.

Geben Sie venus-host als Schlissel und venus_local oder
die entsprechende IP-Adresse als Wert ein und wahlen Sie
anschlieftend Eintrag speichemn.

Aktivieren Sie auf dem GX-Geréat den Kopplungsmodus:
Einstellungen — Integrationen — Bluetooth-Sensoren — Erweitert.

Wahlen Sie Skripte aus, aktivieren Sie die Option Beim Start
ausfuhren und starten Sie das Skript Gber die Wiedergabetaste.
Sein Status wechselt zu In Betrieb und bleibt auch so.

Konfigurieren des GX-Gerits

T .

th adapters

BLE bridge access Paired dovics

Pairing mode Acthate

sonngs mgnaens oo sareos IR}

Bluetoath adapters

Continucus scanning

BLE bridge access

Pairing mode Active + 10 remai

semrge gt Sumcomsenson JERRRl}

Bluetooth adagters

Continuous scanning

HLE bridge access s ovices only

Paiting mode

shelly_8070694CE300 Unpair
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Uber VictronConnect v6.40 oder neuer:

1. Verbinden Sie sich Uber Bluetooth mit dem GX-Geréat.

2. Gehen Sie zu Einstellungen — Bluetooth-Sensoren und aktivieren Sie die gewtinschten Gerate.

Uber die GX-Benutzeroberflache:

1. Offnen Sie die Benutzeroberflache des GX-Gerats, entweder auf dessen eigenem Bildschirm oder Giber die Remote Console.
2. Gehen Sie zu Einstellungen — Integrationen — Bluetooth-Sensoren und aktivieren Sie die gewiinschten Gerate.
Umschalten zwischen dem lokalen Bluetooth-Adapter und der Bridge

Wenn ein Gerat sowohl direkt Giber den eigenen Bluetooth-Adapter des GX-Gerats als auch Gber eine Shelly Bridge erreichbar ist,
entscheidet das GX-Gerat automatisch, von welchem der beiden Gerate es Daten tbermitteln soll.

* Die RuuviTag-Sensoren und das SolarSense 750 fugen jeder Nachricht eine fortlaufende Nummer bel, sodass das GX-Gerat
stets weil}, welcher Messwert der aktuellste ist, und sofort auf diesen umschaltet.

* Die Sensoren Mopeka, Safiery, Gobius und Garnet verfigen tber keine Sequenznummer und kénnen denselben Messwert
mehrfach wiederholen. Um unnétiges Hin- und Herwechseln zu vermeiden, wartet das GX-Gerat so lange, bis der lokale
Bluetooth-Adapter seit 2 Sekunden keine Daten mehr von diesem Gerat empfangen hat, bevor es seine Daten stattdessen
Uber die Bridge Ubermittelt.

6.5.3. Hinzufligen von Verschliisselungsschliisseln mit VictronConnect

Einige Bluetooth-Sensoren verschlisseln ihre Gbertragenen Daten. Um diese Daten lesen zu kénnen, bendétigt das GX-Gerat den
entsprechenden Verschlisselungsschlissel.

Anstatt jeden Schltussel manuell einzugeben, kann VictronConnect gespeicherte Verschliisselungsschlissel automatisch an das
GX-Geréat Ubertragen, was besonders praktisch ist, wenn mehrere verschlisselte Sensoren gleichzeitig hinzugefugt werden.

Die Ubertragung erfolgt in zwei Phasen. Durch eine direkte Verbindung mit einem Sensor in VictronConnect kann die App
dessen Verschlusselungsschlissel abrufen und speichern. Wenn Sie anschlieend eine Verbindung zum GX-Gerét tber
Bluetooth herstellen und dort den Sensor aktivieren, wird der gespeicherte Schilissel auf das GX-Gerat Gbertragen. Nach der
Synchronisierung wird jeder aktivierte Sensor in der Geréateliste auf dem GX-Gerat angezeigt.

Voraussetzungen

* Venus OS v3.80 oder neuer

* VictronConnect v6.40 oder neuer

Bluetooth und Bluetooth-Sensoren sind auf dem GX-Gerat aktiviert

+ Das GX-Gerat befindet sich innerhalb der Bluetooth-Reichweite

* Der Bluetooth-PIN des GX-Gerats

» Jeder Sensor, dessen Schlissel tbertragen werden soll, wurde bereits mindestens einmal mit VictronConnect verbunden

Unterstiitzte Produkte

* Die Bluetooth-Anzeige ist aktuell fur das smallBMS NG und das VE.Bus BMS NG verfugbar. Die Unterstatzung weiterer
Produkte wird moglicherweise in zukunftigen Firmware-Versionen erganzt.

0 Wenn in VictronConnect ein Schlosssymbol angezeigt wird:

Ein Schlosssymbol neben einem Sensor weist darauf hin, dass dessen Verschlisselungsschlussel nicht in
VictronConnect gespeichert wurde.

Stellen Sie in VictronConnect eine direkte Verbindung zu diesem Sensor her, verbinden Sie sich anschlieBend
erneut Uber Bluetooth mit dem GX-Geréat und aktivieren Sie den Sensor.

Die Schlisselubertragung funktioniert nur, wenn VictronConnect direkt tber Bluetooth mit dem GX-Gerat
verbunden ist; Verbindungen tber die VRM-Registerkarte oder eine lokale IP-Adresse werden nicht
unterstutzt.

Die Bluetooth-PIN des GX-Gerats und ein Sensor-Verschlisselungsschlissel dienen unterschiedlichen
Zwecken: Die PIN autorisiert eine Verbindung tber VictronConnect, wahrend der Verschlisselungsschlissel
es dem GX-Gerat ermdglicht, die Sensordaten zu entschlisseln.

Verschliisselungsschlissel kénnen weiterhin manuell eingegeben werden, falls die automatische Ubertragung
nicht verfugbar ist.
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6.5.4. Bluetooth-Anzeige fiir smallBMS NG und VE.Bus BMS NG

Ein GX-Gerat kann Batteriedaten direkt Gber Bluetooth von einem smallBMS NG und einem VE.Bus BMS NG auslesen, ohne
dass eine kabelgebundene Datenverbindung erforderlich ist. Das BMS wird als Bluetooth-Sensor hinzugefigt und erscheint
anschlieftend als eigener Eintrag in der Gerateliste, in der die Batteriebank als eigenstandige Batterie dargestellt wird.

Ist das GX-Gerat mit dem Internet verbunden, werden die Batteriedaten zudem an das VRM-Portal weitergeleitet.

Voraussetzungen

* Venus OS v3.80 oder neuer

* VictronConnect v6.40 oder neuer

* Das BMS befindet sich innerhalb der Bluetooth-Reichweite des GX-Gerats

* Der Bluetooth-PIN des GX-Gerats

* Das smallBMS NG und/oder das VE.Bus BMS NG wurde bereits mindestens einmal mit VictronConnect verbunden

Durch die direkte Verbindung mit dem BMS kann VictronConnect dessen Verschlusselungsschlissel speichern. Das GX-Gerat
bendtigt diesen Schlissel, um die Ubertragenen Daten lesen zu kénnen.

Konfiguration

1.

Stellen Sie in VictronConnect mindestens einmal
eine direkte Verbindung zum smallBMS NG und/
oder VE.Bus BMS NG her. < Settings Connectivity Bluetaath (for VietrenConnect App)

Aktivieren Sie Instant Readout tiber Bluetooth. Enabled =

Instant Readout ist standardméafig deaktiviert. Pincode [ e
Bei der ersten Verbindung mit einem Bluetooth-

Gerat bietet VictronConnect an, diese Funktion

zu aktivieren. Sie kann auch nachtraglich auf < sattnge | ltwgretors

der Produktinfoseite des BMS zusammen mit Enable a

Bluetooth aktiviert werden.
Advanced

Gehen Sie auf dem GX-Gerét zu Einstellungen
— Konnektivitdt — Bluetooth (fur die

VictronConnect App) und aktivieren Sie
Bluetooth. < Bluetooth Sensors

Gehen Sie zu Einstellungen — Integrationen
— Bluetooth-Sensoren und aktivieren Sie die fuuvi @
Bluetooth-Sensorfunktion.

ULV RLI.II\‘ 8CAS C’_)

o Ruuvi 627C
i

Offnen Sie in VictronConnect die Lokal-
Reglsterkaﬂe. und verblnder.l. Sie sich uper Uy P T ®
Bluetooth mit dem GX-Geridt. Geben Sie ' —
dabei die Bluetooth-PIN ein, wenn Sie dazu

. [T, Ruuvi Air 1441
aufgefordert werden. “ . ®©

Eine blaue Bluetooth-Signalanzeige bestatigt
die Verbindung. Eine Verbindung, bei der eine
IP-Adresse oder eine VRM-ID angezeigt wird,
nutzt ein anderes Protokoll und kann keine
Verschllisselungsschlissel tbertragen.

rugy; T HM«IZI (.:)

ruuy; P 4Ir\; .

smallBMS NG HOZA02.L007

SolarSense 750 HOBGISAAADA ()

Tippen Sie auf das Zahnradsymbol in der w
oberen rechten Ecke und wahlen Sie Bluetooth- &
Sensoren aus.

Aktivieren Sie den Schalter fur jedes

BMS, das hinzugefuigt werden soll.
VictronConnect Ubertragt seinen gespeicherten
Verschlisselungsschlissel automatisch an das
GX-Gerat.
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Nach der Synchronisierung erscheint das BMS

in der Gerateliste des GX-Gerats. Die gleiche

Liste der Sensoren ist auch auf dem GX-Gerat < sangs JEER)

unter Einstellungen — Integrationen — Bluetooth-

Sensoren verfugbar, wo jedes aktivierte BMS mit

aktiviertem Schalter angezeigt wird. smallBMS NG HQ2402.J001 100% | 26.34

SolarSense 750 HQ9999AAADA

Sollte ein BMS nicht innerhalb einer Minute in GX device relays
der Liste erscheinen, befindet es sich entweder

auflterhalb der Reichweite des GX-Gerats oder

Instant Readout ist nicht aktiviert.

Verfiigbare Daten

Das BMS verfugt Uber einen eigenen Eintrag in
der Gerateliste, in dem Ladezustand, Spannung und

k! Sattings Devices smallBMS NG HO2402.J001

Strom auf einen Blick ersichtlich sind. Wenn Sie den S gl
Eintrag 6ffnen, wird Folgendes angezeigt: Battery 26,35V | 0.0 0
* Fehler State of charge 100
* Batteriespannung, Stromstarke und Leistung Battery temperature 23
+« |Ladezustand Consumed AmpHours 0.0
* Batterietemperatur 2
Alarms
+ Verbrauchte Amperestunden
0
* Restlaufzeit
Alarms
10
Device
Drei Untermenis bieten weitere Einzelheiten:
- . . . 4 Settings Devices =mallEMS NG HO2402..)001 Alarms
* Alarme: Niedriger SoC, hohe Temperatur, niedrige =
Zellspannung, Verlust der Batteriekommunikation Low S0C DK
igh OK
- E/A: Aufladen zulassen, Entladen zulassen (ATC/ Fyh temperature ‘
ATD-Status) Low cell voltage oK
+ Gerat: Verbindung, Produkt, Name, Produkt-ID, Battery communication lost 0K
VRM-Instanz und Geratename
¢ Settings  Devices  smalBMS NG HO2402.LK001 n
Allow 1o charge Yes

Allow to discharge Yes

Die Batteriedaten werden ebenfalls in der GX-
Geratetbersicht und im VRM-Portal angezeigt.

Die drahtlose Kommunikation ist nicht immer zuverlassig. Die Bluetooth-Anzeige dient ausschlieBlich der
Uberwachung und ist kein Ersatz fur eine kabelgebundene Verbindung. Bei einem System, das fiir die Lade-
und Entladesteuerung auf das BMS angewiesen ist, muss das BMS wie tblich mit dem System verkabelt
sein.
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6.6. Mopeka Bluetooth-Ultraschallsensoren

Mopeka-Sensoren ermdglichen die Ultraschallmessung von Flissigkeitsstanden in Druck- und Nichtdruckbehaltern. Je nach
Modell wird der Sensor entweder an der Ober- oder Unterseite des Tanks montiert. Daten wie Flussigkeitsstand, Temperatur und
Sensorspannung werden Uber Bluetooth Low Energy (BLE) an das GX-Gerat ubertragen.

Um den Sensor Uber Bluetooth mit dem GX-Gerat zu verbinden, muss das GX-Gerét Uber eine Bluetooth-Funktion verfigen.
Weitere Informationen zu den Voraussetzungen, Einschrankungen und kompatiblen USB-Bluetooth-Adaptern finden Sie im
Abschnitt Voraussetzungen fur die Bluetooth-Konnektivitat [40].

Unterstiitzte Mopeka-Sensoren

Mopeka Pro Check H20

Mopeka Pro Check LPG

Mopeka Pro Check Universal

Mopeka TD40 / TD 200

Erfordert Venus OS v3.14 oder héher

Mopeka Pro Plus

Mopeka Pro 200

Es werden nur die oben aufgefihrten Sensoren unterstitzt. Andere Mopeka-Sensoren, auch mit Bluetooth-
Funktion, sind nicht kompatibel.

6.6.1. Installation

Die Installation des Mopeka-Sensors ist unkompliziert. Installieren Sie zunachst den Sensor gemalk den Installationshinweisen
von Mopeka und konfigurieren Sie ihn mit der Mopeka Tank App (verfigbar im Google Play Store und im Apple App Store).
Fahren Sie dann mit der Einrichtung auf dem GX-Gerat wie folgt fort:

1.

Stellen Sie sicher, dass Bluetooth im Meni Bluetooth-Sensoren
aktiviert ist (standardmaRig aktiviert).

Gehen Sie auf dem GX-Gerét zu Einstellungen — Integrationen —
Bluetooth-Sensoren.

Bewegen Sie den Schieberegler zum Aktivieren nach rechts, um die
Bluetooth-Sensoren zu aktivieren.

Scrollen Sie nach unten, um lhren Mopeka-Sensor zu finden.
Bewegen Sie den entsprechenden Schieberegler nach rechts,
um ihn zu aktivieren. Der Sensor sollte nun in der Gerateliste

erscheinen.

Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 5 fur jeden weiteren Sensor.

6.6.2. Konfiguration

Eatoath adsptins
Mopeka H20 802668 «
< Devicelist
& VM-3FTECT HOZ31530ME 128

Bt semuans
Enatle «

Cantiuscus scarring

Fusl tank

Lyeee Smaet (WIS 140241 9258KS T 2082V | 124

1. Rufen Sie das Menu der Gerateliste auf.
2. Scrollen Sie und wahlen Sie den gewiinschten Sensor aus.
3. Klicken oder tippen Sie auf den ausgewahlten Sensor, um dessen Ubersichtsmenii zu 6ffnen.
4. Tippen oder klicken Sie auf den Sensor, um dessen Ubersicht zu 6ffnen.
5. Im Einstellungsmeni kénnen Sie:

+ Die Tankkapazitat anpassen

+ Flussigkeitstyp und Volumeneinheit auswahlen

+ Kalibrierungswerte fir leere und volle Tankfillstande festlegen

+ Werte des Stromsensors und Batteriestand anzeigen
6. Nach Abschluss der Einrichtung kehren Sie zum Meni der Sensoribersicht zuriick.
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7. Tippen oder klicken Sie auf das Gerat, um das Meni mit den Gerateeinstellungen zu 6ffnen.

8. Im Geratemend kénnen Sie einen benutzerdefinierten Namen zuweisen und Details wie den Anschlusstyp, die Produkt-ID
und die VRM-Instanz anzeigen.

Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 8 fur jeden weiteren Sensor.

m@)ﬂ‘dmn energy Anschluss von unterstitzten Nicht-

Seite 46 Terorever Victron-Produkten



Nucleo GX Handbuch

6.6.3. Uberwachung des Tankfiillstands

1352

Tank summary P ! Tank Level - Maop:

Tank 1 Fusl Mupeka HID Tursk 2 Faash Vhater Tark 3 Waste Watnr

20%

Die Tankfillstande kénnen an verschiedenen Stellen innerhalb der GX-Umgebung tberwacht werden:

+ Gerateliste auf dem GX-Gerat

« Grafische Ubersicht auf dem GX-Gerat
* VRM-Dashboard

* Widgets fur das erweiterte VRM-Mena

* Widgets der VRM-App

Mopeka Pro H20O

[2] Diesel

Mopeka Pro LPG
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6.7. Safiery Star-Tank Fullstandsensor fir Tanks

Der Safiery Star-Tank ist ein radarbasierter Tankfillstandsensor, der fur die obenliegende Montage konzipiert ist. Er kann mit
Klebstoff an nichtmetallischen Tanks befestigt oder mit dem standardmaigen SAE-5-Lochmuster montiert werden. Der Sensor
kommuniziert direkt mit einem GX-Gerat Uber Bluetooth Low Energy (BLE). Die Stromversorgung erfolgt tber eine CR2744-
Knopfzellenbatterie mit einer erwarteten Lebensdauer von bis zu funf Jahren.

Ausfuhrliche Produkt- und Montageanweisungen finden Sie im Star-Tank-Handbuch, das auf der Star-Tank-Produkiseite
verfugbar ist.

Um den Sensor Uber Bluetooth mit dem GX-Gerat zu verbinden, muss das GX-Gerét Uber eine Bluetooth-Funktion verfigen.
Weitere Informationen zu den Voraussetzungen, Einschrankungen und kompatiblen USB-Bluetooth-Adaptern finden Sie im
Abschnitt Voraussetzungen fur die Bluetooth-Konnektivitat [40].

6.7.1. Installation

Die Installation des Star-Tank-Sensors ist unkompliziert. Befolgen Sie zunachst die Installationshinweise zum Star-Tank und
konfigurieren Sie den Sensor. Sobald dies abgeschlossen ist, fahren Sie mit den folgenden Schritten fort, um die Einrichtung auf
dem GX-Gerat abzuschlieRen.

N - - ]

Mapeka H20 L
Moapeka Univ -
1. Stellen Sie sicher, dass Bluetooth im Meni Bluetooth-Sensoren Miopoka LFG =
aktiviert ist (standardmaRig aktiviert). Vaopeka proz00 «
Pt BADE «
2. Offnen Sie das Menu Einstellungen — E/A — Bluetooth-Sensoren. - <
3. Verschieben Sie den Schieberegler Aktivieren nach rechts, um die e “
Bluetooth-Sensoren zu aktivieren. S ] |
4. Um lhren Star-Tank-Sensor zu finden, scrollen Sie nach unten, bis < e [T
Sie ihn sehen. [
5. Um den Sensor zu aktivieren, verschieben Sie den Schieberegler e ——
nach rechts. Er sollte nun in der Gerateliste angezeigt werden. o — —
6. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 5 fur mehr als einen Sensor. —
FunniTag
m@ victron energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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6.7.2. Konfiguration

B -
1. Rufen Sie das Menu der Gerateliste auf. e e | o
2. Scrollen Sie nach oben oder unten und wahlen Sie den Hopska prezon i IAEAIG
entsprechenden Sensor. MultPlis 12050072016 Imvertiog 3
RusuviTag 32
3. Klicken oder tippen Sie auf den ausgewahlten Sensor, um -
dessen Ubersichtsmenii zu 6ffnen. -
4. Klicken oder tippen Sie auf Einrichtung, um das Safiery Starlink 4 14t | ¢
Einstellungsmeni des Sensors aufzurufen. VAEIPTECT HO2303FMODH
5. Im Einstellungsment kénnen Sie die Tankkapazitat andern, -
den Flussigkeitstyp und die Volumeneinheit auswahlen, ¢ HDEDEEED __
Kalibrierungswerte fiir leere und volle Tankfiillstande st o
festlegen und den Wert des Stromsensors zusammen mit Level o
dem Batteriestand anzeigen. Remaining 14t
Temperature 24°C
6. Nach Abschluss der Einrichtung kehren Sie zum Men der S -
Sensoribersicht zuriick. e —
Setup
7. Klicken oder tippen Sie auf das Gerat, um das Mend mit den Devic
Gerateeinstellungen zu 6ffnen.
. . 4 Sstungs  Devicea  Safiry Sianink m
8. Im Geratemenu kdnnen Sie dem Sensor einen R G
benutzerdefinierten Namen zuweisen und zusatzliche . ﬁ
Gerateinformationen anzeigen, z. B. den Anschlusstyp, die e ey =
Produkt-1D und die VRM-Instanz. Senaervalyevhen ful &=
Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 8, wenn Sie weitere e -
Sensoren einrichten machten. velumet He
Sensor value em
6.7.3. Uberwachung des Tankfiillstands
Die Tankfillstande kénnen an mehreren Stellen in der GX-Umgebung angezeigt werden:
0640
Mapeka 130 Mopets LPG Mapsks TOC gk s Heapwes s Safury Starkek
[+ ] o oW o W o
+ Gerateliste auf dem GX-Gerat - - - -
* Fullstandsseite auf dem GX-Gerat 2% 0% kol I 7% ] 0%
+ VRM-Dashboard
W Sefiery Starlink - Tank surmmary (23

* Widgets fur das erweiterte VRM-Menu

+ Widgets der VRM-App

maining fluid

ank fiuad type

Anschluss von unterstiitzten Nicht-

m’%"‘?ﬁ‘!‘! energy
Victron-Produkten

Seite 49



Nucleo GX Handbuch

6.8. Unterstitzung fiir Gobius Bluetooth-Tanksensor

Bei dem Gobius C und Gobius Pro handelt es sich um externe, vibrationsbasierte Sensoren fur den Tankfillstand, die fur

eine nicht-invasive Installation konzipiert sind. Sie werden mit Klebepads an der Aulienseite des Tanks befestigt, ohne dass
Bohrungen oder interne Befestigungen erforderlich sind. Der Sensor kommuniziert Gber Bluetooth Low Energy (BLE) direkt mit
einem GX-Gerat.

Ausfuhrliche Produkt- und Installationshinweise finden Sie im Gobius-Handbuch, das auf der Gobius-Website verfugbar ist.

Um den Sensor Uber Bluetooth mit dem GX-Gerat zu verbinden, muss das GX-Gerét Uber eine Bluetooth-Funktion verfigen.
Weitere Informationen zu den Voraussetzungen, Einschrankungen und kompatiblen USB-Bluetooth-Adaptern finden Sie im
Abschnitt Voraussetzungen fur die Bluetooth-Konnektivitat [40].

Unterstiitzte Gobius Bluetooth-Sensoren

Gobius C
Erfordert mindestens die Firmware-Version 4.1.0.
Gobius Pro

6.8.1. Installation

Die Installation des Gobius-Tanksensors ist unkompliziert. Befolgen Sie zunachst die Installationshinweise von Gobius und
konfigurieren Sie den Sensor. Sobald dies abgeschlossen ist, fahren Sie mit den folgenden Schritten fort, um die Einrichtung auf
dem GX-Gerat abzuschlieRen.

1. Navigieren Sie zu Einstellungen — E/A —
Bluetooth-Sensoren.

2. Aktivieren Sie die Bluetooth-Sensoren Enable a
{Standardmaﬁlg akt“"en)' Centinuous seanning
3. Scrollen Sie nach unten, um lhren Gobius- Bluetooth adapters
Sensor zu finden. Gobius C 5A-14:84 «
4. Aktivieren Sie den Sensor.
< settings m
5. Bitte Gberprifen Sie, ob dieser nun in der
Gerateliste angezeigt wird. Fresh water tank (24) a.0 29°C 14114 47
Ruuvi Air 954 pprr 6.7 e
6. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 5 fur weitere
Sensoren.
m%ﬁmh energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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6.8.2. Konfiguration

Gehen Sie zur Gerateliste.

Bitte wahlen Sie den Gobius-Sensor aus, um die
Sensorlbersicht zu dffnen.

Wahlen Sie Einrichtung.

Konfigurieren Sie die Tankkapazitat, den
Flussigkeitstyp, die Volumeneinheit und die
Kalibrierungswerte fur leer/voll. Es kénnen auch
individuell geformte Tanks mit bis zu 10 Stufen
konfiguriert werden. Der aktuelle Wert des
Stromsensors wird hier angezeigt.

Sie konnen im entsprechenden Untermeni
Alarme fur hohe und niedrige Werte einstellen
und aktivieren.

Nach Abschluss der Einrichtung kehren Sie zum
Menu der Sensoribersicht zuriick.

Wahlen Sie Gerat, um die Gerateeinstellungen
zu dffnen.

Im Geratement kénnen Sie dem Sensor

einen benutzerdefinierten Namen zuweisen und
zusatzliche Gerateinformationen anzeigen, z. B.
den Anschlusstyp, die Produkt-ID und die VRM-
Instanz.

Wiederholen Sie diese Schritte fur weitere
Sensoren.

< Ssefiings  Devices
Status
Level
Remaining
Temperature
Setup

Device

< Settings  Devices
Capacity
Sensor value when empty
Sensor value when full
Fluid type
Volume unit
Custom shape
Sensor value
Low level alarm

Hiah lewel alan

4 Settings  Devices
Connection
Preduct
Name
Preduct 1D

Firmwrare version

Fresh water tank (24)

rreshvaternk 20)  JEETR)

Fresh woter ok 29 YD)

0K
47
1414

29

[‘300¢ )

(2000m )

=)
Fresh water

Litres

10.6cm

Bluetooth LE

Gobius tank sensor

Custom name

OxCOZE

1.1.0

VRM instance 24
Device name Gobius C 5A:14:84
mmﬁmh energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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6.8.3. Uberwachung des Tankfiillstands

Die Tankfillstande kénnen an mehreren Stellen in der GX-Umgebung angezeigt werden:
= 0931 &

Fresh water tark (24)

5]
.
.

47%

+ Gerateliste auf dem GX-Gerat :
a %] (m] il Ja @

* Fullstandsseite auf dem GX-Gerat 27 Cis Orerview Lavals Natifications Sattings
+ VRM-Dashboard B Tenk Level [24) & B ek summary [24]
+ Widgets fiir das erweiterte VRM-Meni S N
+ Widgets der VRM-App . Tark rarmaiing flid
Tank fluid type
[2] Freshwater 47 %
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6.9. Drahtlose Bluetooth-Temperatursensoren von Ruuvi
Ruuvi-Sensoren Ubertragen Temperatur, Luftfeuchtigkeit und Luftdruck drahtlos Gber Bluetooth an ein GX-Gerat.

Um den Sensor Uber Bluetooth mit dem GX-Gerat zu verbinden, muss das GX-Gerét Uber eine Bluetooth-Funktion verfigen.
Weitere Informationen zu den Voraussetzungen, Einschrankungen und kompatiblen USB-Bluetooth-Adaptem finden Sie im
Abschnitt Voraussetzungen fur die Bluetooth-Konnektivitat [40].

Installationsvorgang < o
Stellen Sie sicher, dass Bluetooth im Bluetooth-Menu aktiviert Analog inputs

ist (standardmafiig aktiviert). Gehen Sie dazu zu Einstellungen Digital inputs

— Integrationen — Bluetooth-Sensoren und klicken Sie auf A ——

JAktivieren®, um die Bluetooth-Temperatursensoren zu aktivieren.

Das Untermen fur Bluetooth-Adapter zeigt eine Liste der : ERC s

verfugbaren Bluetooth-Adapter an. Die Option  Fortlaufendes = AL
Scannen® ermoglicht das kontinuierliche Scannen nach neuen

Bluetooth-Sensoren. Beachten Sie jedoch, dass die Aktivierung ¢ Bluetnoth sensors

dieser Option die WiFi-Leistung des GX-Geréats beeintrachtigen T a

kann. Aktivieren Sie diese Option nur, wenn Sie nach neuen
Bluetooth-Sensoren suchen missen. Andemnfalls sollten Sie sie
deaktiviert lassen.

Contingous scanning
Bluetooth adapters

T Ruwvi Fridge

Der Sensor wird im Meni als Ruuvi ###" mit einer 4-

stelligen hexadezimalen Gerate-ID angezeigt. Aktivieren Sie

den entsprechenden Ruuvi-Sensor. Alle zuvor installierten und
aktivierten Sensoren werden mit ihren benutzerdefinierten Namen
angezeigt, sofern diese festgelegt wurden. T Ruui Freezer

Ruuvi EF9C

T Ruuvi Bathraom

T Ruuvi Living

T Ruuvi Bedroom

Der Sensor sollte nun in der Geréateliste angezeigt werden —
standardmaRig ist er mit ,RuuviTag” bezeichnet. T, e |

Im Einstellungsmeni des Temperatursensors kénnen Sie den
Typ einstellen (wahlen Sie zwischen Batterie, Kihlschrank und
Allgemein). Im Geratemend kénnen Sie einen benutzerdefinierten
Namen fur den Sensor festlegen und erhalten zusatzliche Temperature £
Informationen wie den Anschlusstyp, die Produkt-1D und die VRM- Sensoe battery 218v
Instanz. 0

< RuiniTeg

Stalus o

Batterielebensdauer und -status fiir Ruuvi-Sensoren: Device

Ruuvi-Sensoren verwenden eine austauschbare CR2477 3-V-
Lithium-Knopfzelle, die je nach Umgebungstemperatur in der < setup
Regel Uber 12 Monate halt. Type Generi

+ Informationen zur Batterie:

* Die interne Batteriespannung und der Status werden im Meni
des Sensors angezeigt.

Battery
Fridge
+ Statusanzeigen der Batterie: o)
* OK-Status: Batteriespannung = 2,50 V
Device
* Die Batterie des Sensors ist fast leer: Batteriespannung =
2,50V

Connectian Bluetooth LE

Praduct RuwviTag

Warnung bei niedrigem Batteriestand: Hame Custam name

Praduct ID 0xC0Z9

Auf der Remote Console wird eine Warmnung Gber einen niedrigen
Batteriestand angezeigt. Wenn das GX-Gerat an VRM meldet,
wird die Warnung auch dort angezeigt. VRM instance

Device name Buwvi EFOC

Firmware version

Der Warnschwellenwert ist temperaturabhangig:
* Unter 20 °C: Schwellenwert ist 2,0V

« Zwischen -20 °C und 0 °C: Schwellenwert ist 2,3V
* Uber 20 °C: Schwellenwert ist 2,5V

Sie konnen die Firmware des Ruuvi Uber die spezielle Ruuvi-App
aktualisieren. Dies ist jedoch nur erforderlich, wenn Probleme
auftreten.
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6.10. Unterstutzung fiir Ruuvi Air

Bei dem Ruuvi Air handelt es sich um einen fortschrittlichen Sensor fur die Raumluftqualitat, der eine Echtzeitiberwachung
mehrerer Umweltparameter ermdglicht, darunter CO-, Feinstaub (PM1, PM2,5, PM4, PM10), fluichtige organische Verbindungen
(VOC), Stickoxide (NOx), Temperatur, Luftfeuchtigkeit und Luftdruck.

Ausfuhrliche Produkt- und Montageanweisungen finden Sie in der Schnellstartanleitung von Ruuvi Air.

Ein GX-Gerat kann die folgenden Parameter tiber Bluetooth Low Energy (BLE) vom Ruuvi Air auslesen:

* Temperatur

+ Relative Feuchtigkeit

* Luftdruck

+ Feinstaub (PM2,5)

* Kohlendioxid (CQO3)

+ Index fur fluchtige organische Verbindungen (VOC)

* Index fur Stickoxide (NOx)

6.10.1. Installation

Die Installation des Ruuvi Air-Sensors ist unkompliziert. Bitte befolgen Sie zunachst die Schnellstartanleitung fur Ruvi Air und
konfigurieren Sie den Sensor. Sobald dies abgeschlossen ist, fahren Sie mit den folgenden Schritten fort, um die Einrichtung auf
dem GX-Gerat abzuschlieRen.

L4 Betiings  Integuations

T Living Room

Fuui BCAS

T Fresszer L
1. Stellen Sie sicher, dass Bluetooth im Men Bluetooth-Sensoren oA “
aktiviert ist (standardmaRig aktiviert). [ =
T Frcige [ §
2. Offnen Sie das Menu Einstellungen — E/A — Bluetooth-Sensoren. SolarSense 750 HOIITIARADA «
SolarSenae DATC
3. Verschieben Sie den Schieberegler Aktivieren nach rechts, um die
Bluetooth-Sensoren zu aktivieren. ¢ vei X2
4. Scrollen Sie nach unten, bis Sie lhren Ruuvi Air Sensor sehen. il
BseSolar Charger MPPT 150735 rw? 30
5. Um den Sensor zu akfivieren, verschieben Sie den Schieberegler o
nach rechts. Er sollte nun in der Gerateliste angezeigt werden. b S B HER AR *
MultiPlus-I| 24/3000/70-32 Bulk charging
SmartSolar Charger MPET 7515 (]
m@ victron energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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6.10.2. Konfiguration

.

AVM-3FTSCT HQ23183CME
BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev 30
[hesel 0.4 25 a7 48

Lynx Smart BMS HQZ414ZX9KS

1. Rufen Sie das Menu der Gerateliste auf.

MultiPlus-l 24/3000/70-32 Bulk charging
2. Scrollen Sie nach oben oder unten und wahlen Sie den R Al 554 107
entsprec henden Sensor. SmartSetar Charger MPPT 75115

SmartSclar Charger MPPT 75/15 rev2

3. Klicken oder tippen Sie auf den ausgewahlten Sensor, um
dessen Ubersichtsmenii zu 6ffnen.

4. Klicken oder tippen Sie auf Einrichtung, um das < T e KD
Einstellungsmenii des Sensors aufzurufen. st o
Temperature 25
5. Im Einstellungsmeni kénnen Sie den Sensortyp Humidity 28
andern. Folgende Optionen stehen zur Auswanhl: Pressure 996!
Batterie, Kuhlschrank, Allgemein, Raum, Aulenbereich, . _
Wassererhitzer und Gefrierschrank. s .
COz 961
6. Nach Abschluss der Einrichtung kehren Sie zum Meni der VOC index 970
Sensoribersicht zurtick. T .
7. Klicken oder tippen Sie auf das Gerat, um das Mend mit den
Gerateeinstellungen zu 6ffnen. ¢ o oo e JETR

8. Im Geratemeni kénnen Sie dem Sensor einen
benutzerdefinierten Namen zuweisen und zusatzliche
Gerateinformationen anzeigen, z. B. den Anschlusstyp, die

&

Setings  Dovices  RumiAr  Sotup m

Produkt-ID und die VRM-Instanz. Battery 0
Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 8, wenn Sie weitere S 0
Sensoren einrichten méchten. Generic
Room -
Outdoar (
‘Water Heater o)

Freezer (&)

6.10.3. Uberwachung

Die Sensorwerte kdnnen an mehreren Stellen innerhalb der GX-Umgebung angezeigt werden:

23 1247 &
me I
b & & & & & & &
C RH c RH ) C RH C Fh:
+ Gerateliste auf dem GX-Gerat e [ | : L= | |=
+ Fullstandsseite auf dem GX-Gerat (Temperatur und relative “ ) | »
Luftfeuchtigkeit) 25°  28% 19" 43 19°  42% 23" 61
= %] (] Il fal 1]
* VRM-Dashboard (VOC-Index, NOx-Index, PM2,5-Wert, CO5- L e
Wert, relative Luftfeuchtigkeit, Temperatur, Luftdruck) L
24.9°C o Gur @i
* Erweiterte VRM-Meni-Widgets (VOC-Index, NOx-Index, PM2,5- . : s = St g
Wert, CO;-Wert, relative Luftfeuchtigkeit, Temperatur, Luftdruck)
+ Widgets der VRM-App (Temperatur und relative Luftfeuchtigkeit)
. I
1
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6.11. Anschluss von IMT-Sonneneinstrahlungs-, Temperatur- und
Windgeschwindigkeitssensoren

IMT Technology GmbH bieten eine Reihe digitaler Silizium-Strahlungssensoren der Serie Si-RS485 an, die alle mit GX-Geraten
kompatibel sind.

Kompatibilitét

* Die optionalen Sensoren fur die externe Modultemperatur, die Umgebungstemperatur und die Windgeschwindigkeit werden
ebenfalls unterstutzt.

* Diese optionalen Sensoren kénnen Uber vorinstallierte Stecker oder vorverdrahtete Anschlisse (nur fur Modultemperatur
und Umgebungstemperatur) an den Sonneneinstrahlungssensor angeschlossen werden. Wenn externe Sensoren Uber einen
geeigneten Sonneneinstrahlungssensor angeschlossen sind, werden alle Messdaten tber ein einziges Schnittstellenkabel an
das Victron GX-Gerat Gbertragen.

+ Jedes Modell der Si-RS485-Serie von Sonnenstrahlungssensoren unterscheidet sich in seiner Kompatibilitat mit externen
Sensoren (einige sind bereits mit externen Sensoren vorverkabelt). Daher ist es wichtig, vor dem Kauf die zuklnftigen
Anforderungen und Voraussetzungen sorgfaltig zu prufen.

+ Es ist auch maéglich, einen unabhangigen IMT Tm-RS485-MB-Modultemperatursensor (angezeigt als  Zellentemperatur®) oder
einen IMT Ta-ext-R5485-MB-Umgebungstemperatursensor (angezeigt als ,AuRentemperatur®) direkt an das Victron GX-Gerat
anzuschliefien, entweder ohne oder zusammen mit einem Sonneneinstrahlungssensor.

Betrieb

* Die Sonnenstrahlungssensoren der Serie IMT Si-RS485 verwenden eine elektrische R5485-Schnittstelle und das Modbus-
RTU-Kommunikationsprotokoll.

+ Far einen korrekten Betrieb muss auf dem Victron GX-Gerat die Version 2.40 oder héher installiert sein. IMT-Sensoren mit
Firmware-Versionen vor v1.53 werden ebenfalls unterstutzt. Fur weitere Informationen wenden Sie sich bitte an IMT.

* Der physische Anschluss an das Victron GX-Gerat erfolgt Gber einen USB-Port und erfordert ein Victron RS485-zu-USB-
Schnittstellenkabel.

» Eine geeignete externe Gleichstromquelle (12 bis 26 VDC) ist ebenfalls erforderlich, da der Sensor NICHT tber USB mit Strom
versorgt wird.

* Neuere IMT-Modelle verfiigen tber einen zweiten Temperatursensor, der ebenfalls unterstitzt wird.

Verdrahtungsleitungen

Das Schaltbild in der folgenden Installationsanleitung veranschaulicht die Verkabelung fur eine typische Installation.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Block

trradiance Sensar
IMT SI-R54ESTC Saries.
T ecaciance Sor bl s 1 S it BSARS RSAES to USH Interface
Wictron ASS0305TR01E ¢ ASS030572050
“See noce 43

victran Orian-Tr

DC-DC Camverter §
2418, B2, Q820 or 4812

| folatool |

===
L L
TTTTonrrorrrrrroorrroees

Battery Bank

ﬁ'{%victron energy Anschluss von unterstitzten Nicht-

Seite 56 prerorever Victron-Produkten



Nucleo GX Handbuch

Kabelverbindungen

Victron RS485 zu USB-
Schnittstelle

Braun QOrange RS485 Daten A +

QOrange Gelb RS485 Daten B -

Rot - Leistung Pos - 12 bis 28 VDC

Schwarz - Leistung Neg/Erd - 0 VDC

Schwarz (dick) - Erdung / Kabelabschirmung / PE

- Rot Leistung Pos - 5 VDC (nicht verwendet)

- Schwarz Leistung Neg/Erd - 0 VDC (nicht verwendet)
- Braun Terminator 1 - 120R (nicht verwendet)

- Grun Terminator 2 - 120R (nicht verwendet)

Hinweise zur Installation

* Die maximal zulassige Gleichspannungsnetzteilspannung fur die Solarstrahlungssensoren der Serie IMT Si-R5485 betragt
28,0 VDC. Fur 24-V- und 48-V-Batteriebanken/-systeme muss bei der Installation ein geeigneter Victron DC-DC-Konverter
(24/12, 24/24, 48/12 oder 48/24) oder ein AC-DC-Adapter verwendet werden.

* Bei 12-V-Batteriebanken oder -Systemen kénnen die Sonneneinstrahlungssensoren der Serie IMT Si-RS485 direkt Uber die
Batteriebank mit Strom versorgt werden und arbeiten bis zu einer Mindestspannung von 10,5 V weiter (gemessen am Sensor,
bitte berticksichtigen Sie den Spannungsabfall im Kabel).

* Detaillierte Informationen zur Verkabelung, Installation und zu den technischen Daten finden Sie in der
Schnellinstallationsanleitung fur den Sonnenstrahlungssensor der Serie IMT Si-RS5485 und im Datenblatt fur das Victron
RS485-zu-USB-Schnittstellenkabel.

Um die Signalintegritat und einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten, beachten Sie bitte die folgenden Richtlinien:

1. Verlangerungskabel mussen die in der entsprechenden Tabelle aufgefuhrten Mindestquerschnittsdaten erfillen, die von der
Gleichstromversorgungsspannung und der Kabellange abhangen.

2. Verlangerungskabel sollten Uber eine geeignete Abschirmung und verdrillte Adernpaare verfugen.

3. Wenn die Gesamtkabellange 10 m Uberschreitet oder installationsspezifische Stérungen auftreten, sollte das Originalkabel,
das an die Victron R5485-zu-USB-Schnittstelle angeschlossen ist, auf eine maximale Lange von 20 cm geklrzt werden.
Verwenden Sie in solchen Fallen hochwertige Kabel fur die gesamte Lange, nicht nur fur die Verlangerung.

4. Stellen Sie sicher, dass die Verkabelung getrennt von der Hauptverkabelung fur Gleichstrom oder Wechselstrom installiert
ist.

5. Die gesamte Verkabelung muss ordnungsgemaf abgeschlossen (einschliellich ungenutzter Drahte) und ausreichend gegen
Witterungseinflisse und das Eindringen von Wasser geschitzt sein.

6. Offnen oder manipulieren Sie das Sensorgehause wahrend der Installation nicht, da dies die Dichtheit beeintrachtigt und die
Gewahrleistung erlischt.

Die Sonneneinstrahlungssensoren der Serie IMT Si-RS485TC verfligen tber eine interne galvanische Trennung (bis zu
1000 V) zwischen der Stromversorgung und den RS485-Modbus-Schaltkreisen, wodurch die nicht isolierte Victron RS485-zu-
USB-Schnittstelle fur die meisten Installationen geeignet ist.

Sollte jedoch eine isolierte RS485-zu-USB-Schnittstelle bevorzugt werden, ist das einzige kompatible Gerat Hjelmslund
Electronics USB485-STIXL (andere Typen werden vom GX-Gerat nicht erkannt).
Mehrere Sensoren

* Es ist nicht méglich, mehrere Sonnenstrahlungssensoren der Serie IMT Si-RS485 an ein GX-Gerat anzuschlieften; zusatzliche
Sensoren werden ignoriert.

Konfiguration

Im Allgemeinen ist keine spezielle oder zusatzliche Konfiguration erforderlich — die Standardkonfiguration im
Auslieferungszustand ist fur die Kommunikation mit einem Victron GX-Gerat kompatibel.
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Wenn der Sonneneinstrahlungssensor der Serie IMT Si-RS485 jedoch zuvor in einem anderen System verwendet wurde oder
die Einstellungen aus irgendeinem Grund geandert wurden, missen Sie vor der weiteren Verwendung die Standardkonfiguration

wiederherstellen.

Um die Konfiguration zu tberarbeiten, laden Sie den IMT _Si-MODBUS-Configurator” aus dem Abschnitt fur Software-Downloads
herunter. Befolgen Sie die Anweisungen im Handbuch des Si-Modbus-Configurators (Download tber denselben Link) und

Uberpriufen oder aktualisieren Sie die folgenden Einstellungen:

MODBUS-Adresse: 1

Baudrate: 9600

Datenformat: 8N1 (10 Bit)

Fur weitere Unterstatzung bei der Konfiguration der Strahlungssensoren der Serie IMT Si-RS485 wenden Sie sich bitte direkt an

IMT Technology.

Benutzeroberfliche — GX-Gerit

Sobald das Victron GX-Gerat angeschlossen und eingeschaltet
ist, wird der IMT Si-RS485 Series Strahlungssensor innerhalb
weniger Minuten automatisch erkannt und im Men der
Gerateliste angezeigt.

< Device list
ANVMPTECT HOZ31830ME

IMT Si-RS485 Iradiance Sensor

Lyrix Smart BMS HO24142%9K9 100% | 28.20v | 094

&£ IMT Si-R5485 Irradiance Sensor

Irradiance 95.7
Im Meni des Solarstrahlungssensors der Serie IMT Si-RS485 Cell temperature 107
werden alle verfugbaren Parameter automatisch angezeigt P -
(abhangig von den angeschlossenen Sensoren) und in Echtzeit e ——— n
aktualisiert.

Wind speed B.2r

Settings

{ Settings

Wind speed sensor

External temperature sensar Erabied

Wind spoed sensor

Im Unterment ,Einstellungen* kénnen Sie alle optionalen oder

Enabled L]
zusatzlichen externen Sensoren, die an den Strahlungssensor der T o
Serie IMT Si-RS485 angeschlossen sind, manuell aktivieren oder F— =
deaktivieren.

4 Extermal temperature sensor

Enabled L]

Disabled

(el e]

Auto-detect

Datenvisualisierung - VRM

Um protokollierte Verlaufsdaten im VRM-Portal anzuzeigen,
erweitern Sie die Widget-Liste ,Meteorologischer Sensor® und
wahlen Sie das Widget ,Meteorologischer Sensor” aus.

Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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Die Daten aller verfugbaren Sensortypen werden automatisch

im Diagramm angezeigt. Sie kénnen einzelne Sensoren oder : Bl ey "\v,‘\
Parameter aktivieren oder deaktivieren, indem Sie in der Legende ’;1
auf deren Namen klicken. P S
m&uvicnon energy Anschluss von unterstitzten Nicht-
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6.12. Anschluss eines SmartSwitch DC4

Der SmartSwitch DC4 von Energy Solutions ist ein konfigurierbarer Vierkanal-Gleichstromlast-Regler. Es wird intern mit
Strom versorgt und verfugt Gber eine isolierte CAN-Schnittstelle, die eine zuverlassige Integration in Schiffs-, Mobil- und
Industriesysteme gewahrleistet.

Eigenschaften
* 12 V- oder 24 VDC-Betrieb

* Durch CAN-bus gesteuert

* 4 Kanale fur Laststeuerung, Lampendimmung und digitale Sensorik

* Vom Benutzer definierbare Strombegrenzung

* Thermischer Uberlastungsschutz

* Modulinterne Steuerung und Anzeige des Ausgangsstatus

» Ausfihrliche Informationen finden Sie im SmartSwitch DC4-Handbuch, das auf der Produkiseite verfugbar ist.
Ausgangsmodi

Jeder der vier Kanale kann in einem der folgenden Modi konfiguriert werden:

* Halten — Umschaltbarer (Ein-/Ausschalten) Ausgang.

* Momentan — Der Ausgang bleibt nur aktiv, solange die Taste betatigt wird.

* Dimmung — Lampendimmung tber 120-Hz-Pulsweitenmodulation (PWM).

Installation

Anweisungen zur physischen und elektrischen Installation finden Sie in der Schnellstartanleitung auf der Produkiseite.

VE.Can-Anschluss

Der SmartSwitch DC4 verfugt Gber zwei RJ45-Steckverbinder flr
die VE_Can-Kommunikation mit dem GX-Gerat. Entweder:

+ Durchgeschleift, wenn Tell einer Kette von VE.Can-Geraten,
oder

SmartSwitch DC4 am Ende des VE.Can-Netzwerks
angeschlossen

* Mit einem RJ45-Abschlusswiderstand abgeschlossen, wenn es
sich um das letzte Gerat im VE.Can-Netzwerk handelt.

! ——

Q Stellen Sie sicher, dass der SmartSwitch DC4

an den VE _Can-Anschluss des GX-Gerats —
angeschlossen ist — nicht an den VE.Bus- .
Anschluss.

SmartSwitch DC4 durchgeschleift

GX-Geridtekonfiguration
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Sobald der SmartSwitch DC4 angeschlossen und mit Strom
versorgt ist, wird er in der Gerateliste des GX-Gerats angezeigt.

Die SmartSwitch-Gerateseite zeigt Folgendes an:
+ Modulstatus

» Versorgungsspannung

+ Kanalstatus

* Kanalstrom

+ Kanalmodus

Uber ein spezielles Einstellungsmenii kann jeder Kanal einzeln

konfiguriert werden.

Auf jeder einzelnen Kanalseite im Einstellungsmeni stehen die
folgenden Optionen zur Verfigung:

* Benutzerdefinierter Name: Weisen Sie dem Kanal einen
benutzerdefinierten Namen zu. (Hinweis: Der Modulname kann
Uber das Geratemeni geandert werden).

* Gruppe: Weisen Sie den Kanal einer Gruppe zu.

+ Typ: Wahlen Sie den Ausgangsmodus: Verriegelung
(Umschaltung), Momentan oder Dimmbar.

* Sicherungsleistung: Legen Sie die Sicherungsleistung fest (2—
5A).

Ausginge gruppieren

Jeder Kanal kann durch Zuweisen eines Gruppennamens auf der
Einrichtungsseite des Kanals gruppiert werden.

Kanale mit demselben Gruppennamen werden zusammen in
einer einzigen Gruppenkarte im Schalterbereich angezeigt.
Dadurch lassen sich verwandte Ausgange leicht kombinieren,
beispielsweise indem alle Beleuchtungskanale unter einer Kachel
zusammengefasst werden.

Kanéale ohne Gruppennamen werden in einer Karte mit dem
Modulnamen angezeigt.

- )

Module state

Module Valtage

Ch1

Ch2

Ch3

Ch4

Setup

Dewice

Ch1
Chz
Ch3

Ccha

Setings  Devices

Name

Group

Type

Show controls

Fuse rating

% Satergs Davices
Momentary
Toggle

Dimmabla

Running
120V

0.0 off Toggle

smaserocen)  sen ot JEER)

Cancel

Fuse rating

47 KN

Set

-
-

@ Growp

SmanSwitchDC4 1| ChZ

132w

B SmartSwitchDC4 1

{1 victron
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6.13. Anschluss der Safiery STAR-Serie
Die Regler der Safiery STAR-Reihe umfassen eine konfigurierbare Produktpalette mit drei Modellen:

*+ 12Kanale:6x 30 Aund 6 x 10 A
+ 12 Kanéale: 4 x 10 Aund & x 10 A, dimmbar und RGBW
+ 4 Kanale, 4 x 15 A, dimmbar und RGBW

Jedes Gerat verfugt Uber eine eigene Stromversorgung und eine isclierte CAN-Schnittstelle zu VE.Can, wodurch eine
zuverlassige Integration in Schiffs-, Mobil- und Industriesysteme gewahrleistet ist.

Funktionen

+ 12 V- oder 24 VDC-Betrieb

Bis zu 128 Gerate mit automatischer Erkennung
* Durch CAN-bus gesteuert

* WiFi-gesteuert

Bluetooth-gesteuert

+ 4-12 Kanale fur Laststeuerung, Lampendimmung und digitale Sensorik

* Der Ausgabetyp hangt von den Funktionen des Geréts ab (RGBW unterstutzt RGBW und CCT unterstitzt das Farbrad).
* Kurzschlussschutz innerhalb von 80 ms

* Modulinterne Steuerung und Anzeige des Ausgangsstatus

CE-zertifiziert, UKCA-zertifiziert, eMARK-zertifiziert fur Fahrzeuge

Ausfiuhrliche Informationen finden Sie im Handbuch zur STAR-Reihe, das auf der Webseite zur Safiery STAR-Reihe verfugbar
ist

Ausgangsmodi
Jeder der vier bis zwéIf Kanale kann in einem der folgenden Modi konfiguriert werden:

* Halten — Umschaltbarer (Ein-/Ausschalten) Ausgang

+ Momentan — Der Ausgang bleibt nur aktiv, solange die Taste betatigt wird

* Dimmung — Lampendimmung tber 120-Hz-Pulsweitenmodulation (PVWWM)

*+ RGBW — kompatibel mit der Cerbo-Farbrad-Anzeige

* CCT-Einstellung (korrelierte Farbtemperatur) kompatibel mit der CCT-Anzeige von Cerbo

Installation

Anweisungen zur mechanischen und elektrischen Installation finden Sie in der Kurzanleitung, die auf der Webseite zur Safiery
STAR-Relhe verfugbar ist.

VE.Can-Anschluss

Die STAR-Serie verfugt Ober einen wasserdichten
NMEA-Steckverbinder, der das Victron
VE.Can-zu-Micro-C-Zubehorkabel (Teillenummer
ASS030520200) verbindet. Stecken Sie den RJ45-
Steckverbinder an einem Ende dieses Kabels in
einen beliebigen VE.Can-Anschluss des GX-Gerats.

s ™y

A Stellen Sie sicher, dass das
Gerat der STAR-Reihe an
den VE.Can-Anschluss des GX-
Gerats angeschlossen ist — nicht
an den VE Bus-Anschluss.

GX-Geridtekonfiguration
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Sobald das STAR-Gerat angeschlossen und mit Strom versorgt
ist, wird er in der Gerateliste des GX-Gerats angezeigt.

Die STAR-Gerateseite zeigt Folgendes an:
* Modulstatus

+ Versorgungsspannung

* Kanalstatus

+ Kanalstrom

* Kanalmodus

Uber ein spezielles Einstellungsmenii kann jeder Kanal einzeln

konfiguriert werden.

Auf jeder einzelnen Kanalseite im Einstellungsmeni stehen die
folgenden Optionen zur Verfigung:

+ Benutzerdefinierter Name: Weisen Sie dem Kanal einen
benutzerdefinierten Namen zu. (Hinweis: Der Modulname kann
Uber das Geratemeni geandert werden).

* Gruppe: Weisen Sie den Kanal einer Gruppe zu.

+ Typ: Wahlen Sie den Ausgangsmodus: Verriegelung
(Umschaltung), Momentan oder Dimmbar.

+ Sicherungsleistung: Legen Sie die Sicherungsleistung fest (2—
5A).

Ausginge gruppieren

Jeder Kanal kann durch Zuweisen eines Gruppennamens auf der
Einrichtungsseite des Kanals gruppiert werden.

Kanale mit demselben Gruppennamen werden zusammen in
einer einzigen Gruppenkarte im Schalterbereich angezeigt.
Dadurch lassen sich verwandte Ausgange leicht kombinieren,
beispielsweise indem alle Beleuchtungskanale unter einer Kachel
zusammengefasst werden.

Kanéale ohne Gruppennamen werden in einer Karte mit dem
Modulnamen angezeigt.

Setings  Devices

Name

Group

Type

Show controls

Fuse rating

Setrgs Devies
Momentary
Toggle

Demmable

SmalSwichDCL (1) Seup m

Cancel

Fuse rating

4A N

Set

@ Group

STAR-Lgnt 1] G

{1 victron
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6.14. Unterstutzung fiir Shelly-Energiezahler und -Schalter

Venus OS unterstitzt Shelly Gen2 und neuere Geréte, die digitale Schaltfunktionen, Dimmung, RGBW-Steuerung,
Energiemessung oder eine Kombination dieser Funktionen bieten. Sensoren und andere Shelly-Hardware werden nicht
unterstutzt.

Erkannte Shelly-Gerate sind standardmafig deaktiviert und missen manuell aktiviert werden.

Je nach Modell wird Shelly in Venus OS als Schalter, Energiezahler oder beides angezeigt.

Funktionen

Automatische Erkennung von Shelly-Geraten im selben Netzwerk wie das GX Gber mDNS.
Shelly-Gerate werden Uber das lokale Netzwerk integriert. In den meisten Fallen werden kompatible Shelly-Gerate automatisch
Uber mDNS erkannt. Das GX-Geréat stellt dann Gber seinen WebSocket-Endpunkt einen Anschluss zum Shelly-Gerat her.

Manuelles Hinzufiigen von Shelly-Geraten durch Eingabe einer IP-Adresse. Sollte ein Gerat nicht automatisch erkannt werden,
kann es manuell durch Eingabe seiner IP-Adresse hinzugefugt werden.

Aktivieren/Deaktivieren einzelner Kanale.

Umschalten des Ausgangs Uber den Schalterbereich in der Benutzeroberflache. Der Ausgangstyp hangt von den
Geratefunktionen ab (einfache Schaltvorrichtung unterstiatzt Moment- und Umschaltfunktion, RGBW unterstitzt RGBW und
RGB-Farbrad).

Benennung des Gerats und des Kanals. Der Name des Shelly-Gerats wird mit dem benutzerdefinierten Namen des Dienstes
synchronisiert. Bei Schaltausgangen wird der Kanalname mit dem benutzerdefinierten Namen des Ausgangs synchronisiert.

Verwendung eines dedizierten EM (ohne Umschaltfunktionen) mit einer der folgenden Funktionen: Aggregat, Wechselstromlast
oder PV-Wechselrichter. Bitte beachten Sie, dass die Netzfunktion nicht unterstitzt wird.

Ein Energiemessgerat mit Schaltfunktionen (wie Shelly plus Plug S) unterstitzt ausschlieftlich die EM-Funktion fur
Wechselstromlasten.

Unterstiitzte Shelly-Gerite

Die folgenden Geréte wurden auf ihre korrekte Funktion gepruft:

Shelly plus plug S (SW +EM)

Shelly Pro 4PM (SW +EM)

Shelly Pro 1PM (SW + EM)

Shelly Pro 3EM ((nur 3-Phasen-EM)

Shelly 1PM Gen4 (SW + EM)

Shelly Mini 1PM Gen4 (SW + EM)

Shelly Mini 1 Gen4 (nur SW)

Shelly Dimmer Gen3 (dimmbarer Wechselstromlastschalter)
Shelly Plus RGBW PM (dimmbarer 4-Kanal-RGBW-Regler).

Shelly Gen3 CCT- und Mehrfarben-Glahbirnen

o Shelly-Gerate, die das Z-Wave-Protokoll verwenden, werden von GX-Geraten nicht unterstitzt. Diese Gerate
funktionieren nach dem Verbinden nicht, unabhangig von der Firmware-Version.

Einschridnkungen

Kennwortgeschutzte Gerate werden nicht unterstitzt. Mit einem Kennwort gesicherte Shelly-Gerate werden nicht in der
Gerateliste angezeigt.

Benennung von Geraten und Kanalen: Es ist nicht méglich, jedem EM-Kanal eines Mehrkanalgerats einen individuellen
Namen zuzuweisen. Der Kanalname ist mit dem Namen des Shelly-Gerats synchronisiert. Dies betrifft ausschlieftlich EM-
Mehrkanalgerate (mit oder chne Schaltfunktion), wie beispielsweise das Pro 4PM.

Bei EM-Geraten mit potentialfreiem Kontakt (z. B. Pro EM50) wird nur der potentialfreie Kontakt als Schaltkanal angezeigt.
EM-Einkanalgerate werden nicht unterstutzt (z. B. Shelly 1 EM Mini Gen4).

Shelly-Add-ons werden nicht unterstitzt.
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* Die Verbindung zu einem Shelly-Gerat tber Bluetooth oder dessen Konfiguration wird nicht unterstitzt.

* Die Verwendung von Shelly-Schaltgeraten fur Sonderfunktionen (z. B. Gelegenheitseinschaltung, Generator-Start/Stopp,
Alarm-Relais usw.) wird bei Geraten unterstitzt, die diese Funktionen bereitstellen. Die verfligbaren Funktionen hangen von
den Geratefunktionen ab und kénnen im Einstellungsmeni des Kanals konfiguriert werden. Bei Geréten, die lediglich die
manuelle Funktion unterstutzen, wird die Option Funktion nicht angezeigt. Eine erweiterte Automatisierung kann zudem mithilfe
von Node-RED implementiert werden.

6.14.1. Installation

Die Installation eines Shelly-Gerats ist unkompliziert. Befolgen Sie zunachst die Shelly-Installationshinweise und stellen Sie eine
Verbindung zwischen dem Shelly-Gerat und dem GX-Gerat im selben Netzwerk her. Sobald dies abgeschlossen ist, fahren Sie
mit den folgenden Schritten fort, um die Einrichtung auf dem GX-Gerat abzuschlieften.

1. Gehen Sie zu Einstellungen — Integrationen —
Shelly-Gerate.

Hier werden alle erkannten Shelly-Geréte
aufgelistet.

2. Aktivieren Sie das erkannte Shelly-Gerat.

Sollte das von Ihnen gesuchte Gerat { Setimgs Iniegrations
nicht aufgefuhrt sein, klicken Sie bitte auf
Aktualisieren. Achten Sie aulterdem darauf,
dass das Shelly-Gerat mit demselben Netzwerk Add IP address manually
verbunden ist wie das GX-Gerat.

Refresh devices ’ Refresh 1

Befindet sich das Shelly-Gerat in einem anderen PlugSG3 [48F6EEBAFB26]
Netzwerk, konnen Sie es manuell hinzuflgen,
indem Sie seine IP-Adresse eingeben. PlgSG3 [48FSEERG63CT]

i L PlugSG3 [9070694ACDD0]
3. Vergewissemn Sie sich, dass es nun unter

Erkannte Gerate angezeigt wird.

e

Device name PowerStrip

4. Wahlen Sie den Geratenamen aus, um das

Untermeni zu 6ffnen.
Serial number DBSSACERY290

5. Aktivieren Sie die erforderlichen Kanéale.

In der Gerateliste und im Schalterbereich werden
nur aktivierte Kanale angezeigt. Durch das

IP address 192.168.178.139

Deaktivieren eines Kanals wird dieser aus @ PS1 Ruuvi Air «
diesen Listen entfernt.
@ Ps2simRig «
6. Wiederholen Sie die Schritte 1 bis 5 fur weitere @ PS3 Air Cleaner «
Gerate.
@ PS4 Humidifier [ |

Das Gerateuntermeni bietet weitere Informationen:

« Gerétename: Der vom Shelly-Gerat gemeldete < sattig JERERED
Name. StandardméBig werden hier das
Modell sowie die MAC-Adresse des Gerats

PS1 Ruuvi Air 4]

angezeigt, sofern der Geratename nicht in PS2 Sim Rig i
der Webschnittstelle des Shelly-Gerats geandert i
PS3 Air Cleaner 0
wurde.
PS4 Humidifier 4]

Dieser Name ist nicht zu verwechseln mit dem
benutzerdefinierten Namen, der in der Shelly-App
oder im Geratemenu festgelegt werden kann.

* Seriennummer: die MAC-Adresse des Gerats.

+ IP-Adresse: Wahlen Sie diese aus, um die
Webschnittstelle des Gerats zu 6ffnen.

6.14.2. Konfiguration

Je nach Typ des Shelly-Gerats (Schalter, Dimmer, RGBW-Regler oder Energiezahler) unterscheiden sich die verfugbaren
Konfigurationsoptionen und Anzeigeeinstellungen. Daher werden einige der in diesem Kapitel dargestellten Menus
moglicherweise nicht auf allen Systemen angezeigt.
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Shelly-Schalter

1. Gehen Sie zur Gerateliste.

2. Wahlen Sie das Shelly-Gerat aus, um die
Geratelbersicht zu 6ffnen.

S ...

A VM-3P7SCT HO23183CME

BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2

Diesel 0.0 24 419 20
3. Wahlen Sie Kanal [x]. Lynx Smart BMS HQ24142X9K3 49 6 4
Im Kanalmenu kdnnen Sie: MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Bulk charging
* Einen benutzerdefinierten Namen festlegen Ruuvi Air T74p; 153
(wird im Schalterbereich in der Remote
Shelly AD85SE3BDD218 Running

Console und auf VRM verwendet).

* Das Gerat einer Gruppe zuweisen, die andere { semings  Devices  Shely  Oupits Jiil
Schaltgerate im Schalterbereich enthalten Name _ Shelly
kann.

Group | Kitchen

* Den Schaltertyp von Umschalter auf

Kurzschalter andern. Type Toggle
R . R Function Manua!

+ Legen Sie die dem Kanal zugewiesene
Funktion fest. Die verfugbaren Optionen Show controls Always

hangen von den Funktionen des Geréats
ab: Manuell (Standard), Last (siehe GX

Opportunity Loads [182]), Generator starten/ < Nes Jisees) RSy NEESIEED Remnsirum)

stoppen und Alarm-Relais. Bel Geraten, die Momentary (@]
nur den Modus Manuell unterstitzen, wird T 3
diese Option nicht angezeigt. )
= Wabhlen Sie unter Steuerelemente anzeigen < setungs  Devices  Shelly  Oupuis  Channelo SPArFryer  JIIISRl
aus, wo die Schaltersteuerelemente angezeigt — s
werden sollen (lokaler Schalterbereich und/ '
oder nur VRM oder Aus). Opportunity load (0]
4. Kehren Sie zur Geréatelbersicht zurtick.
4 Seftings  Devices  Shelly ADBSE3BDDZ1E  Channel 1: Channel 1 m
5. Wahlen Sie Gerat, um die Gerateeinstellungen off 0O
zu offnen. .
Always (]
Im Geratemenu kénnen Sie einen lokalen
Geratenamen festlegen (der auf dem GX- LA o
Gerat verwendet wird) und zusatzliche Only on VRM (@]
Gerateinformationen anzeigen, wie z. B.
Verbindungstyp, Produkt-ID und VRM-Instanz.
6. Wiederholen Sie diese Schritte fur weitere
Geréte.
mmﬁmh energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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O s D

A VM-3P75CT HO23183CME

BlueSolar Charger MPPT 150/35 rev2

Diesel 0.0 25 A4
Lynx Smart BMS HO24142X9K9 49 26.35 0.2
MultiPlus-1l 24/3000/70-32 Bulk charging
Shelly-Energiezédhler e = :
Nutzen Sie die Menls des GX-Gerats, um die . Shelly 1 Gend I
Verwendung und Anzeige des Shelly-Energiezahlers
zu konfigurieren. S CM g
1. Gehen Sie zur Gerateliste. Sl SR MERT R
2. Wahlen Sie das Shelly-Gerat aus, um die € Semngs  Dences
Geratelbersicht zu 6ffnen. AC Phase L1 230 0.1 "
3. Konfigurieren Sie in den Einstellungen AC Totals 6Y 9 L
Folgendes: Energy L1
Funktion — Wahlen Sie aus, wie der
S R R Reversed Energy L1
Energiezahler im System verwendet wird:
Setup
+ AC Ausgang
Device
* PV-Wechselrichter
+ Generator { Semngs  Devices  Shelyem JEEE
e - - Role AL
Position — Wahlen Sie aus, wo der
Energiezahler installiert ist: Position AC Output
- Wechselstrom—Eingang Phase Setting AC Phase L1
+ Wechselstromausgang
< setings  Dedces  sheiyen  sewp  JER
Phaseneinstellung — Weisen Sie die AC load @
gemessene Phase zu:
PV Inverter
* Wechselstromphase L1
Generator QO
+ Wechselstromphase L2
* Wechselstromphase L3 < semgs Demes  seyen  sewp JIEDSR)
. . AC Input O
4. Kehren Sie zur Geréatelbersicht zurtick.
AC OQutput ®
5. Wahlen Sie Gerat, um die Gerateeinstellungen
zu dffnen.
L4 Settings Devices Shelly EM Setup
Im Geratemelju konnen Sie einen J— ®
benutzerdefinierten Namen einstellen und
zusatzliche Gerateinformationen anzeigen, z. B. AC Phase L2 O
den Anschlusstyp, die Produkt-ID und die VRM- P o
Instanz.
6. Wiederholen Sie diese Schritte fur weitere < setings  Devices  shelyen  JEENERD
Geréte. ) .
Connection 192.168.178.154
Product Shelly EM
Name ( Shelly EM
Product 1D 0xB034
VRM instance 51
Serial number JC2CHTTAAT34
n@u\dcmm energy Anschluss von unterstiitzten Nicht-
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6.14.3. Uberwachung

Abhangig vom Typ des Shelly-Gerats und der Kanalkonfiguration kénnen Shelly-Geréate an folgenden Stellen Uberwacht (und,
sofern unterstitzt, gesteuert) werden:

=]

- 0751
@ Gx-Geriterslais [ Switches Living Room
GX intemal relay 1 Shelly 1 Gend
« ] [«
GX intemnal rolay 2
On

* Gerateliste auf dem GX-Gerat
< Settings  Devices

+ Schalterbereich am GX-Gerat

AC Phase L1 230V 0.1 oW

VRM-Dashboard

AC Totals 6Y oy
+ Widgets fur das erweiterte VRM-Meni Energy L1
+ Widgets der VRM-App eversed Eneray L1 o
Setup
Device
Switches

B shelly EM - AC Meter Pawer [51
U Swilches Living Room et B Mgter . 1 1

6.15. Unterstutzung fiir digitales Schalten mit Garmin EmpirBus

Die digitale Schaltung von Garmin EmpirBus wird im Schalterbereich des GX-Geréts unterstitzt. EmpirBus-Kanale kénnen direkt
Uber die GX-Benutzeroberflache berwacht und gesteuert werden.

+ GX-Alarme werden an das NMEA 2000-Netzwerk Ubertragen. Kompatible Garmin-Multifunktionsdisplays visualisieren diese
Warmnmmeldungen und sorgen so fir eine sofortige Erkennung von Systemwarnungen am Steuerstand.
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6.16. Lesen von generischen Lichtmaschinendaten von kompatiblen NMEA 2000
DC-Sensoren

Das GX-Gerat kann Spannungs-, Strom- und Temperaturdaten von generischen Lichtmaschinen auslesen, wenn es an
kompatible NMEA 2000-Gleichstromsensoren von Drittanbietern angeschlossen ist.

Hinweis: Diese Daten werden ausschlieflich fur die Anzeige verwendet. Er wird nicht fur Systemberechnungen oder
Regelfunktionen verwendet.

Voraussetzungen fiir NMEA 2000-Sensoren

Um die Kompatibilitat sicherzustellen, muss der NMEA 2000-Gleichstromsensor die folgenden Kriterien erfillen:

Clormsaiamg | e

Gerateklasse 35 — Stromerzeugung

Geratefunktion 141 — Gleichstromgenerator

Gleichstromtyp Muss in PGN 127506 DC Details auf Lichtmaschine eingestellt sein.
Daten-PGN 127508 — Batteriestatus (muss Spannung, Strom und Temperatur Gbertragen)

Die meisten NMEA 2000 DC-Sensoren sollten funktionieren.

Bestétigte kompatible Geriéte

* Across Ocean Systems Gleichstromsensoren

Physische Verbindung zu einem GX-Gerét

NMEA 2000-Netzwerke und GX-Gerate verwenden unterschiedliche Steckverbinder. Es sind zwei Adapterlsungen verfugbar:

1. VE.Can-zu-NMEA-2000-Kabel (Victron)
+ Ermdglicht den Anschluss eines GX-Geréats Gber den VE.Can-Anschluss an ein Standard-NMEA 2000-Netzwerk

* Die interne Sicherung kann eingebaut oder entfernt werden, um die Stromversorgung des NMEA 2000-Netzwerks durch
Victron-Gerate zu ermdglichen oder zu verhindern

A\ Siehe Spannungswarnung unten.

2. 3802 VE.Can-Adapter von OSUKL

+ Ideal zum Anschluss eines einzelnen NMEA 2000-Geréats (z. B. Lichtmaschine) an das VE.Can-Netzwerk

* Kann NMEA 2000-Gerate mit Niederspannung Uber ein 48-V-Victron-System mit 12 V versorgen

A Spannungskompatibilitit (24-V- und 48-V-Systeme)

Wahrend Victron GX-Gerate an ihrer CAN-Bus-Schnittstelle bis zu 70 V tolerieren, ist dies bei vielen NMEA
2000-Geraten nicht der Fall. Die meisten erfordern 12 V, einige vertragen nur bis zu 30-36 V.

Wenn lhr System NMEA 2000-Gerate enthalt, die die Spannung des Systems nicht verarbeiten kénnen:
* Verwenden Sie den 3802 VE.Can-Adapter (OSUKL) oder

+ +Verwenden Sie das VE Can-zu-NMEA-2000-Kabel ohne Sicherung und versorgen Sie das NMEA 2000-
Netzwerk separat Gber ein 12-WV-NMEA-2000-Netzteilkabel (nicht im Lieferumfang von Victron enthalten).

Der VE.Can-Anschluss am GX-Gerat erfordert keine externe Stromversorgung.
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6.16.1. Unterstiitzung fiir den Lichtmaschinenregler Wakespeed WS500

Einfliihrung

Der WS500 ist ein externer intelligenter Lichtmaschinenregler mit CAN-Bus- und NMEA 2000-Kommunikation, der in erster Linie
fur Schiffs- und Wohnmobil-Anwendungen entwickelt wurde. Bei Anschluss an ein GX-Gerat ermoglicht der Wakespeed WS500
die Uberwachung der Lichtmaschinenleistung und die DVCC-basierte Steuerung.

Voraussetzungen
Fur die Integration des WS500 mussen folgende Bedingungen erfullt sein:

1. Venus OS-Firmware v2.90 oder héher auf dem GX-Geréat
2. Wakespeed WS500-Firmware 2.5.0 oder héher auf dem WS500-Regler

3. Der WS500 muss an den VE.Can-Anschluss des GX-Gerates angeschlossen werden. Der Anschluss Gber den BMS-Can-
Anschluss (z. B. bei Cerbo GX) wird zur Uberwachung nicht unterstitzt

Voraussetzungen fur die DVCC-Regelung

1. Venus OS-Firmware v3.30 oder hoher auf dem GX-Gerat

2. Wakespeed WS500-Firmware 2.5.2 oder hdher auf dem WS500-Regler

3. Der von Wakespeed mitgelieferte Strom-Shunt muss an der Lichtmaschine installiert werden

4. WS500 muss mit aktivierter Option ,Shunt an Lichtmaschine” konfiguriert sein (Wakespeed-Anwendung: Registerkarte
System auf dem Konfigurationsbildschirm)

5. Legen Sie die Lichtmaschinenleistung in Ampere auf der Registerkarte Lichtmaschine fest

6. NMEA 2000-Unterstitzung (System > Expertenmodus) muss aktiviert sein

Kabelanschluss des WS500 an VE.Can

Sowohl der WS500 als auch der VE.Can verwenden RJ45-Steckverbinder fur die CAN-Kommunikation, jedoch mit
unterschiedlichen Pinbelegungen. Ein standardmafiges (gerades) UTP-Netzwerkkabel ist nicht geeignet. Ein spezielles
Crossover-Kabel ist erforderlich.

Die Pinbelegung entnehmen Sie bitte der folgenden Abbildung:

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC 0 2 CAN-L
3 NET-C (V-) 3 CAN-GND
4 NC 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7 (GND)
8CAN-L O B8 (CAN-V+)

CAN-Pin-Belegung:

+ VE.Can: Klemme 7 = CAN-H, Pin & = CAN-L
= WS500: Pin 1 = CAN-H, Pin 2 = CAN-L
Voraussetzungen fiir die Verkabelung:

* Pin 1 (WS500) — Klemme 7 (VE.Can)

+ Pin 2 (WS500) — Pin 8 (VE.Can)

Verbinden Sie das Ende mit Klemme 7/8 mit dem VE_Can-Anschluss am GX-Gerat. Das andere Ende (Pin 1/2) wird an den
WS500 angeschlossen. An beiden Enden muss ein Abschlusswiderstand angebracht werden.

Die Kabelfarben sind nicht relevant, wenn Sie das Crossover-Kabel selbst herstellen. Wakespeed bietet auch ein vorgefertigtes
Kabel mit einem blauen RJ45-Stecker an — dieses Ende wird an den VE.Can-Anschluss angeschlossen.

Bitte beachten Sie, dass die von Wakespeed gelieferten schwarzen Abschlusswiderstéande und die von

E Victron gelieferten blauen Abschlusswiderstéande nicht austauschbar sind. Setzen Sie daher den Victron-
Abschlusswiderstand auf der Victron-Seite des Netzwerks ein und den Wakespeed-Abschlusswiderstand auf
der Wakespeed-Seite.
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Verkabelungsbeispiel
Das nachstehende Beispiel zeigt einen Uberblick Uber die empfohlene Verkabelung anhand einer Installation mit einem Lynx
Smart BMS, Lynx Verteilern und einem Cerbo GX. Ahnliches gilt fur das Nucleo GX.

Die korrekte Platzierung des Shunts der Lichtmaschine (nicht zu verwechseln mit dem Shunt des BMV oder SmartShunt) ist hier
wichtig fur den korrekten Anschluss der Strommessleitung.

Das vollstandige Anschlussschema fir die Verbindung zwischen WS500 und Lichtmaschine finden Sie in den Handblichern des
WS500 und der Lichtmaschine.

Alternator

@
o

Lynx Smart BMS and Lynx Distributors

Temperature sense

Alternato
Shiunt

|_|Alternator ATC
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GX-Gerate-Benutzeroberflache fiir WS500
Nach dem Anschlieften wird das WS500 in der Gerateliste des GX-Gerats angezeigt.

Das WS500-Mend liefert dann die folgenden Informationen und Daten:

+ Ausgang: Vom Lichtmaschinenregler gemeldete Spannung,
Strom und Leistung

+ Temperatur: Vom WS500-Sensor gemessene Temperatur der
Lichtmaschine
* Status: der Ladezustand des WS500

* Aus: es wird nicht aufgeladen

+ Konstantsstrom / Konstansspannung / Ladeerhaltung: WS500
aktiv mit eigenem Algorithmus

* Externe Steuerung: Aufladen Gber ein BMS (z. B. Lynx Smart
BMS)
+ Netzwerkstatus:
* Eigenstandig: unabhangig betrieben

* Gruppenmaster: Bereitstellung von Ladezielen fur andere
WS500-Gerate

+ Slave: Empfangt Ladeauftrage von einem anderen WS500
oder BMS
+ Fehler: Zeigt den aktuellen Fehlerstatus an
* Informationen zu Fehlercodes finden Sie im Wakespeed-
Konfigurations- und Kommunikationshandbuch

* Siehe Anhang fur Fehler Nr. 91 und Nr. 92

+ Feldantrieb: Prozentsatz des Feldantriebsausgangs zur
Lichtmaschine

* Drehzahl: Drehzahl der Lichtmaschine, abgeleitet vom
Statorsignal. Wenn dieser Wert falsch ist, kann er durch
Einstellen der Option ,Alt Poles® in der Konfigurationszeile des
Wakespeed SCT angepasst werden.

* Motordrehzahl: Drehzahl des Motors, Quelle:

* Berechnet aus der Drehzahl der Lichtmaschine und
dem von der SCT-Konfigurationszeile festgelegten Motor/
Lichtmaschinen-Verhaltnis.

+ NMEA 2000 (PGN127488)
+ J1939 (PGN61444)

Sie konnen dem WS500 aber das Geratemeni einen
benutzerdefinierten Namen zuweisen. Dadurch wird die
Konfigurationszeile $SCN des Reglers aktualisiert.

WS500-Daten auf dem VRM-Portal
Das VRM-Portal kann WS500-Daten wie Strom, Spannung und Temperatur anzeigen.

Albzrmator - 24v Lhum Alt

Derzeit sind 3 Widgets auf dem VRM verfughar
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ternator

VRM-Widget zur Anzeige von Spannung, Strom und Temperatur des WS500

Fehlerbehebung & FAQ
Weitere Unterstiitzung und Hilfe zur Fehlerbehebung erhalten Sie direkt vom Wakespeed-Support.

Fehlercode #91 und #92
Alle WS500-Fehlercodes, wie im Wakespeed-Kommunikations- und Konfigurationshandbuch definiert, werden vom GX-Gerat
gemeldet.

In Systemen mit integriertem BMS sind die folgenden Fehlermeldungen kritisch, solange die Ereignisse aktiv sind, und erfordermn
sofortige Aufmerksamkeit.

* #91: Lost connection with BM3

Der WS500 hat die Verbindung mit dem BMS verloren und wechselt in den konfigurierten Heimkehrmodus. Sobald die
Verbindung mit dem BMS wiederhergestellt ist, werden wieder die vom BMS festgelegten Ladeziele verwendet.

+ #92: ATC disabled through feature IN

Das BMS hat ein Ladungstrennungsereignis durch die Funktion in der Leitung signalisiert und der WS500 ist daher in einen
Aus-Status zuriickgekehrt.

Strom- und Leistungsdaten werden im WS500-Geratemenii nicht angezeigt
Das Fehlen von Strom- und Leistungsdaten im WS500-Geratemend ist kein Fehler. Es spiegelt die Systemkonfiguration wider
und ist unter bestimmten Bedingungen zu erwarten:

+ Kein Shunt der Lichtmaschine installiert: Der WS500 kann ohne einen Shunt der Lichtmaschine den Ausgangstrom und die
Leistung der Lichtmaschine nicht messen.

+ Shunt der Lichtmaschine ist installiert, aber nicht richtig konfiguriert. Uberpriifen Sie die Einstellung ShuntAtBat und die
Einstellung Sensor ignorieren” mit Hilfe der Wakespeed-Konfigurationstools.

Hinweis zum Shunt der Lichtmaschine

Ein Shunt der Lichtmaschine ist ein Stromsensor, der in Reihe mit dem Ausgang der Lichtmaschine installiert ist. Es wird direkt an
den WS500 angeschlossen und liefert Echtzeitmessungen des Ausgangstroms und der Leistung der Lichtmaschine.

+ Optional: Fur den Grundbetrieb nicht erforderlich
* Erforderlich: Erforderlich fur DVCC-Kompatibilitat

* Wenn kein Shunt installiert ist, zeigt das GX-Gerat weiterhin Parameter wie Feldantrieb (%) und Spannung der Lichtmaschine
an, jedoch nicht Strom oder Leistung.

FAQ

Frage 1: Wird der Ausgangstrom der Lichtmaschine (sofern gemessen) tGber die Anzeige hinaus fur weitere Zwecke verwendet?
Antwort 1: Ja. Dank der DVCC-Integration kann das GX-Gerat den Ausgang des WS500 steuern und den Ladestrom zwischen
dem WS500 und beispielsweise MPPTs und DC-DC-Batterieladegeraten verteilen.

Frage 2: Kann der Ausgangstrom der Batterie Gber den CAN-Bus von einem Lynx Smart BMS oder anderen Monitoren
ausgelesen werden?

Antwort 2: Ja. Wenn der Shunt des WS500 fir die Messung der Lichtmaschinenleistung konfiguriert ist, kann der Strom
iber den CAN-Bus ausgelesen werden (z. B. mit einem Lynx Smart BMS). Der WS500 nutzt dies, um eine Uberladung zu
vermeiden. Wenn beispielsweise die Batterie 100 A erfordert und der WS500 200 A liefert, werden die zusatzlichen 100 A an
Gleichstromlasten weitergeleitet. Dies verbessert die Genauigkeit der Lastberechnung.

Frage 3: Gibt es Empfehlungen zur Verkabelung bei Verwendung eines Lynx Smart BMS oder Lynx BMS NG?

Antwort 3: Ja. Wir bieten detaillierte Systembeispiele, darunter:

* Eine Katamaran-Konfiguration mit zwei WS500-Geraten

+ Ein System mit einer zweiten Lichtmaschine, die von einem WS500 geregelt wird
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Diese Beispiele konnen als Vorlagen verwendet werden und sind auf der Produkiseite des Lynx Smart BMS verfagbar.

Frage 4: Was ist, wenn kein Lynx Smart BMS verwendet wird? Wie sollte die Verkabelung erfolgen?

Antwort 4: Wakespeed bietet eine Schnellstartanleitung, die die Konfiguration der DIP-Schalter und die Verkabelung des
Kabelbaums behandelt.

Weitere Verdrahtungsdiagramme finden Sie im Produkthandbuch des WS500.

Hinweis: Der Shunt muss an die Batterie angeschlossen und das WS500 entsprechend konfiguriert werden.
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6.16.2. Unterstiitzung fiir den Lichtmaschinenregler Arco Zeus

Der Arco Zeus ist ein externer intelligenter Lichtmaschinenregler mit CAN-Bus und NMEA 2000-Kommunikation, der speziell
fur Marine- und RV-Anwendungen entwickelt wurde. Er wird vom Venus OS unterstitzt, einschlietlich DVCC-Steuerung, und
ermoglicht die Uberwachung und Steuerung der Lichtmaschinenleistung tiber ein GX-Gerat.

Bei korrekter Konfiguration folgt Zeus den vom GX-Gerat und/oder Lynx BMS festgelegten Ladeparametern.
Voraussetzungen

Fur die Integration des Zeus in ein Victron-System massen die folgenden Voraussetzungen erflllt sein:

1. Venus OS-Firmware Version 3.50 oder hoher

2. Arco Zeus firmware v1.25 or later is installed on the Zeus controller

3. Anschluss Ober VE.Can-Anschluss des GX-Gerats. Es ist nicht mdglich, den Zeus an den BMS-Can-Anschluss eines Cerbo
GX anzuschlieBen.

4. Der Synchronisationsmodus in der Zeus-App muss auf Victron Follower” eingestellt sein

5. Fir den ordnungsgeméafien Betrieb des DVCC muss ein Shunt der Lichtmaschine installiert werden. Bitte beachten Sie die
Dokumentation zu Arco Zeus.

Installation

Installieren Sie den Arco Zeus-Regler gemaf der Installationsanleitung fur den Arco Zeus Bluetooth-Lichtmaschinenregler, die
auf der Arcomarine-Website verfugbar ist.

+ Schlieften Sie den Zeus mit einem handelsiblichen Cat5/6-Ethemetkabel an den VE.Can-Anschluss des GX-Geréts an.
+ Stellen Sie sicher, dass das VE.Can-Netzwerk ordnungsgemalf} abgeschlossen ist:

+ Verwenden Sie einen NMEA 2000 M12-Abschlusswiderstand am Zeus NMEA 2000-Anschluss.

+ Verwenden Sie je nach Netzwerkaufbau einen VE.Can RJ45-Abschlusswiderstand am GX-Gerat oder Lynx BMS. Hinweis:
Es gibt Konfigurationen, bei denen dies nicht erforderlich ist, beispielsweise in einem parallel geschalteten Lynx BMS-
Batteriesystem, bei dem jede Batteriebank Uber einen eigenen Zeus-Lichtmaschinenregler verfugt.

+ Aktivieren Sie die Abschaltung der Lichtmaschine tber BMS:

« Verbinden Sie einen Draht vom Ausgang ,NO" des Lynx BMS-Relais mit dem Eingang ,Aktivieren/ATC tber BMS* des
Zeus-Batterie-/Steuerkabelbaums.

» Dadurch wird sichergestellt, dass der Zeus vor dem Offnen des Schiitzes sicher abschaltet und die Lichtmaschine vor
Schaden geschitzt wird.

Zeus-Konfiguration

+ Ausfihrliche Konfigurationsanweisungen finden Sie in der Installationsanleitung fur den Arco Zeus Bluetooth-
Lichtmaschinenregler, die auf der Arcomarine-Website verfugbar ist.

+ Stellen Sie in der Zeus-App den Synchronisierungsmodus auf Victron Follower” ein

+ Stellen Sie den ,Maximalen Ausgangstrom der Lichtmaschine® auf einen Wert ein, der sowohl fur die Lichtmaschine als auch
fur die Batterie geeignet ist. DVCC verwendet diesen Wert, um den maximal verfligbaren Ladestrom zu bestimmen.

GX-Geridtekonfiguration

Auf dem GX-Gerat (uber Remote Console):

* Navigieren Sie zu Einstellungen — Konnektivitat — VE.Can-Anschluss [1 oder 2]
+ Stellen Sie das CAN-Bus-Profil auf WVE.Can (250 kbit/s)" ein

Konfiguration von Lynx Smart BMS oder Lynx BMS NG

+ Stellen Sie den BMS-Relais-Modus auf ,Lichtmaschine ATC*. Dadurch wird sichergestellt, dass zuerst der ATC 6ffnet und nach
2 Sekunden der Schitz, sodass der Zeus Zeit hat, sich abzuschalten, bevor die Batterie getrennt wird.

Uberwachung

Sobald der Arco Zeus-Regler mit dem GX-Gerat verbunden ist, erscheint er in der Gerateliste mit einem Eintrag fur den
Lichtmaschinenregler.

Verfugbare Informationen und Parameter:
* Ausgang: Zeigt die von Zeus gemeldete Ausgangsspannung, Strom und Leistung der Lichtmaschine an.

+ Temperatur: Zeigt die Temperatur der Lichtmaschine an, die Gber den Zeus-Temperatursensor gemessen wird.
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+ Status: Zeigt den Ladezustand des Zeus an:

+ Aus — Es wird nicht aufgeladen

+ Konstantstrom, Konstantspannung oder Ladeerhaltung — bei Verwendung des internen Ladealgorithmus

+ Externe Steuerung — Bei externer Steuerung durch ein BMS, wie z. B. das Lynx Smart BMS
* Netzwerkstatus: Zeigt Unabhangig” an, wenn der Regler unabhangig arbeitet.
* Feldantrieb: Zeigt den Prozentsatz des Feldantriebs an, der Gber den Feldanschluss auf die Lichtmaschine angewendet wird.
* Geschwindigkeit: Zeigt die Drehzahl der Lichtmaschine in U/min an, gemessen Uber den Statormotor.

* Motordrehzahl: Zeigt die Motordrehzahl an, die wie folgt ermittelt wird:

* Berechnung basierend auf der Drehzahl der Lichtmaschine und dem Antriebsverhaltnis zwischen Motor und Lichtmaschine
(wie in der Zeus-App eingestellt)

* NMEA 2000 (PGN127488), wenn die Motordrehzahl iber NMEA 2000 abertragen wird.
+ J1939 (PGNG61444), wenn die Motordrehzahl tber J1939 empfangen wird
* Gerét: Enthalt produktispezifische und anschlussspezifische Informationen.
Die Arco Zeus-Daten, die auf dem VRM-Portal angezeigt werden kénnen, sind Strom, Spannung und Temperatur.

Fehlerbehebung

Fur weitere Unterstatzung und Fehlerbehebung wenden Sie sich bitte direkt an den Arco Zeus-Support.
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6.17. Unterstutzung fiir CANopen E-drive

Venus OS bietet Unterstatzung fur die Regler Sevcon Gend AC, Curtis F-Serie und Curtis E/SE-Serie. Dies ermoglicht die
Kommunikation und die Ubermittiung von E-Antriebsdaten tiber D-Bus an Die Bootsseite [15].
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Boat Brief Overview Levels Notifications Settings
Funktionen
+ Funktioniert sofort, ohne dass eine Konfiguration der Motorsteuerung erforderlich ist.
* Unterstutzt Regler der Serien Sevcon Gend AC, Curtis F sowie Curtis E/SE.
+ Zeigt Motorleistung, Drehzahl (U/min), Drehrichtung, Temperatur, Drehmoment und Temperatur des Reglers an.
* Erkennt kompatible Motorsteuerungen automatisch tber einen CAN-Bus-Scan.
* Unterstutzt mehrere Regler am selben CAN-Bus (jeder Regler erfordert eine eindeutige CANopen-Knoten-1D).

VE.Can-Pinbelegung

Victron VE.Can — Pinnummemn und Signale

1NC
2NC
3NET-C (V-)
4NC

5NC

6 NET-S (V+)
7 CAN-H

8 CAN-L

Pinbelegung der Motorsteuerung

Die entsprechende Pinbelegung entnehmen Sie bitte dem Handbuch der Motorsteuerung.
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6.17.1. Verbindung des Sevcon-Reglers mit einem GX-Gerat

Eine Ubersicht Giber die Victron GX-Gerate finden Sie unter: hitps://www.victronenergy.com/live/venus-os:start
Can Bus-Anschluss

Verbinden Sie den CAN-Ausgang des Sevcon-Reglers mit einem VE.Can-Anschluss am Victron GX-Gerat.
Es kann ein modifiziertes RJ45-Kabel verwendet werden.

RJ45-Pinbelegung:

I T

CAN Masse 3 (Griun/Weil3) B-
CAN Hoch 7 (Braun/Weif3) 13 oder 16
CAN Niedrig 8 (braun): 24 oder 27

Stellen Sie sicher, dass alle Knoten am CAN-Bus an eine gemeinsame Masse angeschlossen sind.

Ist ein Knoten durch eine galvanische Trennung vom Gen4-Regler getrennt, muss seine CAN-Masse mit dem Minuspol (B-) des
Gen4-Reglers verbunden werden.

CAN-Abschluss

Fur Systeme mit mehreren CAN-Knoten:

* Verwenden Sie eine Kettenschaltung

+ Schlieen Sie beide Enden des Busses mit einem 120-Q-Widerstand ab

Falls ein Gen4-Regler als Endknoten verwendet wird:

* Verbinden Sie die Pins 2 und 24 am kundenseitigen Steckverbinder (integrierter 120-Q-Abschlusswiderstand)
Fur Systeme mit einem Knoten:

+ Stellen Sie sicher, dass der Anschluss ordnungsgemal erfolgt, damit der Bus einwandfrei funktioniert, insbesondere bei der
Verwendung von Konfigurationstools

Verwenden Sie auf der VE.Can-Seite bei Bedarf einen VE.Can-Abschlusswiderstand.
Unterstiitzung fiir das Modell Sevcon Gen4

+ Geprift mit Sevcon Gen4 AC-Reglern der Grolke 4
* Sollte mit Reglern der Grofien 2 und 6 kompatibel sein

* Gen4-DC-Regler wurden nicht geprift
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6.17.2. Verbindung eines Reglers der Curtis F-Serie mit einem Victron GX-Gerat
CAN-Bus-Anschluss (35-polige Ampseal-Modelle)

Verbinden Sie Modelle mit 35-poligen Ampseal-Steckverbindern (z. B. F6-A, F4-A) unter Verwendung einer der folgenden
CAN-Pinbelegungen:

CAN1
T
CAN Masse 3 (Grun/Weil3) 7 oder 18 (nicht isoliert)
34 (isoliert)
CAN Hoch 7 (Braun/Weif3) 23
CAN Niedrig 8 (Gran/Weil3) 35
CAN2
| Fukfon | RMSPnnummer | Reglepin |
CAN Masse 3 (Grun/WeilR) T oder 18 (nicht isoliert)
34 (isoliert)
CAN Hoch 7 (Braun/Weif3) 28
CAN Niedrig 8 (Gran/Weil3) 29

Falls das Modell Uber isolierte CAN-Anschlisse verfugt:

* Verbinden Sie die CAN-Masse mit Pin 34 (isolierte Masse)
Falls das Modell Uber nicht isolierte CAN-Anschlisse verfugt:
* Verbinden Sie die CAN-Masse mit Pin 7 oder 18

Einige 35-polige Modelle verfugen Uber spezielle Anschlisse fir Abschlusswiderstande. Weitere Informationen finden Sie im
Handbuch des Reglers.

CAN-Bus-Anschluss (23-polige Ampseal-Modelle)
Fur Modelle mit 23-poligen Ampseal-Steckverbindemn (z. B. F2-A):

CAN Masse 3 (Grun/Weil3) 12
CAN Hoch 7 (Braun/Weif3) 23
CAN Niedrig 8 (Grun/Weil3) 20

Diese Modelle verfligen nicht Gber isolierte CAN-Schnittstellen. Stellen Sie sicher, dass das GX-Gerat denselben
Erdungsanschluss wie der Regler verwendet.

Einige Varianten verfigen Uber interne Abschlusswiderstande. Bitte lesen Sie zur Bestatigung das Handbuch.
Weitere Details zum Modell: https://www.curtisinstruments_com/products/motor-controllers

Support fiir die Curtis F-Serie

* Geprift mit Curtis F6-A (Softwareversion 4.6.0.6)

* Sollte mit anderen Reglern der Curtis F-Serie kompatibel sein
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6.17.3. Verbindung eines Reglers der Curtis E/SE-Serie mit einem Victron GX-Gerat

Can Bus-Anschluss

Verwenden Sie ein modifiziertes RJ45-Kabel mit folgender Pinbelegung:

CAN Masse 3 (Grun/Weil3) 7
CAN Hoch 7 (Braun/Weif3) 23
CAN Niedrig 8 (braun): 35

CAN-Abschluss
So aktivieren Sie die CAN-Terminierung am Regler:

* Verbinden Sie CAN TERM H (Pin 21) und CAN TERM L (Pin 34) miteinander
Unterstiitzung fiir die Curtis E/SE-Serie
* Geprift mit Curtis 1232 SE und 1234 E

+ Sollte mit anderen Reglern der Serie 123X E/SE kompatibel sein

6.17.4. Konfiguration des Victron GX-Gerats

Voraussetzungen

+ Esist Venus OS Version 3.70 oder héher erforderlich.

Konfiguration

1. Konfigurieren Sie das CAN-Bus-Profil T cooecivty 3
* Gehen Sie zu: Einstellungen — Konnektivitat Ethemet 192.168.178.45
— <VVE.Can-Anschluss> — CAN-Bus-Profil
Wi-Fi MW_Sailing_Home
= Wahlen Sie eine der folgenden Optionen aus: N P A ] S
‘ VE'Can & CANOpen E—driVB (250 kblﬂs) Mabile Network Mo cellular modem connected

Wahlen Sie dieses Profil, wenn der
Regler dasselbe VE.Can-Netzwerk nutzt wie VE.Can port 1 VE.Can (250 kbit/s
andere VE.Can-Geréte.

VE.Can port 2 VE.Can & CANopen E-drive (250 kbit/s
* CANopen E-drive (500 kbit/s)
Verwenden Sie dieses Profil, wenn der < satings connectiy  JEETRITRERD
Regler an einen dedizierten CAN-Bus Devices
verbunden ist.
NMEAZ2000-0ut L 4

2. Suchen Sie nach Motorsteuerungen D

+ Gehen Sie zu: Einstellungen — Konnektivitat
— <VE.Can-Anschluss> — CANopen-E- | dentity : :
Antriebe : ' e o

Unigue identity number selector

+ Bitte stellen Sie Folgendes sicher: Check Unique id numbers Check now
* Dass die Motorsteuerung korrekt mit Network status

dem VE._Can-Anschluss des GX-Gerats

. CAMopen E-drives
verbunden ist

* Dass die Motorsteuerung eingeschaltet ist ¢ Towings | Gomesiidy | VEDwmponi2

« Drucken Sie auf ,Scan®, um verbundene Scan for E-drives Scan

Motorsteuerungen zu erkennen.
Discovered E-drive IDs

Die CANopen-Knoten-IDs der erkannten
Regler werden unter Erkannte E-Antriebs-IDs
angezeigt.

Erkannte Regler bleiben nach einem Neustart
oder einer Firmware-Aktualisierung erhalten.

Fehlerbehebung

Falls keine Regler gefunden werden:
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+ Uberpriifen Sie die Verkabelung und den Abschluss des CAN-Busses

» Uberpriifen Sie, ob das ausgewahite CAN-Bus-Profil mit der Baudrate des Reglers Ubereinstimmt

6.18. Anschluss eines NMEA 2000 E-Antriebs
Voraussetzungen fiir die Kompatibilitdt mit NMEA 2000 E-Antrieb

Um mit Victron GX-Geraten zu funktionieren, muss der NMEA 2000 E-Antrieb eines Drittanbieters die folgenden Kriterien erfullen:

cordrcher

Gerateklasse 50 — Antrieb
Geratefunktion 155 — Motor, 160 — Motor-Gateway

Unterstiitzte PGNs

128002 — Status des Elektroantriebs Schnell
127490 — Status des Elektroantriebs Dynamisch
1274388 — Motorparameter Schnell

127489 — Motorparameter Dynamisch

127493 — Ubertragungsparameter Dynamisch

6.19. Unterstutzung fiir EEBUS-Gerate

EEBUS ist ein standardisiertes Protokoll, das es dem GX-Gerat ermdglicht, iber das lokale Netzwerk mit Geraten von
Drittanbietern, wie beispielsweise Warmepumpen, Ladestationen fir Elektrofahrzeuge usw., zu kommunizieren. Jedes EEBUS-
Gerat identifiziert sich anhand einer eindeutigen Kennung, die als SKI bezeichnet wird. Gerate kommunizieren erst nach der
Kopplung miteinander: Beide Gerate mussen dem SKI des jeweils anderen vertrauen.

Das EEBUS-Gerdtemenii

Gehen Sie zu Einstellungen — Integrationen — EEBUS-Gerite:

« Aktivieren: Aktiviert oder deaktiviert den EEBUS- < — [er— @
Dienst. -

Enable «
* Lokaler SKI: Der SKI des GX-Gerats. Damit

kdnnen Sie das GX-Gerat auf dem anderen Gerat Local SKI efada28e50e86401fa%ef4790a14dcb0224a01ed

als vertrauenswirdig einstufen.
9 QR Code for pairing Show QR code

QR-Code fiir die Kopplung: Enthalt dieselben
Kopplungsinformationen; Gerate, die diese
Funktion unterstitzen, kénnen stattdessen diesen NIBE-123456789-4712 Trusted >
Code scannen.

+ Entdeckte Gerite: Alle im Netzwerk gefundenen
EEBUS-Gerate, die jeweils als Vertrauenswirdig
oder Nicht vertrauenswirdig gekennzeichnet sind.

Ein Gerit koppeln

1. Stellen Sie sicher, dass das Gerat mit demselben Netzwerk verbunden ist wie das GX-Geréat.
2. Gehen Sie auf dem GX-Gerat zu Einstellungen — Integrationen — EEBUS-Gerate und aktivieren Sie den EEBUS-Dienst.

3. Warten Sie, bis das Gerat unter ,Erkannte Gerate* angezeigt wird, und tippen Sie dann darauf.

b

Uberpriifen Sie, ob der angezeigte SKI mit dem SKI Gbereinstimmt, der auf dem Gerat angezeigt oder aufgedruckt ist, und
aktivieren Sie anschlieend die Option ,Vertrauenswirdig®.
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5. Vertrauen Sie auf dem anderen Geréat im Gegenzug dem GX-Gerat an, indem Sie den lokalen SKI oder den QR-Code fiir die
Kopplung verwenden. Weitere Informationen finden Sie im Handbuch des Geréats.

Sobald beide Seiten einander vertrauen, wird die Verbindung automatisch hergestellt.

Geriteseite
b Verl.rauensv?urdlg: Aktivieren S'e_ diese Option, < settings Integrations EEBus Devices NIBE-123456789-4712 @
um dem Gerat zu vertrauen und die
Kommunikation zuzulassen. Deaktivieren Sie diese Trusted [ ¢
Option, um die Vertrauenswirdigkeit zu widerrufen.
Manufacturer NIBE
+ Hersteller: Geratemarke
Model name HeatPump
* Modellbezeichnung: Geratemodell SKI 42d98f9b82ef2751799379c5082765¢8768508a
+ Host: Netzwerkadresse des Gerats Type HeatGenerationSystem
* SKI: Die eindeutige Kennung des Gerats. Damit Auto Accept »

konnen Sie Gberprufen, ob Sie das Gerat mit dem
richtigen Geréat koppeln.

* Typ: EEBUS-Geratetyp, zum Beispiel
HeatGenerationSystem.

+ Automatische Akzeptanz: Gibt an, ob das Gerat
Kopplungsanfragen automatisch akzeptiert, ohne
dass eine Bestatigung auf dem Gerat selbst
erforderlich ist.

Fehlerbehebung

* Das Gerit wird unter ,,Erkannte Geréte“ nicht angezeigt

Vergewissern Sie sich, dass das Gerat eingeschaltet ist, mit demselben Netzwerk wie das GX-Gerat verbunden ist und
dass EEBUS auf dem Gerat aktiviert ist. Bei einigen Geraten muss zunéachst der Kopplungsmodus aktiviert werden; weitere
Informationen finden Sie im Handbuch des Gerats. Bitte beachten Sie, dass die Erkennung in der Regel nicht Gber
verschiedene Netzwerke hinweg funktioniert.

* Der Anschluss wird nicht hergestellt, obwohl ,,Vertrauenswiirdig® aktiviert ist

Die Kopplung muss von beiden Seiten bestatigt werden. Bitte Gberpriifen Sie auf dem anderen Gerat, ob das GX-Gerat dort
ebenfalls als vertrauenswirdig eingestuft wurde.
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6.20. Batteriekompatibilitat

Wechselrichter/Ladegerate, Wechselrichter, Ladegerate, Solarladegerate und andere Produkte von Victron sind mit gangigen
Blei-Saure-Batterietechnologien wie AGM, Gel, OPzS, OPzV, Traktionsbatterien und weiteren kompatibel.

For Lithium- und andere Batterietypen stellt Victron zudem Dokumentationen und Richtlinien fur Falle bereit, in denen eine
Kommunikation zwischen der Leistungselektronik und der Batteriemanagement-Hardware erforderlich ist. Diese Kommunikation
erfolgt bei einem GX-Gerat groltenteils tuber BMS-Can (CAN-Bus).

Neben den Produktreihen Lithium NG und Lithium Battery Smart von Victron ist auch eine grofie Auswahl an Batterien
anderer Hersteller mit einem GX-Gerat kompatibel. Die nachstehende Liste enthalt Links zu detaillierten und aktuellen
Kompatibilitatsinformationen fur jede Marke auf Victron Live.

Spezifische Informationen zu Batterien, von denen bekannt ist, dass sie einer Priifung
unterzogen wurden

* AXlstorage 75/95

* BattleBorn

Bluenova Energy Storage

* BMZESS70/ESS90/ESSXundESSZ
* BSLBATT-Lithium-Batterie

* BYD B Box

* (Cegasa eBick

Discover AES

* Dyness

» Exide

* Freedom Won LiTE und eTower

* Hubble Lithium

= LBSA, Lithium Batteries South Africa

* Leoch

MeterBoost

MG Energy Systems

Pylontech

* Pytes

* Rolls LFP

* SimpliPhi Power

= SolarMD

+ Soluna

* 558§ StorageDOCK Batteries
= Sunwoda

» Tab

*+ WeCo

* ZYC Energy

Allgemeine Informationen zu Batterien, die nicht in der obigen Liste aufgefiihrt sind

Zahlreiche weitere Batterien von Drittanbietern sind ebenfalls mit Victron-Produkten kompatibel und werden von lokalen Handlern
empfohlen. Die Verwendung dieser Batterien ist im Rahmen der Gewahrleistung zulassig; hierfur sind jedoch zusatzliche
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Informationen und Unterstitzung durch einen lokalen Lieferanten erforderlich. Victron stellt diesen Batterieherstellern auf Anfrage
eines Regionalleiters seine Batterieprotokollspezifikationen zur Verfligung.
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7. Internetverbindung

Verbinden Sie das Nucleo GX mit dem Internet, um alle Funktionen des VRIM-Portals nutzen zu kénnen. Das NGX sammelt
Daten von allen verbundenen Produkten und sendet diese an das VRM-Portal, wo Sie den aktuellen Status der verbundenen
Produkte einsehen, E-Mail-Alarme konfigurieren und Daten im CSV- und Excel-Format herunterladen kénnen.

Um Ihr System aber ein Smartphone oder Tablet zu Uberwachen, laden Sie bitte die VRM-App fur 105 oder Android herunter.

Neben der Ferniberwachung ermdglicht eine aktive Internetverbindung dem NGX, regelmafiig nach Firmware-Aktualisierungen
zu suchen. Je nach lhren Einstellungen konnen Aktualisierungen automatisch heruntergeladen und installiert werden.

Hinweis: IPv6 wird Gber die automatische Konfiguration unterstitzt. Eine manuelle IPv6-Konfiguration ist nicht verfugbar.
Optionen fiir die Internetverbindung
Es gibt mehrere Mdglichkeiten, das NGX mit dem Internet zu verbinden:

+ Ethernet: Verlegen Sie ein Netzwerkkabel zwischen lhrem Router und dem Ethernet-LAN-Anschluss des NGX.
* Integriertes WiFi: Stellen Sie tber das interne WiFi-Modul eine drahtlose Verbindung zu einem Router her.

* Mobilfunknetz: Verwenden Sie ein GX LTE 4G — ein mobiles USB-Modem — oder stellen Sie Gber einen Mobilfunk-Router eine
Verbindung her.

* USB-Tethering: Geben Sie die Internetverbindung eines Mobiltelefons Gber USB frei.

In diesem Video finden Sie eine Anleitung zum Anschluss Gber LAN, WiFi oder GX GSM (gilt auch fur GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

7.1. Ethernet LAN-Port

o, D

State Connacted
Wenn Sie ein Ethernet-Kabel zwischen einem Router und NGX S
anschlieften, wird die Verbindung auf der Seite Einstellungen — . -
Konnektivitat — Ethemet Ihres NGX bestatigt. oot
-~ Allow using ethernet for intemet access [ §
A Achten Sie vor dem Anschluss des 1P address 192168178 45
Ethernet-Kabels darauf, dass Sie den e
Ethernet-Anschluss des GX-Geriéts nicht —
mit den Anschliissen VE.Bus oder VE.Can/ S
BMS-Can verwechseln! '
J Enable Link-local «
Link-local IP address 169.254 1295
victron energy
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7.2. WLAN
Unterstiitzte USB-WiFi-Dongles

T N Y N

BPPS00100200 CCGX WiFi Module Simple (Nano Kompakt, kostenginstig.
USB)
BPP9S00200300 Asus USB-N14 Haéhere Kosten; besserer Empfang als Nano USB.
Unterstutzt ab Softwareversion 2.23.
BPPS00200400 WiFi-Modul mit grozer Reichweite Hachste Kosten; hervorragender Empfang. Unterstitzt
(Netgear AC1200) Wireless AC, G und N (2,4 GHz und 5 GHz).

Altere, weiterhin unterstiitzte Dongles

e . R N S

BPP900200100 Startech USB300WN2X2D

BPPS00100100 Zyxel NWD2105

BPP900200200 Gembird WNP-UA-002 Etwas héhere Kosten; besserer Empfang.
BPP900200400 Netgear A6210-100PES

Andere WLAN-Dongles magen zwar funktionieren, aber sie wurden nicht getestet, und wir bieten keinen Support fur andere
Dongles an.

Auswahl und Verhalten des WiFi-Netzwerks

« Das WiFi-Menl listet alle verfligbaren Netzwerke auf. < sewngs comewry  wiri R
Name Victron guest
* Wahlen Sie ein Netzwerk aus und geben Sie das Kennwort ] )
ein (sofermn nicht bereits gespeichert), um eine Verbindung R » :
herzustellen. B
State Connected
* WPS (WiFi Protected Setup) wird nicht unterstitzt. MAC address

IP configuration

+ Wenn mehrere bekannte Netzwerke verfiigbar sind, verbindet
sich das NGX automatisch mit dem Netzwerk mit dem starksten
Signal.

IP address

HNetmask
Gateway
+ Wenn das Signal des angeschlossenen Netzwerks deutlich e - 08
schwacher wird, wechselt das Gerat automatisch zu einem
starkeren bekannten Netzwerk, sofern verfligbar.

WiFI ist grundséatzlich weniger zuverlassig als eine kabelgebundene Ethernet-Verbindung. Verwenden Sie
fur optimale Stabilitat nach Moglichkeit Ethernet. Wenn Sie WiFi verwenden, stellen Sie sicher, dass die
Signalstarke mindestens 50 % betragt, um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten.

7.3. GXLTE 4G

Das GX LTE 4G ist ein Mobilfunkmodem fiir die Uberwachungsprodukte der Victron GX-Reihe. Es bietet sowohl eine mobile
Internetverbindung fiur das System als auch eine Verbindung zum VRM-Portal. Das Modem ist mit 2G-, 3G- und 4G-Netzen
kompatibel.

Detaillierte Anweisungen zur Installation und Konfiguration finden Sie im Handbuch zum GX LTE 4G.

Das GX LTE 4G stellt eine Internetverbindung nur fur das GX-Geréat bereit. Es gibt seine Verbindung nicht fur
Laptops, Telefone oder andere externe Geraten frei.
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7.4. Verwendung eines Mobilfunk-Routers

Wann sollte ein Mobilfunk-Router verwendet werden?

Fur Installationen, bei denen:

* Mehrere Gerate einen Internetzugang erfordemn (z. B. Yachten, Wohnmobile) oder

* ein zuverlassiger Ausfall-/Backup-Anschluss erforderlich ist,

empfehlen wir die Installation eines professionellen Mobilfunk-Routers.

Ein Mobilfunk-Router kann:

* Die mobile Internetverbindung Uber Ethernet oder WiFi fur mehrere Gerate freigeben.
+ Automatisch zwischen Mobilfunk- und WiFi-Anschluss wechseln, wenn eine Verbindung unterbrochen wird.
AnschlieBen des NGX

So verbinden Sie das NGX uber ein Mobilfunknetz:

* Installieren Sie einen Mobilfunk-Router

+ Schlieften Sie das NGX mit einem der folgenden Optionen an den Router an:
+ LAN-Kabel (Ethernet) oder

+ Das WiFi-Netzwerk des Routers.

o Wahlen Sie einen Router, der fur unbeaufsichtigte Installationen ausgelegt ist. Vermeiden Sie kostengunstige
Router, die fur den vortiibergehenden oder privaten Gebrauch bestimmt sind. Professionelle Router sind zwar
teurer, bieten jedoch eine héhere Zuverlassigkeit und verringern das Risiko von Ausfallzeiten.

Beispiele fiir geeignete Router:

* Proroute H685 4G LTE

* Pepwave Industrial 4G Router-Serie
* Industrierouter von Teltonika
Kompatibilititshinweise

Das NGX unterstitzt keine mobilen Breitband-USB-Dongles, mit Ausnahme des offiziellen GX GSM- und GX LTE 4G-Zubehors,
das bei Victron erhaltlich ist.

7.5. Manuelle IP-Konfiguration

Settngs  Connectivity  Eemet

Automatic L
In den meisten Fallen ist eine manuelle IP-Konfiguration Marual o
nicht erforderlich, da die meisten Systeme die automatische
IP-Zuweisung tiber DHCP unterstitzen, was auch die < satioge | Camectwiy
Standardeinstellung fur das NGX ist. State Connected
Wenn eine manuelle IP-Konfiguration erforderlich ist, wahlen Sie MAC acdress
die entsprechende Vorlage aus. 1P configuration Manus
Ausfiuhrliche Informationen zu den IP-Voraussetzungen und den e L o «
vom Cerbo GX verwendeten Anschlussen finden Sie in den VRM- 1P address (19216817845 |
FAQ — Anschlisse und Verbindungen, die vom NGX verwendet Netmask [ 2ss2ss2560 |
werden. Gateway [ 1siesi7en
DMS sarver [ 192181780
ﬂ?@ victron energy
Seite 87 gy e Internetverbindung



Nucleo GX Handbuch

7.6. Mehrere Netzwerkverbindungen (Ausfallsicherung)

GX-Gerate unterstutzen gleichzeitige Verbindungen zu mehreren Netzwerkschnittstellen: Ethernet, WiFi und LTE (lUber das GX
LTE 4G-Zubehdr).

Schnittstellenprioritit fir den Internetzugang
Wenn mehr als eine Schnittstelle verfugbar ist, priorisiert das GX-Gerat diese automatisch in der folgenden Reihenfolge:

1. Ethernet; immer bevorzugt, unabhéngig von der Verfugbarkeit von WiFi oder LTE
2. WIiFi; wird verwendet, wenn Ethemnet nicht verfugbar ist, unabhéngig von der LTE-Verfigbarkeit
3. LTE; wird nur verwendet, wenn sowohl Ethernet als auch WiFi nicht verfugbar sind

Internetzugang uber Ethernet und WiFi

GX-Gerate kénnen gleichzeitig mit Ethernet und WiFi verbunden werden. Bitte beachten Sie, dass diese Einstellung nicht fur die
LTE-Schnittstelle gilt.

Jede Schnittstelle verfiigt tber eine Option, mit der festgelegt werden kann, ob sie fur den Internetzugang verwendet werden darf,
unabhangig davon, ob die IP-Konfiguration auf Automatisch (DHCP) oder Manuell eingestellt ist.

sotrgs consectony | [TIRY
MAL address
« Einstellungen — Verbindungen — Ethemet — L
Ethernet fiir Internetz ugang zulassen Allow using eshernet for inlemet acoess «
1P address 192,168,178 4:
+ Einstellungen — Verbindungen — WiFi — WiFi far g
Internetzugang zulassen Griewey
DS server 921168178
Enalibe Linkdocal a
Link-local IP address 25402

Aktivieren Sie die Option auf der Schnittstelle, die den Internetzugang bereitstellen soll. Wenn die Option deaktiviert ist, bleibt die
Schnittstelle fur die lokale Netzwerkkommunikation verfugbar, wird jedoch nicht fur den Internetverkehr verwendet. Wenn diese
Option deaktiviert ist, wird das Feld Gateway in den Schnittstelleneinstellungen fir diesen Anschluss ausgeblendet.

Technisch gesehen wird durch das Deaktivieren der Option das Standard-Gateway aus dieser Schnittstelle entfernt. Ohne eine
Standardroute kann die Schnittstelle nur innerhalb ihres lokalen Subnetzes kommunizieren und hat keinen Zugang zum Internet.

Falls WiFi Ihre einzige aktive Intemetverbindung

ist, fihrt die Deaktivierung dieser Option dazu,

dass das GX-Gerat vom Internet und von VRM

getrennt wird. Bevor die Einstellung wirksam wird,

wird ein Warndialogfeld angezeigt, in dem Sie um

Bestatigung gebeten werden. Sofern auch Ethernet Disable internet access aver WiFi?
verbunden und aktiv ist, bleibt der VRM-Anschluss s il dconnect
aufrechterhalten. Wird die Funktion auf einem

Remote-System ohne Ethernet versehentlich
deaktiviert, ist mdglicherweise ein physischer
Zugriff erforderlich, um die Internetverbindung
wiederherzustellen.

Cancel oK

o Die Prioritat der Anschlisse richtet sich ausschliellich nach der Verfliigbarkeit der Netzwerkschnittstelle und
nicht danach, ob der Anschluss tatsachlich eine Internetverbindung herstellt. Das Gerat Gberprift bei der
Auswabhl einer Schnittstelle nicht die Verbindung zum Internet.
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7.7. Internetverkehr minimieren

In Situationen, in denen der Internetverkehr kostspielig ist, wie beispielsweise bei Satellitenverbindungen oder Roaming-GSM-/
Mobilfunknetzen, méchten Sie moglicherweise die Datennutzung reduzieren.

* Deaktivieren Sie die automatische Firmware-Aktualisierung.

+ Stellen Sie den VRM-Modus auf schreibgeschiitzt — siehe Zugangseinsiellungen fur den Bereich Remote Console &
Steuerelemente in VRM [139]

Fernunterstutzung deaktivieren (Einstellungen — Allgemeines — Zugriff & Sicherheit — Femunterstitzung)

* Reduzieren Sie das VRM-Protokollintervall (Einstellungen — VRM — Protokollintervall) auf die niedrigste akzeptable Frequenz.
Hinweis: Zustandsanderungen (z. B. von Laden zu Wechselrichterbetrieb oder von Konstantstrom zu Ladeerhaltung) und
Alarme l6sen weiterhin zusatzliche Datentbertragungen aus.

Schitzung des Datenverbrauchs

So schatzen Sie das erforderliche Datenvolumen:

* Lassen Sie das System mehrere Tage lang normal laufen.

» Uberwachen Sie die Zahler fir den Internetempfang (RX) und die Internetiibertragung (TX) in Ihrem Mobilfunk-Router.
Alternativ bieten einige Mobilfunkanbieter Online-Tools zur Uberwachung der Datennutzung an.

Faktoren, die den Datenverbrauch beeinflussen

+ Systeme mit mehr angeschlossenen Produkten erzeugen mehr Datenverkehr.

+ Haufige Zustandsanderungen (z. B. Wechselrichter-Ladegerat-Ubergange) erhohen die Anzahl der Gibertragenen Meldungen.
Dies ist insbesondere bei bestimmten Hub-1- und Hub-2-Systemen der Fall.

Empfehlungen
+ Wahlen Sie einen Datentarif mit einer Obergrenze oder eine Prepaid-Struktur, um hohe Zusatzkosten zu vermeiden.
* Erwagen Sie die Einrichtung automatischer Benachrichtigungen bei Annaherung an Datengrenzwerte.

Erweiterte Option: VPN-Datenverkehrssteuerung

Ein Kunde, der mit hohen internationalen Datenkosten konfrontiert war, implementierte eine Losung, bei der der gesamte
Datenverkehr der GX-Gerate Uber ein VPN geleitet wird. Eine Firewall auf dem VPN-Server kontrollierte dann den Datenverkehr
anhand von Zeit, Art des Anschlusses, Standort und Ziel. Bitte beachten Sie, dass diese Methode Linux- und Netzwerkkenntnisse
erfordert und den Rahmen dieses Handbuchs Uberschreitet.

7.8. Weitere Informationen zum Einrichten einer Internetverbindung und VRM
Ausfuhrliche Anweisungen und weitere Hinweise finden Sie unter:

* Einrichten eines VRM-Kontos
» VRM-Portal-Alarme und Uberwachung

* VRM-Portal - Haufig gestellte Fragen
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8. Zugriff auf das GX-Gerat

Auf das GX-Gerat kann Ober die Remote Console mit einem Smartphone, Tablet oder Computer zugegriffen werden. Dies ist die
Hauptoberflache fur die Konfiguration und Uberwachung des GX-Gerats.

Zugangsmethoden nach Gerétetyp

S GX
Ja Ja Ja

VictronConnect via _

Bluetoothl?!

Integrierter WiFi- Ja Ja Ja Ja
Zugangspunkt

Lokales LAN/WiFi-Netzwerk Ja Ja Ja Ja
VRM-Portal [2 Ja Ja Ja Ja

[l Der VGX verfugt nicht Uber integriertes Bluetooth. Bitte fiigen Sie Bluetooth-Unterstutzung mithilfe eines USB-Bluetooth-
Dongles hinzu.

2 Fur den VRM-Zugang ist eine Intemetverbindung des GX-Gerats erforderlich.

[3] Bluetooth ist auf die Ersteinrichtung und Netzwerkkonfiguration beschrankt. Es kann nicht far den Zugriff auf die Remote

Console oder die Verbindung zu anderen Victron-Produkten (z. B. SmartSolar-Ladegerate) verwendet werden. Informationen
zum Anschluss anderer Victron-Produkte finden Sie unter Kopplung von Victron-Produkten [27].

victron energy
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8.1. Verwendung von VictronConnect uber Bluetooth

Wenn Sie gerade erst mit VictronConnect beginnen, empfehlen wir Ihnen, das Handbuch von VictronConnect zu lesen, um eine
vollstandige Ubersicht zu erhalten.

1. Laden Sie die neueste Version der VictoryConnect App auf Ihr Bluetooth-fahiges Gerat (Mobiltelefon, Tablet oder Laptop —
Windows-PCs werden nicht unterstitzt) herunter und stellen Sie sicher, dass Bluetooth akfiviert ist.

2. Stellen Sie sicher, dass das Nucleo GX eingeschaltet ist und die Bluetooth-LED blinkt.

3. Offnen Sie die VictronConnect App im Umkreis von 10 Metern vom Nucleo GX und warten Sie, bis die Gerate in der Nahe
entdeckt werden.

4. Sobald Sie das entdeckt haben, klicken oder tippen Sie auf das Nucleo GX ..

5. Bei der ersten Verbindung werden Sie aufgefordert, einen Bluetooth-PIN-Code einzugeben.

Der einmalige PIN-Code befindet sich auf einem Aufkleber auf der Oberseite des GX-Gerats.

6. Wenn lhr Gerat die Standard-PIN verwendet, werden Sie aufgefordert, diese in einen sichereren, eindeutigen Code zu
andern. Bewahren Sie Ihren neuen PIN-Code an einem sicheren Ort auf.

Ursucuned sccuss!

You are connected using the default
Blustooth PIH coda. We peccenmand
you chznge the FIN to prevent
uniaharied connecsions. You can
Cerba GX HO19508HSED : change he #IN code in the sroduct
meric Vesus dev ! indo page at any tive.

Dot womy. it s Al pasaible to
teset b0 the default PIN code

] o o i e agak o this prouct

MOTMOW  CHAMGE PIN COGE

Auf dem Hauptbildschirm von VictronConnect kénnen Sie Folgendes tun:

+ Andern Sie die Netzwerk- und Ethemnet-Einstellungen
+ Aktivieren oder deaktivieren Sie den integrierten WiFi-Zugangspunkt
+ Greifen Sie Uber VRM auf Thr System zu

» Offnen Sie die Remote Console (erfordert einen Anschluss an ein lokales WiFi-Netzwerk oder den WiFi-Zugangspunkt des
Gerats)

Um auf die Netzwerkeinstellungen zuzugreifen, tippen Sie bitte auf das Zahnradsymbol.

Netwark sattings ¢ Cannection setiings

Einschridnkungen

Bluetooth wird nur fur die erstmalige Verbindung und die grundlegende Netzwerkkonfiguration verwendet. Es kann nicht zum
Anschluss an andere Victron-Produkte (z. B. SmartSolar-Laderegler) verwendet werden. Informationen zum Anschluss an andere
Victron-Produkte finden Sie im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten.
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8.2. Zugriff Uber den integrierten WLAN-Zugangspunkt.

Fur diese Methode muss die VictronConnect App auf lhrem Smartphone, Tablet oder Laptop installiert sein.

Schritte zur automatischen Verbindung liber den QR-Code:

1. Suchen Sie den QR-Code-Aufkleber an der Seite des NGX

2. Scannen Sie den QR-Code mit der Kamerafunktion Ihres Telefons oder einer QR-Code-Scan-App

3. Falls Ihr Telefon dies unterstitzt, werden Sie aufgefordert, sich mit dem WLAN-Zugangspunkt zu verbinden
4. Sobald die Verbindung hergestellt ist, 6ffnen Sie VictronConnect

5. Wahlen Sie das GX-Gerat aus der Liste aus

6. Offnen Sie die Remote Console.

Schritte zur manuellen Verbindung:

1. Stellen Sie sich in die Nahe des Nucleo GX, nicht weiter als ein paar Meter entfernt.
2. Offnen Sie die WiFi-Einstellungen auf Ihrem Smartphone, Tablet oder Laptop.
3. Suchen Sie nach einem Netzwerknamen wie Venus-[Seriennummer-xxx].

4. Stellen Sie die Verbindung tber den WiFi-Schlussel her, der sowohl auf der Seite der Box als auch auf einer Karte in der
Plastiktite aufgedruckt ist. Bewahren Sie diesen Schlussel sicher auf.

5. Starten Sie VictronConnect, das automatisch nach dem WiFi-Netzwerk sucht.
6. Sobald das Gerat gefunden wurde, wahlen Sie das GX-Gerat aus der Liste aus.

7. Offnen Sie die Remote Console.

Anmerkungen

* Wenn Sie VictronConnect nicht verwenden kénnen, kénnen Sie einen Webbrowser verwenden und zur IP-Adresse http://
172.24 24 1 oder http://venus_ local navigieren.

+ Far zusatzliche Sicherheit kann der WiFi-Zugangspunkt deaktiviert werden: Navigieren Sie in der Remote Console zu
Einstellungen — Wi-Fi — Zugangspunkt erstellen.

Anleitungsvideo

Sehen Sie sich das Video mit der Schritt-fur-Schritt-Anleitung zum Anschluss an ein GX-Gerat mit der VictronConnect App an:
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8.3. Zugriff auf die Remote Console liber das lokale LAN/WLAN-Netzwerk

In diesem Abschnitt wird erlautert, wie Sie auf die Remote Console zugreifen kénnen, wenn das GX-Geréat Uber Ethernet oder
eine konfigurierte WiFi-Verbindung mit einem lokalen Netzwerk verbunden ist.

Eine Internetverbindung ist nicht erforderlich, lediglich ein funktionierendes lokales Netzwerk.

Sobald die Verbindung hergestellt ist, verbinden Sie sich mit dem GX-Geréat, indem Sie die VictoryConnect App auf einem
Smartphone, Tablet oder Laptop in Betrieb nehmen. Alternativ kénnen Sie sich auch Gber einen Webbrowser mit dem GX-Gerat
verbinden, indem Sie venus.local in die Adressleiste eingeben.

Bitte beachten Sie, dass es an dasselbe Computernetzwerk wie das Nucleo GX angeschlossen sein muss.

Dieses Video zeigt, wie das funktioniert.

-

VictronConnect with a
GX device

e asery

8.3.1. Alternative Methoden zur Ermittlung der IP-Adresse fiir die Remote Console.

Wenn VictronConnect nicht verwendet werden kann, kénnen Sie die IP-Adresse des Nucleo GX fiur den Zugang zur Remote
Console mit den folgenden Methoden ermitteln:

Lokale Adresse verlinken — Venus.local

Sie kénnen auf das GX-Gerat zugreifen, indem Sie venus.local oder http://venus_local in einen Webbrowser eingeben,
vorausgesetzt, Ihr Computer ist mit demselben lokalen Netzwerk verbunden.

IP-Adresse iiber das VRM-Portal

Wenn das GX-Gerat mit dem Internet verbunden und im VRM-Portal registriert ist, knnen Sie seine IP-Adresse wie folgt
ermitteln:

* Gehen Sie zur Gerateliste auf lhrer Installationsseite

* Die IP-Adresse wird dort aufgefihrt

ET O e - Mo+ o

B oo

Lokale Netzwerkerkennung (nur Windows)

Wenn Sie sich im selben lokalen Netzwerk befinden (z. B. zu Hause) und Microsoft Windows verwenden, kénnen Sie das
GX-Geréat Uber die Netzwerksuche (UPNP) finden:

Offnen Sie den Datei-Explorer und navigieren Sie zum Netzwerkabschnitt.

g, victren eneray
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Durch Doppelklicken auf das GX-Geratesymbol wird die Remote Console im LAN gedffnet.

So zeigen Sie die IP-Adresse an: Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Symbol — Eigenschaften

S

Trensbbestussing Tefommitise

Sl murvhar: BT

e

Uricus el wwshcnem wctronne oo

0 acham: [T T

8.3.2. Verwendung der Remote Console auf einem Smartphone

Auf die Remote Console kénnen Sie von einem Smartphone aus Uber einen Webbrowser zugreifen, indem Sie die IP-Adresse
des GX-Gerats oder venus_local in die Adressleiste eingeben oder tber VictronConnect. Dazu ist es erforderlich, dass das
Smartphone mit demselben lokalen Netzwerk verbunden ist wie das GX-Geréat.

Wenn die Remote Console auf einem Smartphone gedffnet wird, passt sie sich automatisch an ein Hochformat an, das fur

die Nutzung auf einem mobilen Bildschirm optimiert ist. Uber die Navigationsleiste am unteren Rand gelangen Sie zu allen
Hauptseiten: Ubersicht, Infoseite, Stufen, Benachrichtigungen und Einstellungen. Wenn Sie auf eine Seite in der Navigationsleiste
tippen, wechseln Sie zu dieser Seite — genau wie auf einem GX-Touch-Display oder bei der Nutzung der Remote Console Uber
einen Computer-Browser.

T _ Y _ I

Brief = = Overview 83
@ Bhare @ ahtomatse
2415W 0.00A |
:_Il :?;: ( Q' Salw Yield ‘

L2 asos | 5.40A

B irwartericrarger | | B Bamery 28

Charging
(E) Shes 6.00 A
] 0C Input 18.40 4
P &) aC Loads & 0C Loads
C,l...g..:. ; - -_Job_\ 1450W 8.40A
Lr 2104
@0CLosds & - 12,604 L2 2004

(& 1204

LY ACERL LY

Alle Schaltflachen, Symbole, Ments und Untermenis funktionieren genauso, wie es in diesem Handbuch beschrieben wird. Der
Zugriff auf die Einstellungen und deren Anderung erfolgt auf dieselbe Weise, und alle Uberwachungs- und Steuerungsfunktionen
stehen in vollem Umfang zur Verfigung.

fr{@_w\ddron energy

Seite 94 prerorever Zugriff auf das GX-Geriit



Nucleo GX Handbuch

Wenn Sie das Telefon ins Querformat drehen, wechselt die Anzeige zum Standard-Querformat.

o

Die Bootsseite ist nur im Querformat verfugbar. Um darauf zuzugreifen, drehen Sie das Telefon bitte ins

o Querformat.

8.4. Zugriff uber VRM

Diese Methode erfordert eine aktive Internetverbindung sowohl fur das GX-Gerat als auch fur das Telefon, Tablet oder den
Computer, das bzw. der darauf zugreift. Bei einer Neuinstallation verbinden Sie das GX-Gerat tber ein Ethemet-Kabel mit dem
Internet.

Schritt-fur-Schritt-Anleitung:

1.

Verbinden Sie das GX-Gerat mit dem Internet.

Schliefen Sie das Gerat an ein Netzwerk mit aktiviertem
DHCP (die meisten Router unterstitzen dies) und
Internetzugang an.

Das Gerat stellt automatisch eine Verbindung zum VRM-
Portal her.

Melden Sie sich beim VRM-Portal (https://
vrm victronenergy com/) an und folgen Sie den Anweisungen,
um das GX-Gerat hinzuzufiigen.

Sobald das Gerat in VRM angezeigt wird, Klicken Sie im
Menu auf der linken Seite auf Remote Console.

Das Fenster der Remote Console wird gedffnet und sieht
ahnlich wie in der Abbildung rechts aus.

& oo
118W

5 g W

|||||||I||||a

1203

External A , OW
| control >
. ) Essental Losds
L 125W

& Batrery

Weitere technische Details und Informationen zur Fehlerbehebung finden Sie unter: Remote Console auf VRM -
Fehlerbehebung [140].
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9. Konfiguration

9.1. Menustruktur und konfigurierbare Parameter

Nach Abschluss der Installation und Einrichtung der Internetverbindung (bei Bedarf) durchlaufen Sie das Meni von oben nach
unten, um das GX-Gerat nach Ihren Winschen zu konfigurieren.

Die Menustruktur ist in 6 Hauptkategorien unterteilt:

* Gerate: Alle angeschlossenen Geréte

+ Allgemeines: Zugangskontrolle, Anzeige, Firmware, Support

* Verbindung: Ethernet, WiFi, Bluetooth, VE.Can

* VRM: Ferniberwachungsportal

* Integrationen: Relais, Sensoren, Tanks, PV, Wechselrichter, Modbus, MQTT ...

+ Systemeinrichtung: AC/DC-System, ESS, DVCC, Batterie ...

R

Einstellungen — Das Hauptmenu.
Einstellungen — Geriéte

Verschiedenes Verschiedenes Listet alle mit dem GX verbundenen Gerate auf. Die
meisten Eintrage enthalten Untermenis mit weiteren
Details und Konfigurationsoptionen.

Einstellungen — Allgemeines
Einstellungen — Allgemeines — Firmware

Firmware — Lesen Sie die vollstandige Beschreibung der Funktion [114]

Firmware-Version XXX Zeigt die installierte Firmware-Version an.

Build-Datum/-Uhrzeit Zeigt Datum und Uhrzeit des Builds an.

Bildtyp Normal Zeigt den Bildtyp an (Normal oder Grof3).

Online-Aktualisierungen Untermenii fur die Steuerung der Online-
Aktualisierung.

Online-Aktualisierungen: Nur prifen Uberprift auf neue Versionen. Optionen: Deaktiviert,

Automatische Aktualisierung Nur Uberpriifen, Uberpriifen und aktualisieren.

Online-Aktualisierungen: Offizielle Version Optionen: Offizielle Version, Beta-Version.

Aktualisierungs-Feed

Bildtyp Normal Normales oder groftes Bild. Large figt Node-RED- und
Signal K-Server hinzu.

Online-Aktualisierungen: Nach Zum Prufen drucken Manuelle Uberprifung auf Aktualisierungen.

Aktualisierungen suchen

Online-Aktualisierungen: Update Zur Aktualisierung Wird angezeigt, wenn Aktualisierungen verfugbar sind.

verfugbar betatigen

Firmware von SD/USB installieren Verwenden Sie dieses Menl, um eine neue Version

von einer microSD-Karte oder einem USB-Stick zu
installieren. Stecken Sie die Karte oder den Stick ein,
die bzw. der die neue Firmware- swu-Datei enthalt.

Gespeicherte Sicherungs- Untermeni zum Umschalten zwischen der aktuellen
Firmware und der zuvor installierten Firmware-Version.

Beachten Sie, dass wir fur die meisten Systemanwendungen empfehlen, die automatischen Updates zu
deaktivieren. Dies ist auch die werkseitige Standardeinstellung.

Aktualisieren Sie das System stattdessen zu einem ginstigen Zeitpunkt, wenn die Mitarbeiter vor
Ort sind und bereit sind, zu einem friheren System zuriickzukehren und/oder bei Problemen eine
Fehlerbehebung durchzufuhren.
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R

Einstellungen — Allgemein — Zugriff & Sicherheit

Zugangsebene
& Installateur

Lokales Netzwerksicherheitsprofil Gesichert
Femunterstiatzung Deaktiviert
Femunterstatzungstunnel Offline

IP und Anschluss flr
Femunterstiatzung

[IP; Anschluss]

Einstellungen — Allgemeines — Anzeige & Darstellung

Adaptive Helligkeit Aktiviert
Zeit bis Display aus 10s
Darstellung des GX-Displays Hell
Darstellung der Remote Console Auto
Startseite Infoseite
Infoseite

Bootsseite Deaktiviert

Dateneinheiten

Minimaler und maximaler
Messbereich

Oberflachenanimationen Deaktiviert
Benutzeroberflache Neue
Benutzeroberflache

Einstellungen — Allgemeines — Alarme & Feedback

Alarme & Feedback Aktiviert

Einstellungen — Allgemeines — Sprache

Benutzer und Benutzer

Setzen Sie es auf Benutzer”, um versehentliche
und ungewollte Anderungen der Konfiguration zu
verhindern. Das Installationsprogramm verfugt Gber
zusatzliche Privilegien und erfordert nach der
Anderung von der Standardeinstellung ein Passwort.
Das Passwort erhalten Sie bei Ihrem Handler.

Gesichert = Kennwortschutz und Verschlisselung
der Netzwerkkommunikation. Es muss ein Kennwort
festgelegt werden.

Schwach = Kennwortschutz, jedoch keine
Verschlisselung der Netzwerkkommunikation. Es muss
ein Kennwort festgelegt werden.

Nicht gesichert = Kein Kennwortschutz und keine
Verschlisselung der Netzwerkkommunikation

Aktivieren Sie dies, damit die Victron-Ingenieure im
Falle eines Problems auf Ihr System zugreifen kénnen.

Zeigt  Online” an, wenn Fernunterstutzung” aktiviert
ist.

Zeigt die IP-Adresse und den Anschluss fur die
Fernunterstitzung an.

Ermdglicht das Ausschalten der adaptiven Helligkeit.
Nur fur GX Touch-Displays und das Ekrano GX.

Ermdglicht die Einstellung der Display-Ausschaltzeit
zwischen 10 Sekunden und 30 Minuten oder Nie.

Ermdglicht das Umschalten zwischen Hell- und
Dunkelmodus.

Die Optionen sind Gleich wie GX-Display oder Auto.

Untermenii zum Festlegen der Startseite und zum
Definieren einer Zeitiberschreitung fur die Ruckkehr zu
dieser Seite.

Untermenii zum Anpassen der Detailgenauigkeit der
Anzeigen, Tankinformationen und Widgets in der Mitte.

Aktiviert oder deaktiviert die Bootsseite. Wenn

zwei E-Antriebsregler angeschlossen sind, stehen
zuséatzliche Informationen und Konfigurationsoptionen
zur Verfligung.

Untermenii zum Einstellen der Einheiten far
Temperatur, Volumen, elektrische Leistung und GPS.

Untermenii zum Festlegen fester Mindest-

und Hoéchstbereiche fur AC/DC-Messgerate und
-Diagramme oder zum Aktivieren der automatischen
Bereichswahl.

Schalten Sie die Oberflachenanimationen aus, um die
CPU-Auslastung zu reduzieren.

Untermeni zum Umschalten zwischen der neuen und
der klassischen Benutzeroberflache.

Wenn ein Alarm am GX-Gerat oder einem
angeschlossenen Produkt auftritt, gibt das Gerat einen
Signalton aus, sofern diese Einstellung nicht deaktiviert
ist.
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Sprache

Deutsch

Einstellungen — Allgemeines — Datum & Uhrzeit

Datum und Uhrzeit

Einstellungen — Allgemein — Neustart

Neustart

Einstellungen — Allgemeines — Dokumentation

Dokumentation

Einstellungen — Allgemeines — Support-Status

Support-Status
(Anderungspriifungen)

Jetzt neu starten

Einstellungen — Allgemeines — Demo-Modus

Demomodus

Einstellungen — Verbindung

Deaktiviert

Untermenii zur Auswahl der Sprache fur die
Benutzeroberflache.

Wabhlen Sie Ihre lokale Zeitzone aus. Die Uhrzeit wird
dann automatisch angepasst.

Startet das GX-Geréat neu.

Untermeni mit Verknipfungen zum Produkt-Support,
zur Victron Community und zur Option Verkaufsstellen.

Untermeni, das anzeigt, ob sich das GX-Gerat im
Standard- oder modifizierten Zustand befindet, mit
einer Option zum Wiederherstellen der offiziellen
Firmware, um den modifizierten Zustand zu beheben.

Aktiviert einen Simulationsmodus, um Kunden

oder auf Messen Produkt- und Systemfunktionen

zu demonstrieren. Damit kénnen Benutzer die
Benutzeroberflache erkunden, ohne die tatsachlichen
Einstellungen zu verandern.

Hinweis: Durch Aktivieren des Demomodus werden
der VRM-Installation simulierte Gerate hinzugeftigt.
Verfiigbare Demos umfassen ESS, Boot und
Wohnmobil.

Einstellungen — Verbindung — Ethernet - Lesen Sie die vollstandige Funkiionsbeschreibung [85]

Status

MAC-Adresse

IP-Konfiguration

Ethernet fur Internetzugang
zulassen

IP-Adresse

Netmask

Gateway

DNS-Server

Link-local aktivieren

Link-lokale IP-Adresse

Nicht verbunden

Automatisch

Deaktiviert

Deaktiviert

Zeigt den aktuellen Verbindungsstatus des Gerats an:
Nicht verbunden, Wird verbunden oder Verbunden.

Zeigt die eindeutige Hardwareadresse

der Netzwerkschnittstelle an. Wird zur
Netzwerkidentifizierung und Fehlerbehebung
verwendet.

Optionen: Automatische (DHCP) und manuelle IP-
Adressvergabe

Bitte verwenden Sie diese Funktion, um dem GX die
Nutzung des Anschlusses fur den Internetzugang zu
ermoglichen.

Zeigt die aktuelle IP-Adresse an, die dem Gerat fur die
Netzwerkkommunikation zugewiesen ist.

Zeigt die Subnetzmaske an, die zur Definition des
lokalen Netzwerkbereichs verwendet wird.

Zeigt die IP-Adresse des Netzwerk-Gateways an, das
fur den Zugriff auf externe Netzwerke wie das Internet
verwendet wird.

Zeigt die IP-Adresse des DNS-Servers (Domain Name
System) an, der zur Aufldsung von Domanennamen in
IP-Adressen verwendet wird.

Option zum Aktivieren der Link-Local-Schnittstelle.

Zeigt die automatisch zugewiesene IP-Adresse an, die
fur die lokale Netzwerkkommunikation verwendet wird,
wenn kein DHCP-Server verfugbar ist. In der Regel im
Bereich 169.254 x x.

Einstellungen — Verbindung — WiFi — L esen Sie die vollstandige Funkiionsbeschreibung [86]
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Zugangspunkt erstellen Aktiviert

Kennwort fur den Zugangspunkt

WIFi fur Internetzugang zulassen Deaktiviert
WiFi-Netzwerke

Name Verbunden
Netzwerk vergessen Vergessen
Signalstarke %

Status

MAC-Adresse

IP-Konfiguration Automatisch

IP-Adresse

Netmask

Gateway

DNS-Server

Aktiviert oder deaktiviert den internen WiFi-
Zugangspunkt des GX-Gerats. Durch Deaktivieren wird
die Fahigkeit des Gerats, sein eigenes Netzwerk zu
Ubertragen, ausgeschaltet.

Stellen Sie die Verbindung Gber den WiFi-Schlussel
her, der sowohl auf der Seite der Box als auch auf
einer Karte in der Plastiktite aufgedruckt ist. Bei Bedarf
kann auch ein benutzerdefiniertes Kennwort fur den
Zugangspunkt festgelegt werden.

Bitte verwenden Sie diese Funktion, um dem GX die
Nutzung des Anschlusses fur den Internetzugang zu
ermoglichen.

Zeigt die Liste der verfugbaren WiFi-Netzwerke und
das aktuell mit dem GX-Gerat verbundene Netzwerk
an, falls vorhanden.

Zeigt die SSID (Netzwerkname) des verbundenen oder
ausgewahlten WiFi-Netzwerks an.

Bitte driicken Sie hier, um die gespeicherte
WiFi-Netzwerkkonfiguration zu entfernen. Verwenden
Sie diese Option, wenn Sie zu einem anderen
Netzwerk wechseln oder Verbindungsprobleme
beheben mochten.

Zeigt die Starke des WiFi-Signals in Prozent (%)
an und gibt damit Auskunft Gber die Qualitat der
drahtlosen Verbindung.

Zeigt den aktuellen WiFi-Verbindungsstatus des GX-
Gerats an. Mégliche Werte: Verbunden, Verbindung
wird hergestellt oder Verbindung getrennt.

Zeigt die eindeutige Hardwareadresse

der Netzwerkschnittstelle an. Wird zur
Netzwerkidentifizierung und Fehlerbehebung
verwendet.

Wahlen Sie zwischen der automatischen (DHCP) und
der manuellen Konfiguration der IP-Adresse.

Zeigt die aktuelle IP-Adresse an, die dem Gerat fur die
Netzwerkkommunikation zugewiesen ist.

Zeigt die Subnetzmaske an, die zur Definition des
lokalen Netzwerkbereichs verwendet wird.

Zeigt die IP-Adresse des Netzwerk-Gateways an, das
fur den Zugriff auf externe Netzwerke wie das Internet
verwendet wird.

Zeigt die IP-Adresse des DNS-Servers (Domain Name
System) an, der zur Aufldsung von Domanennamen in
IP-Adressen verwendet wird.

Einstellungen — Verbindung — Bluetooth (fir VictronConnect App)

Bluetooth (fur VictronConnect App) Aktiviert

Einstellungen — Verbindung — Mobilfunknetz

Mobilfunknetz Kein Mobilfunkmodem
angeschlossen

Einstellungen — Konnektivitdt — VE.Can-Anschluss

Schalten Sie die integrierte Bluetooth-Schnittstelle ein
oder aus.

Pin-Code: Bei GX-Geraten mit Seriennummern vor
HQ2242 lautet die Standard-PIN 000000. Bei HQ2242
oder neueren Modellen ist eine zufallige 6-stellige

PIN auf dem Etikett auf der Ruckseite des Gerats
aufgedruckt.

Untermeni mit Optionen zur Konfiguration eines
angeschlossenen GX GSM- oder GX LTE 4G-Modems.
Lesen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung
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VE.Can-Anschluss 1..2 (ggf.)

VE.Can (250 kbit/s

Untermeni zur Konfiguration des CAN-Bus-Profils fur
den VE.Can-Anschluss. Zu den verfugbaren Optionen
gehoren:

Deaktiviert, VE.Can (250 kbit/s), VE.Can & CAN-bus
BMS (250 kbit/s), VE.Can & CANopen E-Antrieb (250
kbit/s), CAN-bus BMS LV (500 kbit/s), Oceanvolt (250
kbit/s), RV-C (250 kbit/s), CANopen E-Antrieb (500
kbit/s).

Zu den zusatzlichen Optionen gehoren: Gerate,
NMEA 2000-Ausgang, Auswahl der eindeutigen
Identitatsnummer, Uberprifung der eindeutigen ID-
Nummern und Netzwerkstatus.

Einstellungen — VRM — L esen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung [133]

VRM-Portal

VRM Portal-ID

VRM-Gerateregistrierung

VRM-Gerateinstanzen

Protokollierungsintervall

Sichere Verbindung verwenden
(HTTPS)

Letzter Kontakt

Verbindungsstatus

Gerat neu starten, wenn kein
Kontakt besteht

Keine Kontaktriickstellverzégerung
(hh:mm)

Voll

15 Minuten

15 Minuten

Kein Fehler

Deaktiviert

01:00

Diese Einstellung bestimmt die Verbindung des
Systems mit dem VRM-Portal:

+ Aus — Keine Verbindung zu VRM

» Schreibgeschiitzt — Ermaglicht die Uberwachung,
jedoch keine Fernkonfiguration oder Firmware-
Aktualisierungen

+ Vollzugriff — Erméglicht vollstandigen Fernzugriff und
vollstandige Fernverwaltung

Verwenden Sie diese ID-Zeichenfolge bei der
Registrierung des GX-Gerats auf dem VRM-Portal.

Enthalt einen Link und/oder einen QR-Code fir die
Gerate-Registrierung auf dem VRM-Portal.

Stellt die Gerateinstanzen fur jedes an das GX
verbundene Gerat bereit. Die Gerate werden nach
Diensttyp (z. B. Batteriemonitor, Solarladegerat,
Wechselstromlast) gruppiert und innerhalb jeder
Gruppe alphabetisch sortiert. Die Instanznummermn
mussen lediglich innerhalb desselben Servicetyps
eindeutig sein; dieselbe Instanznummer bei
unterschiedlichen Geratetypen stellt keinen Konflikt
dar.

Legen Sie das Intervall zwischen den Datenprotokollen
auf einen beliebigen Wert zwischen 1 Minute und 1 Tag
fest.

Bei Systemen mit instabilen Verbindungen wird ein
langeres Intervall empfohlen.

Verschlisselt die Kommunikation zwischen dem GX-
Gerat und dem VRM-Server mittels HTTPS fur eine
sichere Datenubertragung.

Zeigt die Zeit an, die seit der letzten Kommunikation
des GX-Gerats mit dem VRM-Server verstrichen ist.

Zeigt den aktuellen Status der VRM-Verbindung an.

Bei einem Kommunikationsfehler wird dieser hier
angezeigt.

Siehe hier fur weitere Einzelheiten zur Fehlerbehebung
bei VRM-Fehlern. [135]

Wenn diese Option aktiviert ist, wird das GX-Gerat
nach einer festgelegten Verzégerung automatisch neu
gestartet, wenn die Internetverbindung unterbrochen
wird. Dies kann zur Behebung voribergehender
Netzwerkprobleme beitragen.

Legt fest, wie lange das GX-Gerat offline sein muss,
bevor es automatisch neu gestartet wird, um die
Verbindung wiederherzustellen.
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Speicherort Interner Speicher

Freier Festplattenspeicher

microSD / USB

Gespeicherte Aufzeichnungen

Altestes Aufzeichnungsalter

Zeigt an, ob Daten im internen Speicher oder auf
einem externen Gerat wie einem USB-Stick oder
einer microSD-Karte gespeichert werden, sofern diese
angeschlossen ist.

Zeigt den verfugbaren Speicherplatz auf dem aktuellen
Speichergerat an.

Verwenden Sie diese Option, um eine angeschlossene
microSD-Karte oder ein USB-Speichergerat vor dem
Entfernen sicher auszuwerfen. Das Entfernen ohne
Auswerfen kann zu Datenverlust fuhren.

Zeigt die Anzahl der lokal gespeicherten Datensétze
an, wahrend das Geréat offline ist. Das GX-Gerat
ladt diese Datensatze automatisch hoch, sobald die
Internetverbindung wiederhergestellt ist.

Gibt an, wie alt der alteste lokal gespeicherte
Datensatz ist, wenn das GX-Gerat keine Verbindung
zum Internet oder zum VRM herstellen konnte.

Einstellungen — Integrationen — PV-Wechselrichter — | esen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung

Wechselrichter

Position AC-Eingang 1
Phase L1

Anzeigen Ja
Dynamische Leistungsbegrenzung Aktiviert

PV-Inverter finden

Erkannte IP-Adressen

IP-Adresse manuell hinzufligen

Automatisches Scannen

Einstellungen fiur den Modbus-
Anschluss und die Gerate-1D

Zeigt angeschlossene Wechselstrom-PV-
Wechselrichter an.

AC-Eingang 1, AC-Eingang 2, AC-Ausgang

Der PV-Wechselrichter unterstitzt die
Leistungsbegrenzung. Deaktivieren Sie diese
Einstellung, falls sie den Normalbetrieb beeintrachtigt.

Suchen Sie nach verfigbaren PV-Wechselrichtern.

Zeigt die IP-Adresse der PV-Wechselrichter an, die
erkannt wurden.

Wenn ein Wechselrichter eine manuell zugewiesene
IP-Adresse hat, koinnen Sie diese hier direkt
hinzuftgen.

Diese Einstellung sucht weiterhin nach PV-
Wechselrichtern. Dies kann natzlich sein, wenn eine
DHCP-zugewiesene IP-Adresse verwendet wird, die
sich maglicherweise andert.

Untermeni, in dem der Anschluss und die Gerate-1D
hinzugefugt werden kénnen.

Einstellungen — Integrationen — Energiezihler liber RS485 — | esen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung

Funktion Netzzahler

Phasentyp Einphasig

Einstellungen — Integrationen — Modbus-Gerite
Automatisches Scannen Aktiviert

Nach Geraten scannen Zum Scannen driicken
Gespeicherte Gerate

Entdeckte Gerate

Definieren Sie die Funktion des Energiezahlers.

Verfligbare Optionen: Netz, PV-Wechselrichter,
Generator, Wechselstromlast, Ladegeréat fir
Elektrofahrzeuge, Warmepumpe

Wahlen Sie den Phasentyp des zu messenden
Systems aus: entweder einphasig oder mehrphasig.

Sucht automatisch nach Modbus-TCP/UDP-Geraten.

Lésen Sie einen Scan nach Modbus-TCP/UDP-
Geraten manuell aus.

Zeigt eine Liste der gefundenen Modbus TCP/UDP-
Gerate und ihre IP-Adresse an.

Zeigt eine Liste der entdeckten Modbus TCP/UDP-
Gerate an. Verwenden Sie dieses Meni, um diese
Geréate zu aktivieren.
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Einstellungen — Integrationen — Bluetooth-Sensoren

Aktivieren Deaktiviert

Fortlaufendes Scannen Deaktiviert

Bluetooth-Adapter

Aktivieren Sie diese Option, um nach unterstitzten
Bluetooth-Sensoren zu suchen.

Aktivieren Sie diese Option, um nach unterstitzten
Bluetooth-Sensoren zu suchen. Die erkannten
Sensoren werden mit einem Schieberegler zur
Aktivierung aufgelistet.

Erzwingt fortlaufendes Scannen nach unterstitzten
Bluetooth-Sensoren. Kann den WiFi-Betrieb
beeintrachtigen.

Listet integrierte und angeschlossene Bluetooth-
Adapter mit ihren MAC-Adressen auf.

Einstellungen — Integrationen — Tank- und Temperatursensoren

Tankfullstand (Anzahl abhangig Deaktiviert
vom Geréat)
Temperatureingang (Anzahl Deaktiviert

abhangig vom Gerat)
Einstellungen — Integrationen — Relais

Funktion (Relais-Nr.) Alarm-Relais

Polaritat (Relais-Nr.) Normalerweise offen

Einstellungen — Integrationen — Digitaler E/A

GX integriert — Digitaler Eingang Deaktiviert

Nr.

Einstellungen — Integrationen — MQTT-Zugang

MQTT-Zugang Deaktiviert

Einstellungen — Integrationen — Modbus-TCP-Server

Modbus-TCP-Server

Modbus-TCP-Server aktivieren Deaktiviert

Zugriffsberechtigungen Schreiben erlaubt

Verfuigbare Dienste

Aktivieren Sie diese Option, um die
Tankfullstandseingéange in der Gerateliste anzuzeigen.

Aktivieren Sie diese Option, um die
Temperatureingange in der Geréateliste anzuzeigen.

Wahlt die dem Relais zugewiesene Funktion aus.

Zu den verfugbaren Optionen gehdren: Deaktiviert,
Alarmrelais, Aggregat Start/Stopp, Hilfsrelais des
angeschlossenen Aggregats, Tankpumpe, Temperatur
und Manuell.

Wenn das Relais auf den manuellen Modus eingestelit
ist, wird ein Schieberegler angezeigt, mit dem Sie das
Relais manuell ein- oder ausschalten kénnen.

Stellt die Polaritat des Relais auf der Rickseite

des GX-Gerats ein. Optionen sind Normalerweise
offen oder Normalerweise geschlossen. Hinweis: Die
Verwendung von Normalerweise geschlossen erhdht
den Stromverbrauch des GX-Geréats.

Steuert die Funktion der digitalen Eingange. Zu den
verfugbaren Optionen gehéren: Behindertengerecht,
Turalarm, Bilgenpumpe, Bilgenalarm, Einbruchalarm,
Rauchmelder, Feueralarm, COz-Alarm und Generator.
Auf bestimmten GX-Geraten sind zusatzliche Optionen
wie Touch-Eingabesteuerung und Pulsmesser
verflugbar.

Der MQTT-Zugang muss nur aktiviert werden, wenn
ein Gerat oder Dienst eines Drittanbieters wie Home
Assistant integriert wird, der den Zugriff auf den MQTT-
Broker Uber das lokale Netzwerk erfordert.

Untermeni zum Aktivieren von Modbus TCP und zum
Erteilen von Zugriffsberechtigungen.

Diese Einstellung aktiviert den ModbusTCP-Dienst.
Weitere Informationen tber ModbusTCP in

diesem Dokument und im KommunikationsweilRbuch
https://www.victronenergy de/upload/documents/
Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-
products_DE pdf

Legt fest, ob Modbus-Clients schreibgeschutzt sind
oder auch Werte schreiben durfen.

Listet alle verfugbaren Dienste zusammen mit ihrer
Unit-1D auf.
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Einstellungen — Integrationen — Funktionen von Venus OS Large

Signal K

Node-RED

Dokumentation zu Venus OS Large
Victron-Gemeinschaft

Einstellungen — Systemeinrichtung

Einstellungen — Systemeinrichtung — Systemname

Systemname Automatisch

Einstellungen — Systemeinrichtung — Wechselstromsystem

AC Eingang 1 Generator
AC Eingang 2 Netz
Position der Wechselstromlasten Nur

Wechselstromausgang

Uberwachung auf Netzausfall Deaktiviert

Aktivieren Sie diese Option, um den integrierten Signal
K-Server zu starten.

Aktivieren Sie diese Option, um die integrierte Node-
RED-Umgebung zu starten.

Link zur Dokumentation von Venus OS Large.

Link zur Victron Community.

Wahlen Sie den Systemnamen aus — Voreinstellungen
oder benutzerdefiniert.

Wahlen Sie Nicht verfigbar, Generator, Netz oder
Landstrom. Beachten Sie, dass fur die vollstéandige
Einrichtung dieser Optionen eine zusatzliche
Konfiguration erforderlich ist.

Dieselben Auswahlmoglichkeiten wie oben.

Optionen:

+ Nur Wechselstromeingang — Der
Wechselstromausgang des Wechselrichters/
Ladegerats wird nicht verwendet.

* Nur Wechselstromausgang — Alle
Wechselstromlasten sind an den Ausgang des
Wechselrichters/Ladegerats angeschlossen.

+ Wechselstromeingang und -ausgang — Das System
zeigt automatisch die Lasten am Eingang des
Wechselrichters/Ladegerats an, wenn ein Netzzahler
vorhanden ist. Die Lasten am Ausgang werden
immer angezeigt.

Uberwacht den Verlust des AC-Eingangs und lost bei
Erkennung einen Alarm aus. Der Alarm wird geldscht,
wenn der AC-Eingang wieder angeschlossen wird.

Einstellungen — Systemeinrichtung — ES8S — L esen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung.

Modus Optimiert mit BatteryLife

Netzzahlung Wechselrichter/
Ladegerat

Netzzahler erforderlich Ja

Optionen: Optimiert mit BatteryLife, Optimiert ohne
BatteryLife, Batterien geladen halten, Externe
Steuerung

Lassen Sie diese Einstellung auf Wechselrichter/
Ladegerat, wenn kein externer Netzzahler verwendet
wird. Stellen Sie Externer Zahler ein, wenn Sie einen
unterstutzten externen Energiezahler verwenden.

Diese Option wird verfiigbar, wenn die Netzmessung
auf Externer Zahler eingestellt ist.

Legt die Reaktion fest, wenn die Verbindung zum
externen Netzzahler unterbrochen wird.

* Bei der Einstellung ,Ja“ muss fur den ESS-Betrieb
ein Netzzahler vorhanden sein. Bei Verlust des
Zahlers schaltet das System auf Durchlaufbetrieb
um.

* Bei der Einstellung ,Nein® verwendet das System
einen Netzzahler, sofern dieser vorhanden ist, greift
jedoch auf interne Messungen zuriick, falls der
Anschluss zum Netzzahler unterbrochen wird.
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Eigenverbrauch aus der Batterie Alle Systemlasten Mit dieser Einstellung kann das ESS die Batterie nur
fur die wichtigsten Lasten verwenden. Die Optionen
sind ,Alle Systemlasten® oder ,Nur kritische Lasten®.

Mehrphasige Regulierung Summe aller Phasen Verwenden Sie diese Einstellung in dreiphasigen
Netz-gekoppelten Systemen. Es ermoglicht eine
Phasenkompensation, um die Ausgeglichenheit des
Leistungsflusses Uber alle Phasen hinweg zu

erreichen.
Minimaler SoC (sofern das Netz 10 % Konfigurierbares Mindest-SoC-Limit. ESS wird Lasten
nicht ausfallt) aus dem Netz versorgen, sobald der SoC auf die

konfigurierte Einstellung gefallen ist - es sei denn,
das Versorgungsnetz ist ausgefallen und das System
befindet sich im Wechselrichtermodus.

Aktives SoC-Limit 10 % Verwenden Sie diese Einstellung, um den aktuellen
BatteryLife SoC-Wert anzuzeigen. Nur im Modus
,Optimiert mit BatteryLife".

BatteryLife-Zustand Eigenverbrauch Zeigt den BatteryLife-Status an, der einer der
folgenden sein kann: Eigenverbrauch, Entladung
deaktiviert, Langsame Ladung, Aufrechterhaltung oder
Aufladen. Nur im Modus ,Optimiert mit BatteryLife*.

Wechselrichterleistung begrenzen Deaktiviert Begrenzen Sie die von dem Multi aufgenommene
Leistung: d.h. begrenzen Sie die Leistung, die von DC
zu AC invertiert wird.

Netzsollwert 50w Definiert den angestrebten Leistungsfluss zum
Netz. Ein hoherer Sollwert dient als Puffer,
um unbeabsichtigte Energieexporte bei plétzlichen
Lastanderungen zu verhindern.

Netzeinspeisung Konfigurieren und begrenzen Sie die in das Netz
eingespeiste Strommenge. Zu den Optionen gehéren:
Wechselstromgekoppelte PV — Einspeiseliberschuss,
Gleichstromgekoppelte PV — Einspeisetberschuss,
Begrenzung der Systemeinspeisung. Zeigt auch an, ob
die Einspeisebegrenzung derzeit aktiv ist.

Glatten von Lastspitzen Nur oberhalb des Nur Uber Mindest-SoC oder Immer. Enthalt auch
Mindest-SoC ein Untermend zum manuellen Einstellen der
Strombegrenzung fir den Netzimport und -export pro
Phase.
Geplante Aufladestufen Inaktiv Ermdglicht die Konfiguration von bis zu funf

Zeitraumen, in denen das System die Batterie mit
Strom aus dem Netz aufladt.

Einstellungen — Systemeinrichtung — Batterien

Batteriemonitor Automatisch Wahlen Sie die SoC-Quelle aus. Diese Funktion ist
nutzlich, wenn mehr als eine Batteriequelle vorhanden
ist. Optionen: Automatisch, Kein Batteriemonitor
und verfugbare Batteriemonitorquellen. Weitere
Informationen finden Sie unter Ladezustand der
Batterie (SoC) [110] .

Automatische Auswahl Zeigt die automatisch ausgewahlte SoC-Quelle
an, wenn der  Batteriemonitor* auf  Automatisch*
eingestellt ist.

[Batterie] Bietet Live-Daten und einen Schnellzugriff auf die
Jeweilige Batterieseite. Nur verfiigbar, wenn die
Batteriemessung auf sichtbar eingestellt ist.

Batteriemessungen In diesem Meni kénnen Sie die Batteriedaten
festlegen, die beim Klicken auf das Batteriesymbol
auf der Ubersichtsseite angezeigt werden. Die gleiche
Auswahl ist auch im VRM-Portal sichtbar.

Einstellungen — Systemeinrichtung — Ladesteuerung — Lesen Sie die vollstandige Funkiionsbeschreibung [123]
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DVCC

Ladestrom begrenzen

Begrenzung der verwalteten
Batterieladespannung

SVS - Gemeinsamer
Spannungsinn

STS - Gemeinsamer

Temperatursensor

Temperatursensor

SCS - Gemeinsamer Stromsensor

SCS-Status

Steuerung des BMS

Automatische Auswahl

Deaktiviert

Deaktiviert

Deaktiviert

Deaktiviert

Deaktiviert

Automatisch

Nein

Automatisch

Durch Aktivieren von DVCC wird das GX-Gerat von
einem passiven Monitor in einen aktiven Regler
umgewandelt. Standardmafig ist diese Funktion
deaktiviert, es sei denn, eine kompatible BMS-Can-
verwaltete Batterie ist angeschlossen. In diesem Fall
wird sie gemaf den technischen Daten des Herstellers
eingestellt und gesperrt.

Legt einen benutzerdefinierten maximalen Ladestrom
fur das gesamte System fest, angegeben in Ampere.
Dies ermdglicht eine koordinierte Ladesteuerung fur
alle unterstitzten Gerate.

Diese Option ist nur fur das anfangliche Ausgleichen
von 15s Pylontech-Batterien vorgesehen. Verwenden
Sie sie nicht fur andere Zwecke, da dies zu
unerwinschten Nebenwirkungen fiihren kann.

Wenn diese Option aktiviert ist, wahlt das GX-Gerat
automatisch die beste verfligbare Spannungsmessung
aus und teilt diese mit den anderen angeschlossenen
Geraten.

Wenn diese Option aktiviert ist, Ubertragt das
GX-Gerat die gemessene Batterietemperatur an
das Wechselrichter/Ladegerat-System und alle
angeschlossenen Solarladegerate.

Wahlen Sie aus, welcher Temperatursensor fur die
gemeinsame Temperaturmessung verwendet werden
soll. Im automatischen Modus wahlt das GX-Gerat den
am besten geeigneten verfigbaren Sensor aus.

Wenn diese Option aktiviert ist, leitet das GX-Gerat
den von einem angeschlossenen Batteriemonitor
gemessenen Batteriestrom an alle unterstatzten
Solarladegerate weiter, um ein koordiniertes
Ladeverhalten zu gewahrleisten.

Zeigt an, ob SCS aktiviert ist oder warum es deaktiviert
ist.

Wahlen Sie aus, welches Batteriemanagementsystem
(BMS) zur Steuerung der Batterie verwendet werden
soll, oder deaktivieren Sie die BMS-Steuerung. Im
automatischen Modus wahlt das GX-Gerat anhand der
Systemkonfiguration das geeignete BMS aus.

Zeigt das aktuell vom System ausgewahlte BMS
an, wenn ,Steuerung des BMS" auf ,Automatisch®
eingestellt ist.

Einstellungen — Systemeinrichtung — Anzeige der Gleichstromlasten
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Anzeige der Gleichstromlasten Deaktiviert

Drahtlose Wechselstromsensoren (falls vorhanden)

Ermdglichen Sie dies fur Boote, Fahrzeuge und
Anlagen mit DC-Lasten und Ladegeraten - zusatzlich
zu Multi- und MPPT-Ladegeraten. Dies wird fur die
meisten netzunabhangigen Anlagen nicht anwendbar
sein; und jede Diskrepanz zwischen dem vom Multi
und dem BMV gemessenen Gleichstrom wird einem
"Gleichstromsystem” zugeschrieben. Dies kann z.B.
die Einspeisung von einem Lichtmaschine oder die
Ausspeisung von einer Pumpe sein.

Ein positiver Wert zeigt den Verbrauch an. Ein
negativer Wert weist auf eine Aufladung hin, z.B. durch
eine Lichtmaschine.

Beachten Sie, dass der angezeigte Wert immer

ein Naherungswert ist und von der Variation

der Abtastrate zwischen den Elementen des

Systems beeinflusst wird. Um die geschéatzten

Werte durch genaue Messungen zu ersetzen,

kann ein SmartShunt verwendet werden, der auf

den Uberwachungsmodus ,Gleichstrom-Energiezéahler
und den Gleichstromzahlertyp ,Gleichstromsystem”
konfiguriert werden muss.

Wahlen Sie die Position fur jeden AC-Sensor (PV-Wechselrichter am AC-Eingang 1, 2 oder am AC-Ausgang). Weitere

Informationen Uber die drahtlosen AC-Sensoren.

Einstellungen — Geridte — GPS — L esen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung [36]

GPS-Informationen -

Gerat -

Zeigt GPS-Daten an, darunter: Status, Breitengrad,
Langengrad, Geschwindigkeit, Kurs, Hohe und Anzahl
der sichtbaren Satelliten.

Zeigt geratebezogene Informationen fur
Diagnosezwecke an.

Einstellungen — Geridte — Aggregat — [ esen Sie die vollstandige Funktionsbeschreibung

Automatische Startfunktion Deaktiviert

Manuelle Steuerung -

Status Nicht in Betrieb

Fehler #0 Kein Fehler

Einstellungen

Laufzeit und Wartung

Aktivieren oder deaktivieren Sie die automatische
Startfunktion des Generators. Weitere Konfigurationen
finden Sie unter Aggregat — Einstellungen —
Bedingungen.

Ermdglicht den manuellen Betrieb des Generators fur
eine bestimmte Dauer.

Zeigt den Status des Generators an.
Mdogliche Statusmeldungen:

Angehalten, Aufwarmen, Manuell gestartet, Betrieb
nach Bedingung, Abkiihlung, Anhalten

Zeigt an, ob ein Fehler vorliegt (z. B. Generator soll
laufen, aber es wird kein AC-Eingang erkannt)

Enthalt Untermenis fur Bedingungen, Aufwarm- und
Abkuhlphase sowie Ruhezeiten. Enthalt auierdem
einen Schalter, um einen Alarm auszulésen, wenn sich
der Generator nicht im Autostartmodus befindet.

Zeigt die Gesamtbetriebszeit des Generators, die
tagliche Betriebszeit, die verbleibende Zeit bis
zur nachsten Wartung und das konfigurierte
Wartungsintervall an. Enthalt Optionen zum
Zuriicksetzen des Wartungszeitgebers und des
taglichen Betriebsstundenzahlers.

Einstellungen — Geridte — Aggregat — Einstellungen — Bedingungen

Zum Kommunikationsverlust

Generator stoppen

Legt fest, was das System tun soll, wenn die
Kommunikation mit dem GX-Gerét unterbrochen wird.
Optionen: Generator stoppen, Generator starten,
Generator in Betrieb halten.
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Generator stoppen, wenn Deaktiviert Ntzlich fur Notstromsysteme, bei denen ein Quattro
Wechselstromeingang vorhanden an einem Wechselstromeingang an das Netz und am
ist anderen an einen Generator angeschlossen ist. Wenn

diese Option aktiviert ist, schaltet sich der Generator
automatisch ab, sobald wieder Netzstrom verfugbar ist.

Battery SoC (Ladezustand (SoC) Deaktiviert Nutzen Sie den Ladezustand (SoC) der Batterie, um

der Batterie) das Start- und Stoppverhalten des Generators zu
steuern. Aktivieren Sie diese Option, um die Funktion
zu aktivieren.

Startet, wenn der SoC unter dem definierten
Prozentsatz liegt.

Fur Ruhezeiten kann ein separater Startwert festgelegt
werden, um diese bei Bedarf zu Giberschreiben.

Start nach Erreichen des SOC-Zustands fur
[Sekunden].

Stop, wenn der SoC Uber dem festgelegten
Prozentsatz liegt.

Fir die Ruhezeiten kann ein separater Stoppwert
eingestellt werden, um die Laufzeit nach der
Stabilisierung des Systems zu minimieren.

Fiur Ruhezeiten kann ein separater Stoppwert
festgelegt werden, um diese bei Bedarf zu
uberschreiben.

Batteriestrom Deaktiviert Verwenden Sie einen der Parameter, um das Start- und
Stoppverhalten des Generators zu steuern. Aktivieren

Batteriespannun
b 9 Sie diese Option, um sie zu aktivieren.

Wechselstromlast ) B .
Starten Sie, wenn der Wert héher ist als - Ampere /
Spannung / Watt

Startwert wahrend der Ruhezeiten — Ampere/
Spannung/Watt (um die programmierten Ruhezeiten
bei absoluter Notwendigkeit zu Giberschreiben).

Start nach Erreichen der Bedingung fur [Sekunden]
(damit kurzzeitige Spitzen nicht zum Ausldsen des
Starts fuhren).

Stopp, wenn der Wert unter — Ampere/Spannung/Watt
liegt.

Stoppwert wahrend der Ruhezeiten — Ampere/
Spannung/Watt (erméglicht eine kirzere Laufzeit
wahrend der Ruhezeiten, sobald das System
wiederhergestellt ist).

Stopp, nachdem die Bedingung fur [Sekunden] erfullt
ist (um kurzzeitige Einbriiche zu ermdglichen, ohne
den in Betrieb befindlichen Generator anzuhalten).

Wechselrichter hohe Temperatur Deaktiviert Verwenden Sie die Warnung fir hohe Temperatur des
Wechselrichters oder die Warnung fur Uberlastung des
Wechselrichters, um das Start- und Stoppverhalten des
Generators zu steuern. Aktivieren Sie diese Option.

Uberlastung Wechselrichter

Start, wenn die Warnung fur [Sekunden] aktiv ist (damit
kurzzeitige Spitzen ungehindert passieren kénnen,
ohne den Start auszuldsen).

Wenn die Warnung geltscht wird, nach [Sekunden]
stoppen (um kurzzeitige Spannungsabfalle zu
ermdglichen, ohne den Generator anzuhalten).

Bei einer Uberlastungswamung des Wechselrichters
kann auch das Aufwarmen des Generators
Ubersprungen werden.
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Tank level (Tankfullstand) Deaktiviert Verwenden Sie den Tankfullstand, um das Start- und
Stoppverhalten des Generators zu steuern. Aktivieren
Sie diese Option, um die Funktion zu aktivieren.

Anhalten, wenn der Tankflllstand unter den
Schwellenwert fallt.

Start verhindern, bis der Tankfullstand Gber dem
Schwellenwert liegt.

Warnung auslésen, wenn der Generator angehalten
wird.

Periodischer Lauf Deaktiviert Aktivieren - Nein / Ja
Intervall [Tage] ausfihren

Ausfuhrung Gberspringen, wenn bereits in Betrieb seit:
Immer starten, 1, 2, 4, 6, 8, 10 Stunden.

Intervallstart [Datum]
Startzeit [hh:mm]
Laufdauer (hh:mm)

Solange in Betrieb, bis die Batterie vollstandig geladen
ist. Standardmafiig deaktiviert.

Einstellungen — Geridte — Aggregat — Einstellungen

Bedingungen Untermenii — siehe oben.

Mindestlaufzeit 0Om Definiert eine Mindestlaufzeit in Minuten.
Erkennen des Generators am AC- Deaktiviert Wenn diese Option aktiviert ist, 16st das

Eingang System einen Alarm aus, wenn am ausgewahlten

Wechselstromeingang des Wechselrichters keine
Stromversorgung vom Generator erkannt wird. Stellen
Sie sicher, dass der richtige Wechselstromeingang in
der Systemkonfiguration dem ,Generator® zugewiesen

ist.
Alarm, wenn der Generator nicht Deaktiviert Wenn diese Option aktiviert ist, wird ein Alarm
im Autostart-Modus ist ausgeldst, wenn die automatische Startfunktion langer

als 10 Minuten deaktiviert bleibt.

Ruhige Stunden Deaktiviert Ruhezeiten verhindern, dass der Generator unter
normalen Betriebsbedingungen startet. Bel einigen
Einstellungen konnen Ubersteuerungswerte fur die
Ruhezeiten festgelegt werden (z. B. eine extrem
niedrige Batteriespannung, um ein Abschalten des
Systems zu verhindemn).

Aufwarmen & Abkuhlen

Aufwarmzeit 60 Legt die Verzogerungszeit fur das Aufwéarmen des
Generators Gber die Relais-Steuerung fest, bevor
dieser an das System angeschlossen wird. Wahrend
dieser Zeit bleibt das AC-Eingangsrelais gedffnet
und der Wechselrichter/Ladegerat ist noch nicht
angeschlossen.

Abkuhlzeit 180 Legt die Verzogerungszeit fest, nachdem der
Generator vom System getrennt wurde, damit
er vor dem Abschalten abkuhlen kann. Das AC-
Eingangsrelais bleibt wahrend dieser Zeit gedffnet.

Stoppzeit des Generators 0

Einstellungen — Geridte — Aggregat — Laufzeit und Wartung

Gesamtlaufzeit des Generators Stunden Zeigt die Gesamtzahl der Betriebsstunden des
(Stunden) Generators an.
Tagliche Laufzeit Untermenii zur Anzeige der taglichen Betriebszeit der

letzten 30 Tage.
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Tagliche Laufzeitzahler Bietet die Mdglichkeit, die Betriebsstundenzahler des

zuricksetzen Generators zuriickzusetzen. Dies ist nach einem
Generatoraustausch, gréfteren Reparaturen oder wenn
die Zahler zur Wartungsiberwachung verwendet
werden, sinnvoll.

Laufzeit bis zur Wartung Stunden Zeigt die verbleibende Laufzeit bis zur nachsten
planmafigen Wartung an. Geben Sie das gewinschte
Wartungsintervall in Stunden ein.

Wartungsintervall des Generators Stunden Legt das Wartungsintervall fur den Generator in
Stunden fest. Bestimmt anhand der Betriebszeit, wie
oft eine Wartung erforderlich ist. Wenn diese Option
nicht festgelegt ist, wird der Punkt Laufzeit bis zur
Wartung ausgeblendet.

Wartungstimer zurtcksetzen Betatigen Sie diese Schaltflache, um den
Wartungstimer nach Abschluss der Wartung
zuriickzusetzen.

Einstellungen — Geridte — Tankpumpe — Konfigurieren Sie den automatischen Start/Stopp der Pumpe basierend auf den
Informationen zum Tankfullstand (Sender).

Pumpenzustand - Zeigt an, ob die Pumpe aktuell in Betrieb ist oder
gestoppt wurde.

Modus Auto Legt den Pumpensteuerungsmodus fest. Die Optionen
sind Automatisch, Ein und Aus. Dies fungiert
als manuelle Ubersteuerung, wenn ein Tanksensor
angeschlossen ist und Start-/Stopppegel definiert sind.

Tanksensor Kein Tanksensor Wahlen Sie den Tanksensor aus, der die Pumpe
ausldst. Wenn kein Sensor angeschlossen oder
erkannt wird, wird ,Kein Tanksensor” angezeigt.

Startniveau 50% Legt den Tankfillstand fest, bei dem die Pumpe startet
(Relais schliefdt). Wenn der gemessene Fillstand unter
diesen Wert fallt, wird die Pumpe aktiviert.

Stopp-Level 80% Legt den Tankfullstand fest, bei dem die Pumpe
abschaltet (Relais 6ffnet). Wenn der gemessene
Fullstand diesen Wert Gberschreitet, wird die Pumpe
deaktiviert.

Einstellungen — Gerédte — Shelly

Wechselstromphase [L1..L3] Zeigt die Spannung (V), den Strom (A) und die
Leistung (W) pro Phase an

AC-Gesamtwerte Zeigt die kombinierte Leistung (W) und Energie (kWh)
Uber alle Phasen hinweg an

Energie [L1..L3] Zeigt den importierten (verbrauchten)
Energieverbrauch in KWh fiur jede Phase an

Umgekehrte Energie [L1..L3] Zeigt die eingespeiste (erzeugte/zurlickgespeiste)
Energie in KWh fir jede Phase an

Einrichtung Untermeni zur Konfiguration der Geratefunktion (z.
B. Netzzahler, PV-Wechselrichter, Wechselstromlast,
Wechselstromaggregat), ihrer Position im System und
der Phasenzuordnung

Ausgange Untermeni zur Konfiguration der einzelnen
Ausgangskanale: Weisen Sie einen Namen und eine
Gruppe zu, wahlen Sie den Schaltertyp aus, legen Sie
die Funktion fest und aktivieren oder deaktivieren Sie
die Option ,Bedienelemente anzeigen®

Gerat Zeigt den Produktnamen, die Firmware-Version, Details
zum Anschluss und weitere Gerateinformationen an,
die fur Diagnosezwecke verwendet werden

m‘@w\dctron energy

sLUL POWER

Seite 109 Konfiguration



Nucleo GX Handbuch

9.2. Ladezustand der Batterie (SoC)

9.2.1. Welches Gerat sollte ich fiir die SoC-Berechnung verwenden?

Das GX-Gerat berechnet den Ladezustand (SoC) nicht, sondern zeigt lediglich die von anderen Geraten empfangenen SoC-
Werte an.

Es gibt drei Produkttypen, die den SoC berechnen kénnen:
1. Batteriemonitore, wie BMVs, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS oder Lynx lon BMS

2. Multi und Quattro Inverter/Ladegerate

3. Batterien mit integriertem Batteriemonitor, in der Regel Uber BMS-Can angeschlossen (z. B. BYD, Freedom Won)

Wann ist was zu verwenden?

* Batterie mit integriertem Monitor (z. B. BYD, Freedom Won): — Verwenden Sie den SoC der Batterie. Dies ist die
genaueste und bevorzugte Quelle.

+ Systeme nur mit Wechselrichter/Ladegerat: — Wenn der Multi oder Quattro die einzige Quelle zum Laden und Entladen ist,
kann er den SoC zuverlassig berechnen, ein externer Batteriemonitor ist nicht erforderlich.

+ Systeme mit Wechselrichter/Ladegerit, MPPTs mit GX-Gerdtekommunikation: — Ein separater Batteriemonitor ist
weiterhin nicht erforderlich, da das GX-Gerat die Daten der Victron-Komponenten fir einen genauen SoC aggregiert. Die
Genauigkeit des SoC wird jedoch verbessert, wenn ein spezieller Batteriemonitor (z. B. BMV, SmartShunt, Lynx Shunt)
installiert ist.

* Alle anderen Systeme (z. B. Boote, Wohnmobile mit Gleichstrombeleuchtung, zuséitzliche Gleichstromlasten/
Ladegeréate): Ein spezieller Batteriemonitor ist erforderlich (z. B. BMV, SmartShunt oder Lynx Shunt VE.Can), um eine genaue
SoC-Uberwachung zu gewahrleisten.

9.2.2. Anmerkungen zu SoC

Der Ladezustand (SoC) dient in erster Linie zur Information des Benutzers und ist fir den Systembetrieb oder das Ladeverhalten
nicht relevant.

A-SoC wird nicht fur die Steuerung des Ladevorgangs der Batterie verwendet, ist jedoch erforderlich, wenn ein Generator so
konfiguriert ist, dass er basierend auf SoC automatisch startet/stoppt.

Weitere Informationen:
VRM-Portal FAQ - Unterschied zwischen BMV SoC und VE.Bus SoC

Siehe Abschnitt Konfigurierbare Parameter zur Auswahl des Batteriemonitors und Hat DC-System.
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9.2.3. Auswahl der SoC-Quelle

Die Quelle fur den Ladezustand (SoC) kann unter Einstellungen
— Systemeinrichtung — Batterien — Batteriemonitor ausgewahit
werden.

Die ausgewahite Quelle bestimmt, welcher SoC-Wert auf dem
Ubersichtsbildschirm Ihres GX-Gerats angezeigt wird.

Automatischer Modus
Wenn Automatisch ausgewahlt ist, folgt das System dieser Logik:

In dem gleichen Bild haben wir die Einstellung Automatisch
gewahlt. Wenn Automatisch ausgewahilt ist, wird der Bildschirm
fur die Systemeinrichtung wie in der nachsten Abbildung gezeigt.

Die ,Automatische” Funktion verwendet die folgende Logik:

1. Wenn verflugbar, verwendet es einen speziellen
Batteriemonitor, wie z. B. BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS
oder Lynx Shunt VE.Can, oder eine Batterie mit integriertem
Batteriemonitor.

2. Wenn mehr als einer von ihnen angeschlossen ist, wird einer
zufallig verwendet - obwohl Sie einen manuell auswahlen
konnen.

3. Wenn es keinen dedizierten Batteriemonitor gibt, wird der
VE.Bus SoC verwendet.

Wann sollte ,,Kein Batteriemonitor* verwendet werden?

Wahlen Sie Kein Batteriemonitor in Systemen, in denen:

* Ein Multi oder Quattro installiert ist

+ Kein BMV, SmartShunt oder ein gleichwertiges
Uberwachungsgerat vorhanden ist

+ Zusatzliche Gleichstromlasten oder Ladegerate an die Batterie
angeschlossen sind, jedoch nicht in das GX-Gerat integriert

A In dieser Konfiguration kann der SoC des VE.Bus ungenau
sein, da er den nicht tberwachten Strom aus anderen
Gleichstromquellen oder Lasten nicht bertcksichtigt.

9.2.4. Einzelheiten zu VE.Bus SoC

Battery monitor
Automatic
No battary manitor
MutiPlus-1l 24/3000,/70-32 on VE Bus
Lynx Smart BMS 500 NG on VE.Can
Lynx Smart BMS 500 NG on VE.Can

Lynx Smart BMS Totals on Virtual

System setup
System name
AC ingut 1
AC input 2
Position of AC loads
Manitor for grid fallure

Batiery monitor

Auto-selacted Lyna Smart B

Has DC aystam

Wahrend sich der Wechselrichter/Ladegerat im Konstantstrom befindet, Uberschreitet der Ladezustand (SoC) nicht den in
VEConfigure unter folgenden Einstellungen festgelegten Wert: Registerkarte ,Allgemein” — Ladezustand bei Beendigung der

Konstantstromladung (Standard: 85 %) eingestellt werden.

In Anlagen mit Solarladegeraten ist darauf zu achten, dass die im MPPT eingestellte Konstantspannung etwas héher ist als
die Einstellung im Wechselrichter/Ladegerat. Dadurch kann der Wechselrichter/Ladegerat den Ubergang zur Konstantspannung
erkennen, die erforderlich ist, damit der SoC aber den Grenzwert fur die Konstantstromladung hinaus ansteigen kann.

A Wenn der Wechselrichter/Ladegerat keine Konstantspannung erkennt, bleibt der SoC auf dem konfigurierten Prozentsatz fur

das Ende der Konstrantstromphase (Standard: 85 %) eingestellt werden.
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9.2.5. Systemstatusmeni

Das Systemstatusmeni (Einstellungen — Systemeinstellungen — ¢ S
Systemstatus) enthalt Diagnosemarkierungen, mit denen Sie das Syrchronics VE,Bus SOC with battery
Systemverhalten und mdgliche Probleme identifizieren kénnen.

Use soler charger current 1o improve VE Bus S0C
A Dieses Menu ist schreibgeschitzt und kann nicht zur e T
Konfiguration von Einstellungen verwendet werden. Es ist nur
fur Benutzer mit Superuser-Zugriffsrechten sichtbar, und die
Sichtbarkeit und der Status der einzelnen Flags hangen von der
Systemkonfiguration und den angeschlossenen Geraten ab.

Solar charger cusrent control

BMS controf

Erlduterung der Diagnosemarkierungen

1.  Synchronisierung des VE.Bus SoC mit der Batterie:

+ Wenn diese Option aktiviert ist, bedeutet dies, dass der interne Batteriemonitor des Multi/Quattro seinen SoC automatisch
mit einer genaueren Quelle synchronisiert, beispielsweise einem BMV, SmartShunt oder BMS.

2. Verwendung des Solarladerstroms zur Verbesserung des VE.Bus SoC:

+ In einem VE.Bus-System ohne dedizierten Batteriemonitor, aber mit Solarladegeraten von Victron bertcksichtigt das
GX-Gerat den Ladestrom der Solaranlage, um die SoC-Berechnung durch den MultiyQuattro zu verbessern.

3. Spannungssteuerung des Solarladegerites:

+ Die Solarladegerate verwenden nicht ihren internen Ladealgorithmus, sondern folgen einem externen Spannungssollwert,
entweder von einer verwalteten Batterie oder, in ESS-Systemen, vom Multi/Quattro.

4. Steuerung des Solarladerstroms:
+ Das System begrenzt den Ausgangstrom des Solarladegeréts auf der Grundlage von:

+ Einer verwalteten Batterie oder
* Einen vom Benutzer definierten maximalen Ladestrom, der unter DVCC eingestellt ist

5. BMS-Steuerung:

+ Die Ladespannung wird vom BMS geregelt und Gbersteuert die im Wechselrichter/Ladegeréat oder Solarladegerat
konfigurierten Konstant- und Erhaltungsspannungen.

9.3. LEDs und Drucktaste

9.3.1. LEDs:

Das Nucleo GX verfugt Gber zwei Status-LEDs an der Seite, die den Status des WiFi-Zugangspunkts und von Bluetooth
anzeigen.

Startsequenz

Das Verhalten der LEDs wahrend des Startvorgangs hangt davon ab, ob der WiFi-Zugangspunkt und Bluetooth vor dem Start
aktiviert waren:

» Stufe 1: Beide LEDs sind fur ca. 4 Sekunden ausgeschaltet.
+ Stufe 2: Die LED des WiFi-Zugangspunkis beginnt fir ca. 40 Sekunden rot zu blinken.

+ Stufe 3: Die LED des WiFi-Zugangspunkis beginnt fir ca. 10 Sekunden griin zu blinken (oder bleibt ausgeschaltet, wenn der
Zugangspunkt deaktiviert ist).

+ Stufe 4: Die Bluetooth-LED blinkt blau (oder bleibt ausgeschaltet, wenn Bluetooth deaktiviert ist).

Wihrend des Betriebs
+ LED des WLAN-Zugangspunkts blinkt rot: integrierter WLAN-Zugangspunkt deaktiviert

* LED des WLAN-Zugangspunkts blinkt grin: integrierter WLAN-Zugangspunkt aktiviert (Standard)
+ Bluetooth-LED aus: Bluetooth deaktiviert

* Bluetooth-LED blinkt blau: Bluetooth-fahig

* Bluetooth-LED leuchtet blau: Bluetooth-Anschluss an VictronConnect App hergestelit

LEDs deaktivieren
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* Die LEDs kénnen Uber die Remote Console deaktiviert werden. Gehen Sie dazu zu Einstellungen — Allgemein — Status-LEDs
aktivieren.

9.3.2. Kleine, versenkte Taste oberhalb der Power-In-Anschlussklemme
Diese Taste steuert den WiFi-Zugangspunkt, Bluetooth und die Funktionen zum Zuriicksetzen des Netzwerks.
Kurz drucken: WiFi-Zugangspunkt und Bluetooth umschalten

+ Schaltet sowohl den internen WiFi-Zugangspunkt als auch Bluetooth ein/aus

+ LED-Anzeigen:
* LED fur WiFi-Zugangspunkt blinkt rot + Bluetooth-LED aus — Beide deaktiviert

+ LED fur WiFi-Zugangspunkt blinkt griin + Bluetooth-LED blinkt blau — Beide aktiviert
Lang driicken: alle Netzwerkeinstellungen und den Bluetooth-PIN-Code auf die Werkseinstellungen zuriicksetzen
* Far mindestens 4 Sekunden gedrickt halten
* Lassen Sie die Taste los, wenn die LED fur den WiFi-Zugangspunkt schnell griin blinkt
* Die LEDs leuchten 2 Sekunden lang, um die Aktion zu bestatigen

Dricken und halten Sie die kleine Taste mindestens vier Sekunden lang. Die LED leuchtet 2 Sekunden lang, um anzuzeigen,
dass das lange Drucken erkannt wurde; lassen Sie die Taste los, sobald die LED des WLAN-Zugangspunkts schnell grin blinkt.

Dadurch wird Folgendes zuriickgesetzt:

* Ethemet auf DHCP
* WiFi-Zugangspunkt wird aktiviert
* Das Kennwort fuir die Remote Console wird deaktiviert

* Die Remote Console wird Gber LAN und VRM aktiviert

Der Bluetooth-PIN-Code wird zuriickgesetzt:
* Fur GX-Gerate mit Seriennummer < HQ2242 — Standard-PIN: 000000

+ Fur GX-Gerate mit Seriennummer = HQ2242 — 6-stellige PIN auf dem Gerateetikett (auf der Riickseite des GX-Geréats)

/M Schalten Sie das GX-Gerat nach dem Zuriicksetzen aus und wieder ein (trennen Sie die Stromversorgung
und schlielfen Sie sie wieder an), um Bluetooth und den WiFi-Zugangspunkt wieder zu aktivieren.

m@w\dctron energy

sLUL POWER

Seite 113 Konfiguration



Nucleo GX Handbuch

10. Firmware-Updates

10.1. Anderungsprotokoll

Das Anderungsprotokoll ist auf Victron Professional im Verzeichnis Firmware — Venus OS verfiigbar.

Dieser Abschnitt enthalt detaillierte Versionshinweise, den Versionsverlauf und Firmware-Dateien fur jede Venus OS-Version.

Um auf Victron Professional zugreifen zu kénnen, missen Sie sich registrieren und ein Konto erstellen. Die Registrierung ist
kostenlos.

Falls Sie noch keinen Zugang haben:

1. Besuchen Sie professional victronenergy.com
2. Klicken Sie auf Anmelden
3. Bitte geben Sie lhre Daten ein und bestatigen Sie Ihre E-Mail-Adresse

Nach der Registrierung und Anmeldung navigieren Sie zum Firmware-Abschnitt, 6ffnen Sie das Venus 0S-Verzeichnis, um das
Anderungsprotokoll anzuzeigen und die entsprechenden Dateien herunterzuladen.

10.2. Methoden zur Firmware-Aktualisierung
Es gibt zwei Mdglichkeiten, die Firmware zu aktualisieren:

*  Uber das Internet — Fiihren Sie die Aktualisierung manuell durch oder aktivieren Sie die automatische tagliche Uberpriifung
auf Aktualisierungen.

10.2.1. Direkter Download aus dem Internet

Bei GX-Geraten ohne Display (z. B. Venus GX, Nucleo GX oder Cerbo GX ohne GX Touch) verwenden Sie bitte die Remote
Console, um auf die unten beschriebenen Menus zuzugreifen .

1. Um eine Firmware-Aktualisierung Uber das Internet e
durchzufuhren, navigieren Sie zu: Einstellungen — Farmwars version
Allgemeines — Firmware — Online-Aktualisierungen. Pl datertims

Onlise updates

2. Dricken Sie auf ,Nach Updates suchen®. —-

Stored Dackup frmwas

3. Wenn eine neue Firmware-Version verfugbar ist, wird diese
angezeigt unter Aktualisierung verfugbar — Betatigen, um die
Aktualisierung zu installieren.

Crlire updases

Ao update: Chack only
4. Wenn keine Aktualisierung verfugbar ist, erhalten Sie eine UpduiaTiad e
entsprechende Benachrichtigung. indgepe

Chck fo updatas | Prossta check |

5. Uberpriifen Sie nach der Aktualisierung die Einstellungen fiir
die Installation.

Fir die meisten Systeme empfehlen wir, automatische Aktualisierungen deaktiviert zu lassen (dies ist auch

E die Werkseinstellung). Fahren Sie Aktualisierungen stattdessen wahrend der planmaRigen Wartung durch,
idealerweise wenn qualifiziertes Personal vor Ort ist, um Anderungen riickgangig zu machen oder bei Bedarf
Fehler zu beheben.

Das Aktualisieren von Venus OS-Versionen, die alter als v2 .20 (2018) sind, ist nicht mehr tGber das Internet
madglich. Fur diese Systeme verwenden Sie bitte die Aktualisierung Gber microSD-Karte oder USB-Stick.
Sobald die Firmware aktualisiert wurde, funktionieren internetbasierte Updates wieder wie gewohnt.
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10.2.2. MicroSD-Karte oder USB-Stick

Die Aktualisierung mit einer microSD-Karte oder einem USB-Stick wird als ,Offline-Update” bezeichnet. Verwenden Sie sie, wenn

Sie ein Gerat aktualisieren, das nicht mit dem Internet verbunden ist.

1. Schritt 1 Herunterladen

Beachten Sie, dass die gleichen Dateien und das
Anderungsprotokoll auf Victron Professional verfigbar sind.
Es gibt auch eine Dropbox-Verbindung, um lhre Dropbox mit
unserem gemeinsamen Ordner zu verbinden, so dass Sie
immer die neuesten Firmware-Dateien auf Ihrem Laptop zur
Verfligung haben.

2. Installation auf einer microSD-Karte oder einem USB-
Stick
* Speichern Sie die Datei im Stammordner eines USB-Sticks
oder einer microSD-Karte.

3. Stecken Sie die microSD-Karte oder den USB-Stick in den
USB-Port des GX-Gerits.

4. Starten Sie die Aktualisierung

* Navigieren Sie zu: Einstellungen — Allgemeines —
Firmware — Firmware von SD/USB installieren.

+ Klicken Sie auf Auf SD/USB nach Aktualisierungen
suchen®.

« Der Eintrag ,Firmware gefunden® wird angezeigt. Stellen
Sie sicher, dass die Firmware auf der microSD-Karte oder
dem USB-Stick neuer ist als die aktuell installierte Version.
Klicken Sie darauf, um den Aktualisierungsvorgang zu
starten.

install firmmane from S0/USE

Chsck for updates on SDIUSE [ Presa 1o check |

S0 / LUSH Fress 10 eject |
nssall irmware frorm S0/USS
Chveck for updates on 50/U158 Prass 1 check
Fimware fourd Press 10 updata 10 43,50
sware buld date eme: 2920210
microSD / USE Fress i aject

10.3. Eine frihere Firmware-Version wiederherstellen

Es gibt zwei Mdglichkeiten, um zu einer friiheren Firmware-Version zurtickzukehren:

1. Mit der Funktion zur Sicherung der gespeicherten Firmware — Damit kénnen Sie die zuvor installierte Version direkt vom

Gerat wiederherstellen.

2. Manuelle Installation Uber SD/USB — Laden Sie die erforderliche Firmware-Datei herunter, kopieren Sie sie auf eine
microSD-Karte oder einen USB-Stick und installieren Sie sie Uber Einstellungen — Allgemeines — Firmware — Von SD/USB

installieren.

10.3.1. Funktion zur Sicherung gespeicherter Firmware

Mit dieser Funktion kénnen Sie zwischen der aktuellen und der vorherigen Firmware-Version wechseln, ohne dass ein

Internetzugang oder eine SD-Karte erforderlich ist.

Um die gespeicherte Sicherung wiederherzustellen, gehen Sie wie
folgt vor:

1. Navigieren Sie zu: Einstellungen — Allgemeines —
Firmware — Gespeicherte Sicherungs-Firmware

2. Auf dem Display wird Folgendes angezeigt:

* Die aktuell in Betrieb befindliche Firmware-Version
+ Die zum Booten verfliigbare gespeicherte Firmware-Version

3. Klicken Sie auf Betatigen zum Starten, um die gespeicherte
Version zu starten.

Das System startet nun die gespeicherte Firmware, und die
aktuelle Version wird als neue Sicherung gespeichert.

Siored sackup fmeme

T o 4lioms s 10 gt Batenain 10 Car ) S 910 i s siraon, N e o0 it

| Prwss to boct
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10.3.2. Installation einer bestimmten Firmware-Version von SD/USB

In einigen Fallen kann es erforderlich sein, eine bestimmte Firmware-Version manuell zu installieren, beispielsweise eine altere
Version, die unter Gespeicherte Sicherungs-Firmware auf dem GX-Gerét nicht mehr verfugbar ist. In diesem Abschnitt wird
erlautert, wie Sie eine manuelle Firmware-Installation mithilfe eines USB-Sticks oder einer microSD-Karte durchfiihren.

1. Alte Firmware-Versionen fur Venus BS kénnen Sie
hier herunterladen: hitps://updates victronenergy com/feeds/
venus/release/images/ y Femware

Firmuars versian

2. Laden Sie die SWU-Datei fur die erforderliche Version
herunter

Busd datetima —

3. Speichemn Sie die .swu-Datei im Stammverzeichnis (nicht in
einem Ordner) eines USB-Sticks oder einer MicroSD-Karte.

Stoeed backup firmeare

4. Stecken Sie den USB-Stick oder die MicroSD-Karte in das skl eSS ;
GX-Gerat ein. Chuck for updates on SL/USH [ Press o chees |

S0 / LUSE Press 10 eject |

5. Aufdem GX-Gerat: Gehen Sie zu Einstellungen —

Allgemeines — Firmware — Firmware von SD/USB . sl frmware from SO/USE
installieren. “heck for upciates on S0/ T
Firmsare found Press 1o updute 1o v3 50
6. Klicken Sie auf Auf SD/USB nach Aktualisierungen suchen Firiware bud dateftime 10292216
microSD | USE Press 10 apect

7. Die Firmware-Version sollte unter Firmware gefunden
angezeigt werden. Klicken Sie darauf, um die Installation zu
starten

Obwohl das Zuriicksetzen auf altere Firmware-Versionen im Allgemeinen unterstitzt wird, kbnnen einige
Einstellungen wahrend des Vorgangs auf ihre Standardwerte zuriickgesetzt werden. Bitte iberprifen Sie lhre
Konfiguration nach der Installation sorgfaltig.

10.4. Venus OS Large image

Zusatzlich zur normalen Venus OS-Firmware ist es auch moglich, Venus OS Large zu installieren, eine erweiterte Version von
Venus OS, die Node-RED und Signal K Server hinzufugt.

Node-RED
Node-RED ermdglicht leistungsstarke Anpassungen und Automatisierungen. Zu den wichtigsten Funktionen gehoren:

* Ein vollstandig anpassbares Dashboard, auf das aber einen Webbrowser (lokal oder per Fernzugriff Gber VRM) zugegriffen
werden kann

* Flexible Logikablaufe, ideal fur die Systemautomatisierung, Benachrichtigungen und Visualisierung

Signal K-Server

Der Signal K-Server ist in erster Linie fur den Einsatz im maritimen Bereich vorgesehen. Er fungiert als Datenmultiplexer und
unterstutzt:

+ NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K und andere Datenquellen

+ Alle Daten vom GX-Gerat und den angeschlossenen Systemen werden in Signal K zur Integration, Veerarbeitung oder Anzeige
in externen Anwendungen bereitgestelit

Hinweis: Die zusatzlichen Funktionen von Venus OS Large werden von Victron Energy nicht offiziell unterstitzt. Die Verwendung
erfolgt auf eigene Verantwortung.

Installation

1. Gehen Sie auf dem GX-Gerat zu: Einstellungen — Firmware — Online-Aktualisierungen — Image-Typ
2. Wahlen Sie ,Large”, um zu Venus OS Large zu wechseln.

3. Fuhren Sie die Firmware-Aktualisierung geméaf den Anweisungen in diesem Handbuch durch.

Weitere Informationen und Funktionsbeschreibungen finden Sie in der Dokumentation: Venus OS Large-Image: Signal K und
Node-RED
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11. VE.Bus-Inverter/Ladegerat-Uberwachung

11.1. Einstellung der Strombegrenzung fir das Netz

MultiPlus-I| 24/3000/70-32

Mot [en]

State External control
R N R R o Grid current limit | 16.04 |
In diesem Abschnitt werden die Auswirkungen der Aktivierung
oder Deaktivierung der Benutzersteuerung fur die Einstellung der RIS o
Strombegrenzung des Netzes erlautert, wie im Ment (Geréateliste
Irtermal transfer switch

— [Ihr Wechselrichter/Ladegerat]) angezeigt. :
v Accept wide input requency range (4565 Hz) v Ground relay

. . AC low disconnect |180 W AC high connect | 285 W
Der vom I_Berlutzer im Nucleo GX_festgeIeg.te Qrenzwert wird AC low 167V AChghdsconnect [270 V.
auf alle Eingange angewandt, bei denen die Einstellung

JFernbedienung hat Vorrang" in VEConfigure aktiviert ist: ~ RS Rodken

[ Dynamic cument limiter
ACT input cusrent limit [S0.0 A | [ Overrued by remote
[prioety)

AC2 input cusrent limit [30.0 A | [V Owvernued by remote

Beispielkonfiguration fiir ein Boot mit zwei Wechselstromeingdngen und einem Quattro:

+ Ein Aggregat, das 50 A liefern kann, an Eingang 1 angeschlossen ist;
* Landstrom wird an Eingang 2 angeschlossen (die verfugbare Leistung hangt von der Leistung der Hafenstromversorgung ab).

Konfigurieren Sie das System genau wie im obigen Screenshot von VEConfigure gezeigt. Eingang 1 hat Vorrang vor

Eingang 2, d. h., das System schaltet automatisch auf das Aggregat, sobald dieses in Betrieb ist, und wendet eine feste
Eingangsstrombegrenzung von 50 A an. Wenn das Aggregat nicht verfigbar ist und an Eingang 2 Netzstrom anliegt, verwendet
der Quattro die im NGX konfigurierte Eingangsstrombegrenzung.

Zwei weitere Beispiele: (In beiden Fallen hat das Setzen eines Strombegrenzungsfaktors im NGX keine Wirkung, wenn Sie die
Funktion ,Uberstimmen per Fernzugriff’ deaktivieren. Und wenn Sie ,Overrule by remote - Uberstimmen per Fernzugriff” fur beide
Eingange aktivieren, wird die im NGX eingestellte Strombegrenzung auf beide Eingange angewendet).

Schnellauswahlwerte fiir die Eingangsstrombegrenzung

Bei der Einstellung der Eingangsstrombegrenzung

wird eine Reihe von voreingestellten Werten zur Grid current limit
schnellen Auswahl angezeigt. Das GX-Gerat zeigt AC input 1
dynamisch die acht héchsten voreingestellten Werte

an, die unterhalb der vom System maximal

unterstitzten Eingangsstrombegrenzung liegen, . 1 0 0 0 A
wodurch sichergestellt wird, dass die relevantesten .

Werte unabhangig von der Systemgroe direkt

ausgewahlt werden kénnen. Die Voreinstellungsliste [ ]
enthalt gangige Nennstréme von Leistungsschaltern 3 6 10 13 16 25 32 63
und reicht von 3 A bis 4000 A. Werte Gber 25 A

werden ohne Dezimalstellen angezeigt.

Mindestwerte fiir die Strombegrenzung des Netzes

Wenn PowerAssist in VEConfigure aktiviert ist, gibt es eine minimale Eingangsstrombegrenzung. Das tatsachliche Limit ist fur
jedes Modell unterschiedlich. Nachdem der Eingangsstrom auf einen Wert unterhalb des Grenzwertes eingestellt wurde, wird er
automatisch wieder auf den Grenzwert erhoht.

Beachten Sie, dass es immer noch méglich ist, die Eingangsstromgrenze auf 0 zu setzen. Wenn der Wert auf 0 gesetzt wird,
befindet sich das System im Passthrough-Modus (Ladegerat deaktiviert).

Parallel- und Dreiphasensysteme

Die konfigurierte AC-Eingangsstromgrenze ist die Gesamtgrenze pro Phase.

m"@”victron energy VE.Bus-Inverter/Ladegerét-
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11.2. Phasen-Rotations-Warnung

Die Wechselstromversorgung eines dreiphasigen Wechselrichter-/Ladegerat-Systems, sei es Gber einen Generator oder das
Netz, muss die richtige Phasenfolge aufweisen. Ist die Phasenfolge falsch, nehmen die Wechselrichter/Ladegerate den
Wechselstrom nicht an und bleiben im Wechselrichtermodus. In diesem Fall wird eine Phasenfolgewarnung ausgeldst.

Um das Problem zu beheben, passen Sie die Verkabelung am Wechselstromeingang an, indem Sie eine der Phasen
vertauschen, sodass die Rotation von L3 — L2 — L1 zu L1 — L2 — L3 geéandert wird. Alternativ konnen Sie die Multi-Gerate neu
programmieren und die Phasenzuweisungen entsprechend der Verkabelung andem.

Auf dem GX-Gerat wird die Warnung als Benachrichtigung auf der
Benutzeroberflache angezeigt. Sie ist auch im Geratemeni des
Wechselrichters/Ladegeréts sichtbar.

Im VRM-Portal wird die Warnung im Widget VE Bus-Alarme
und Warnungen auf der Seite Erweitert angezeigt und im
Alarmprotokoll aufgefiihrt. Zusatzlich wird Gber das VRIM-
Alarmiberwachungssystem eine E-Mail versendet.

11.3. Warnmeldung BMS-Verbindung unterbrochen

Dieser Alarm wird ausgelost, wenn der Wechselrichter/Ladegerat

CVL-, CCL- oder DCL-Daten von einer verwalteten Batterie

empfangt und anschliefend die Kommunikation mit der Batterie

verliert oder wenn die Batterie getrennt wird. Er wird auch

ausgeldst, wenn der Wechselrichter/Ladegerat die Verbindung

zum VE.Bus BMS verliert. In beiden Fallen schaltet sich der

Wechselrichter/Ladegerat zum Schutz des Systems ab. = 10:08 T

Bitte beachten Sie, dass auch ein Alarm wegen niedriger " BMScommctionost
Batteriespannung angezeigt werden kann. Dieser Alarm ist jedoch Lo bttns vt
nicht auf eine niedrige Batteriespannung zuriickzufihren, sondem * ML 24300032
auf fehlende Informationen von der Batterie aufgrund einer

unterbrochenen Kommunikation.

Zur Quittierung dieser Warnmeldung stellen Sie die Verbindung
mit dem BMS wieder her oder starten den Wechselrichter/das
Ladegerat neu bzw. schalten ihn/es aus. Ein Neustart kann tber
das Meni Erweitert des VE Bus-Gerats durchgefuhrt werden.

11.4. Uberwachung von Netzausfillen

Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird ein Alarm ausgeltst, wenn
das System langer als 5 Sekunden nicht mit dem als Netz oder
Land konfigurierten Wechselstromeingang verbunden ist.

< Systam satup

AC input 1 Gric

+ Der Alarm wird als Benachrichtigung in der GUI und als Alarm
auf dem VRM-Portal angezeigt und ist auch auf Modbus TCP /
MQTT verfagbar.

AC input 2 Mot ervailable

Positiaon of AC loads A input & output

Monitor for grid Failure Disabled

+ Diese Funktion wird fur Notstromsysteme sowie fur Yachten Bettary mandtar Avtomatic
oder Fahrzeuge empfohlen, die an Landstrom angeschlossen —— Ly Semart BMS
sind.

ofals on Virtua

* Diese Einstellung tberwacht nur die Verbindung des Systems zum Netz/Landanschluss. Die
Generatoriiberwachung wird separat Uber die Generator-Start-/Stopp-Funktion bereitgestellt und ist nicht
Teil dieser Einstellung.

+ Verwenden Sie diese Funktion nicht in Systemen, die die Einstellungen Wechselstromeingang ignorieren in
unseren Wechselrichtern/Ladegeraten verwenden: Wenn das System den Wechselstromeingang ignoriert,
d. h. wie vorgesehen im Inselbetrieb ist, obwohl das Netz verfugbar ist, meldet es einen Netzausfall.

m‘@y}victron energy VE.Bus-Inverter/Ladegerét-
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11.5. Erweitertes Meni

Das Menu Erweitert kann Uber Gerételiste — [MultiPlus oder Quattro] — Erweitert aufgerufen werden. Es enthalt Optionen
fur den Zellenausgleich, die erneute Erkennung und den Neustart des VE.Bus-Systems und zeigt den Status der ESS-Relais-

Prafung im Display an.

+ Ausgleich: Beginnt den Ausgleich. Siehe Multi- oder Quattro-
Dokumentation fur Einzelheiten.

+ VE.Bus-System wiederfinden: Loscht den Cache auf dem
Nucleo GX, in dem bestimmte Daten des VE Bus-Systems
gespeichert sind, um die Bootzeit so kurz wie moéglich zu
halten. Verwenden Sie diese Funktion, wenn z. B. ein VE Bus-
BMS Teil eines Systems war und nicht mehr verwendet oder
durch ein Lynx Smart BMS ersetzt wurde. Bei Verwendung
der Funktion VE.Bus-System wiederfinden schaltet sich der
Wechselrichter/das Ladegerat nicht fur ein paar Sekunden aus,
wie es bei der Funktion VE Bus-System neu starten der Fall {
ware_ Equalzation

Hecktect VE Bus system

+ VE.Bus-System neu starten: Startet den Wechselrichter/
Ladegerat neu (wie beim Aus- und Wiedereinschalten Gber den
Hauptschalter an der Vorderseite), wenn er nicht automatisch
neu startet (nach 3 Versuchen), z. B. nach einer (sehr)
starken Uberlastung oder drei Uberlastungen hintereinander.
Alle persistenten Fehler, wie z. B. ein wiederholter und nicht
behebbarer Uberlastungsfehler, werden geloscht.

Restart VE Bus system
AC ingut 1 ignored

ESS Relay 1eat

* Wechselstromeingang 1 wird ignoriert: Status des
Kennzeichens Wechselstromeingang 1

+ ESS-Relais-Priifung: Zeigt den Status der ESS-Relais-Prufung
an. Nur relevant, wenn es sich um ein ESS-System handelt.
Weitere Informationen finden Sie in Frage 9 in den FAQ im
Handbuch zum ESS.

11.6. Alarmstatusiiberwachung

VE.Bus Emor
Low battery vollage

Die Seite zur Alarmstatusiberwachung kann Gber Gerateliste — LT
[Multi oder Quattro] — Alarmstatus aufgerufen werden. Es zeigt Overload
Diagnoseinformationen zu bestimmten Parametern an, um die OCripple
Fehlersuche zu erleichtern, und bietet zusatzliche Informationen
zum VE Bus-Fehler 8/11.

Voltage Sensor

Temperature senaor

Phase rotation

VE.Bus Emor 8 /11 report

Advanced
Press 1o start |
Fress to redetect |
Press 1o restart
N

Comgleted

Alarm slatus
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11.7. Menu VE.Bus-Alarm einrichten

Bei Verwendung eines VE Bus-Systems kénnen Sie die Schwere von Problemen konfigurieren, die Benachrichtigungen (und

einen akustischen Alarm) auf dem Nucleo GX ausldsen.

Um die VE.Bus-Alarm- und Warnmeldungen zu andemn, gehen Sie

wie folgt vor:

1. Gehen Sie im Einstellungsmeni zu Gerate — [Ihr VE.Bus-

Produkt] — Alarmeinstellung

2. Wahlen Sie zwischen den folgenden
Benachrichtigungseinstellungen fur jeden Alarm:

+ Deaktiviert: Das NGX wird niemals piepen oder eine

Benachrichtigung anzeigen. Nicht empfohlen.

* Nur Alarm (Standard): Das NGX wird nur dann piepen
und eine Benachrichtigung anzeigen, wenn sich das
VE Bus-System in einem Alarmzustand abgeschaltet hat.

Warnungen werden ignoriert.

* Alarme und Warnungen: Das NGX gibt einen Signalton
ab und zeigt eine Benachrichtigung fur alle ausgewahliten

Alarme und Warnungen an.

3. Scrollen Sie zum Ende der Liste und aktivieren oder
deaktivieren Sie die VE.Bus-Fehlerbenachrichtigung.

Vergessen Sie schlieBlich nicht, bei Bedarf die Zugangsebene auf

Benutzer zu andemn.

11.8. Gerate-Mentu

Das Geratemenu (Gerateliste — [Multi oder Quattro] —

Gerat) bietet geratebezogene Parameter wie die Einstellung
des benutzerdefinierten Namens, die Firmware-Version, die
Seriennummern (im Untermend) und mehr, die fur die Diagnose

verwendet werden kdnnen.

Low battery voliage
Hiigh temperature
Inverter overioad

High D ripple

High DC voltage

High D current
Temperature sanse emar
Violtage sense ermar

VE.Bus Error

Connection

Product

Name

Product ID

Firmware version

VRM instance

VE.Bus version

MK2 device

MK2 version

Multi Control version

VE.Bus BMS version

Serial numbers

Alarm setup

Alarms & wamnings

Alarms & warnings

warnings

Alarms & warnings

Alarms & warnings

Alarms & warnings

Enabled

Davica

MultiPiuis-1| 24/3000/70-32

Custom name
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11.9. VE.Bus-Einstellungen sichern und wiederherstellen

Mit der Funktion zur Sicherung und Wiederherstellung der VE .Bus-Einstellungen kénnen Sie die vollstandige Konfiguration eines
Multi- oder Quattro-Gerats auf einem GX-Gerat speichern und bei Bedarf wiederherstellen.

Dies vereinfacht Folgendes:

+ Wiederherstellung eines Systems nach dem
Austausch eines defekten Gerats, ohne dass eine

vollstandige manuelle Neukonfiguration erforderlich

ist.

Wechsel zwischen verschiedenen Konfigurationen,
beispielsweise von einphasig zu dreiphasig bei
einem hybriden Aggregat (das dann auch die
erforderlichen Schitze enthalten muss, um die

ph

ysische Verkabelung ebenfalls zu andern).

Sicherungsprozess

g Settings. Devices MultiPhes-l 24/3000/70-32 Advanced Backup & Restore

Backup name l Enter backup name |
Restore - Backupv556_ESS [ Press to restore |
Delete Select backup file to delete

Cancel Im

Nate: Backup files are VE Bus finmware version specific and can anly be used to resione setnings on products
with matching femware versions

Der Sicherungsprozess funktioniert auf dieselbe Weise wie ein Remote-VE.Configure-Download in VRM. Wahrend der Sicherung
werden auf dem GX-Display keine Informationen vom VE Bus-Gerat mehr angezeigt.

1.

Bitte gehen Sie zu Einstellungen — Geréate —
[Ihr_Multi_oder_Quattro] — Erweitert — Sichern
und Wiederherstellen.

Bitte geben Sie der Sicherung einen eindeutigen
und aussagekraftigen Namen. Hinweis: Bitte
geben Sie die Firmware-Version an, da nur
Sicherungsdateien wiederhergestellt werden
konnen, die mit der Firmware-Version des Multi/
Quattro Ubereinstimmen.

Bitte tippen Sie auf Zum Sichern drucken, um
den Prozess zu starten.

Nach Abschluss wird die Konfiguration
auf dem GX-Gerat gespeichert und eine
Benachrichtigung angezeigt.

Wiederherstellungsprozess

4 Setngs Devices MutFs- 24/3000/70-32 Advanced

Backup & Restore

Backup name [ Backup_556_ESS
Restore Select backup file to restore
Delete Select backup file 1o delete

Mote: Backup files are VE Bus femwarne vergion specific and can only be weed 1o restore settings on products
with matching firmware versions

4 Sattngs Devices MuiPles | 24/3000470-32 Advancad Backup & Restore

Backup - Backup_556_ESS [ Press to backup |
Restore Select backup file to restore
Delete Select backup file to delete
Cancel m

Mot Backup files are VE Bus firmware version specifc end can only be used to restore setings on products
with matching firmware versions

Der Wiederherstellungsprozess funktioniert auf die gleiche Weise wie ein Remote VE Configure-Upload in VRM. Wenn
die Konfiguration Assistenten oder Einstellungen enthalt, die einen Neustart erfordern, wird das System wahrend des
Wiederherstellungsprozesses neu gestartet.
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Bitte gehen Sie zu Einstellungen — Geréate —
[Ihr_Multi_oder_Quattro] — Erweitert — Sichern
und Wiederherstellen.

Bitte tippen Sie auf Wiederherstellen und wahlen
Sie die gewlnschte Sicherungsdatei aus.

Bitte tippen Sie auf Zum Wiederherstellen
driicken, um den Prozess zu starten.

Falls das VE.Bus-Gerat Uber
passwortgeschitzte Einstellungen verfugt (z.

B. Netzcode-Einstellungen), wird wahrend des
Wiederherstellungsprozesses eine Aufforderung
zur Eingabe des Kennworts angezeigt. Geben
Sie das erforderliche Kennwort ein, um die
Wiederherstellung abzuschlieften.

Nach Abschluss wird die Konfiguration
wiederhergestellt und ist aktiv. Das System
nimmt den Normalbetrieb wieder auf und eine
Benachrichtigung wird angezeigt.

¢ Settings  Devices  MuliPusd 2430007032 Advanced  Backup & Restore

@]

556_Generator

Backup_556_ESS (@]
4 Seftings  Devices  MultiPlusl 24/3000/7032  Advanced

Backup name [ Enter backup name ]

Restore - Backup_556_ESS [ Press to restore |

Delete Select backup file to delete

Cancel : Press to cancel |

Mate: Backup files are VE Bus firmware version specific and can anly be used to restors setting on praducts
with matching femware versions

<

Overview Quattro 24/3000/70-2x50 Product page

PURVETI  Backup & festore

Backup name

Restore -

560.X-3_with_EU_gridcode [ Restoring... Waiting for VE Bus setting access password ,l

Delete delete

select backup file t

VE.Bus seflings access password [ Enter VE Bus password for access level 1

Cancel | Press to cancel ]

Note: Backup files are VE Bus fiemware version specific and can only be used to restore settings on products
with matching femware verssons

ed inpust required

11.10. Solar- & Windprioritat

Die Solar- und Windprioritatsfunktion sorgt dafir, dass Solaren

Gleichzeitig wird der Landstrom nur genutzt, um zu verhindern,

Wenn diese Funktion aktiviert ist, verbleibt das System sieben
wird. Wenn nicht geniigend Sonne oder Wind vorhanden ist, wi

ergie und Windenergie zum Laden der Batterie genutzt werden.
dass die Batterie zu tief entladen wird.

Tage lang in diesem Modus, der als Sustain-Modus bezeichnet
ird ein vollstandiger Ladezyklus durchgefiihrt, bei dem die

Batterien zu 100 % geladen werden. Auf diese Weise bleiben sie in optimalem Zustand und sind fur die spéatere Verwendung

bereit.

Nach diesen sieben Tagen wird das System nicht in den Sustain-Modus zurickgesendet. Stattdessen werden die Batterien
vollstandig geladen und tagsuber, wann immer mdéglich, dem Solarstrom gegentuber dem Landstrom der Vorzug gegeben, um
Gleichstromlasten wie Pumpen und Alarmsysteme zu betreiben.

Details und Konfiguration finden Sie im Handbuch zur Solar- &

Windprioritat.

g,
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12. DVCC - Verteilte Spannungs- und Stromregelung

12.1. Einfihrung und Merkmale

Durch Aktivieren von DVCC (unter Einstellungen — DVCC) wird das GX-Gerat von einem passiven Monitor in einen aktiven
Systemregler umgewandelt. Die verfugbaren DVCC-Funktionen hangen ab von:

* Dem verwendeten Batterietyp

* Den installierten Victron-Komponenten

+ |hre Konfiguration

Beispiel 1 — Verwaltete CAN-Bus-Batterien:

Wenn eine verwaltete CAN-Bus-BMS-Batterie angeschlossen ist, empfangt das GX-Gerat:
* Ladespannungsbegrenzung (CVL)

* Ladestrombegrenzung (CCL)

* Entladestrombegrenzung (DCL)

Diese Werte werden an angeschlossene Wechselrichter/Ladegerate, Solarladegerate und Orion XS DC-DC-Ladegerate
weitergeleitet, die dann ihre eigenen Ladealgorithmen deaktivieren und direkt den Anweisungen der Batterie folgen.

Beispiel 2 — Blei-Sdure-Batterien:
Fur Blei-Saure-Systeme ermoglicht DVCC:

* Eine konfigurierbare systemweite Ladestrombegrenzung, bei der das GX-Gerat den Wechselrichter/Ladegerat aktiv begrenzt,
wenn Solarladegerate bereits mit voller Leistung arbeiten.

+ Gemeinsamer Temperatursensor (Shared Temperature Sense - STS)
* Gemeinsamer Stromsensor (Shared Current Sense - SCS)

Diese Funktionen verbessern das koordinierte Ladeverhalten im gesamten System.

Diese Tabelle zeigt die empfohlenen Einstellungen fur verschiedene Batterietypen:

Bleisdure VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS Unterstiitzte
V1 Lithium v2') Lithium NG Lithium verwaltete
Batterien von
Drittanbietern?

Automatlst_:he Nein Nein Nein Nein 2)
Konfiguration
Ladestrom des Ja Ja Ja Ja 2)
Systems
aktivieren?
Sol.ltt.an Sie 5TS Ja Nein Nein Nein 2)
aktivieren?

1) DVCC muss aktiviert sein, damit das GX-Gerat die Solarladegerate, den Wechselrichter RS oder
Multi RS in einem System mit einem VE_Bus BMS V2 oder VE Bus BMS NG steuern kann.

2) |Im Handbuch zur Batteriekompatibilitat erfahren Sie, welche Parameter Sie einstellen missen und
welche automatisch eingestellt werden.

3 In einem ESS-System ist das VE Bus-Gerat bereits mit den Solarladegeraten synchronisiert, so dass
wir empfehlen, SVS und SCS ausgeschaltet zu lassen.

4) Fur alle anderen Systeme: Wenn ein BMV oder SmartShunt installiert ist, empfehlen wir, SVS und
SCS zu aktivieren. In allen anderen Féllen sollten Sie SVS und SCS deaktiviert lassen.

5 Solarladegerate, Wechselrichter/Ladegerate, Multi RS und Wechselrichter RS bendtigen keine
Verkabelung. Alle anderen Lasten und Ladegerate missen tber ATC/ATD verkabelt und gesteuert
werden.

victron energy DVCC - Verteilte Spannungs- und
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Bleisdure VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS Unterstiitzte
V1 Lithium v21) Lithium NG Lithium verwaltete

Batterien von
Drittanbietern?

Sollten Sie SCS Ja 3) 4)

aktivieren ’

Methode zur entfallt

Steuerung des entfallt entfallt entfallt 2)
Aufladens

Verkabelung von

ATC & ATD entfallt Ja ) )

1) DVCC muss aktiviert sein, damit das GX-Gerat die Solarladegerate, den Wechselrichter RS oder
Multi RS in einem System mit einem VE_Bus BMS V2 oder VE .Bus BMS NG steuern kann.

2) Im Handbuch zur Batteriekompatibilitat erfahren Sie, welche Parameter Sie einstellen mussen und
welche automatisch eingestellt werden.

3) In einem ESS-System ist das VE.Bus-Gerat bereits mit den Solarladegeraten synchronisiert, so dass
wir empfehlen, SVS und SCS ausgeschaltet zu lassen.

4) Fur alle anderen Systeme: Wenn ein BMV oder SmartShunt installiert ist, empfehlen wir, SVS und
SCS zu aktivieren. In allen anderen Féllen sollten Sie SVS und SCS deaktiviert lassen.

3) Solarladegerate, Wechselrichter/Ladegerate, Multi RS und Wechselrichter RS benétigen keine
Verkabelung. Alle anderen Lasten und Ladegerate missen tber ATC/ATD verkabelt und gesteuert
werden.
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12.2. DVCC-Anforderungen
1. Batterie-Kompatibilitét

+ Bei Batterien mit CAN-Bus-Anschluss tberpriifen Sie bitte auf der entsprechenden Seite im Handbuch zur
Batteriekompatibilitat, ob die Aktivierung von DVCC mit lhrem Batterietyp geprift wurde und unterstutzt wird. — Aktivieren
Sie DVCC nur, wenn es ausdricklich als fur lhren Batterietyp unterstutzt aufgefahrt ist.

+ A Wenn DVCC in den Hinweisen zu lhrer Batterie nicht erwahnt wird, aktivieren Sie diese Funktion nicht.

+ DVCC wird vollstandig unterstitzt und kann ohne Probleme verwendet werden fir:
* Blei-Saure-Batterien (Gel, AGM, OPzS usw.)

* Victron Lithium Smart mit:

+ VE.Bus BMS
+ Lynx lon + Shunt BMS
+ Lynx lon BMS

* Victron Lithium NG mit:
+ VE.Bus BMS NG

+ Bei Systemen mit Lynx Smart BMS oder Lynx BMS NG ist DVCC automatisch aktiviert und kann nicht deaktiviert werden.

2. Firmware-Versionen

+ Verwenden Sie DVCC nicht, wenn die Voraussetzungen fir die Firmware nicht erfullt sind.

+ Installieren Sie bei der Inbetriebnahme immer die aktuellste Firmware.

+ Sobald das System zuverlassig lauft, sind Firmware-Aktualisierungen nur noch bei Bedarf erforderlich.
+ Bei Problemen sollten Sie zunachst eine Aktualisierung der Firmware durchfihren.

Erforderliche Mindest-Firmware-Versionen:

Victron-Produkt Mindest-Firmware-Version

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Inverter RS, MPPT RS v1.08
GX-Gerat v2.12
VE.Direct MPPTs v1.46
VE.Can MPPTs mit VE.Direct v1.04

VE.Can MPPT-Solarladegeréate alterer Bauart (mit dem Bildschirm) Kann nicht verwendet werden

Lynx lon + Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02
Lynx BMS NG v1.10
Orion XS v1.00

Warnung zur Firmware-Kompatibilitdt — Fehler Nr. 48

Ab der Venus OS-Firmware v2 40 zeigt das GX-Gerat die folgende Warnung an: Fehler Nr. 48 — DVCC mit inkompatibler
Firmware

Dies weist darauf hin, dass auf einem oder mehreren angeschlossenen Geraten Firmware-Versionen laufen, die nicht mit
DVCC kompatibel sind.

Weitere Informationen zu diesem Fehler finden Sie im Kapitel Fehlercodes [192].
E$§8-Systemanforderungen

Wenn Sie ein ESS-System verwenden, stellen Sie sicher, dass der ESS-Assistent die Version 164 oder héher (verdffentlicht
im November 2017) hat, da fruhere Versionen nicht mit DVCC kompatibel sind.
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12.3. DVCC-Effekte auf den Ladealgorithmus

Im Standalone-Modus verwenden unsere Wechselrichter/Ladegerate, MPPT-Solarladegerate und Orion XS ihren eigenen
internen Ladealgorithmus. Das heilt, sie bestimmen, wie lange sie in der Konstantspannung verbleiben, wann sie auf
Ladeerhaltung umschalten und wann sie wieder auf Konstantstrom oder Speicherung umschalten. In diesen verschiedenen
Phasen verwenden sie die konfigurierten Parameter in VictronConnect und VEConfigure.

In ESS-Systemen und Systemen mit verwalteten Batterien (siehe Handbuch fir Batienekompatibilitat) wird der interne
Ladealgorithmus deaktiviert und das Ladegerat arbeitet dann mit einem extern gesteuerten Ladespannungssollwert. Diese
Tabelle erklart die verschiedenen Maglichkeiten:

Auswahlanleitung Entsprechender Ladealgorithmus

Wechselrichter/

Systemtyp Batterietyp DvCC Ladegerat Solar-Ladegerit Orion X8
Intelligente Ein Batterie
Batterie Aus Vermeiden Sie dies; aktivieren Sie besser DVCC
ESS-Assistent)
Ein Intern Wechselrichter/Ladegerét
Normale Batterie
Aus Intern Wechselrichter/Ladegerét
Intelligente Ein Batterie
Batterie Aus Vermeiden Sie dies; aktivieren Sie besser DVCC
Standard
Ein Intern
Normale Batterie
Aus Intern

1) Der ESS-Assistent wird nur in einer bestimmten Art von Stromversorgungssystem installiert, das einen Netzanschluss mit
einem Wechselrichter/Ladegerat, einem GX-Gerat und einem Batteriesystem von Victron kombiniert, nicht zu verwechseln
mit einem netzunabhéngigen System, wie es in Booten oder Wohnmobilen verwendet wird.

Details

* Intern
* Der interne Ladealgorithmus (bulk — absorption — float — re-bulk), und die konfigurierten Ladespannungen sind aktiv.

+ Der Wechselrichter/Ladegerat zeigt den Ladezustand an: Aufladen, Konstantspannung, Erhaltungsladung usw.
* Der von MPPT angezeigte Ladezustand ist: Konstantstrom, Konstantspannung, Ladeerhaltung und so weiter.

+ Das Orion XS DC-DC-Batterieladegerat zeigt folgende Ladezustande an: Konstantstrom, Konstantspannung, Ladeerhaltung
und so weiter.

* Wechselrichter/Ladegerit (gilt nur fiir MPPTs und Orion XS)

* Der interne Ladealgorithmus des MPPTs und Orion XS ist deaktiviert; stattdessen wird er von einem Ladespannungs-
Sollwert gesteuert, der vom Wechselrichter/Ladegerat kommt.

+ Der von MPPTs und Orion XS angezeigte Ladezustand ist: Ext. Steuerung.

* Batterie
* Der interne Ladealgorithmus ist deaktiviert und stattdessen wird das Gerat von der Batterie gesteuert.

+ Der vom Wechselrichter/Ladegeréat angezeigte Ladezustand ist: Ext. Steuerung.

* Der von MPPT und QOrion XS angezeigte Ladezustand ist: Ext. Steuerung (die LEDs zeigen weiterhin Konstantstrom und
Konstantspannung an, niemals Ladeerhaltung).
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12.3.1. DVCC-Effekte bei gleichzeitigem Anschluss von mehreren Multi/Quattro-Geraten

Wenn DVCC aktiviert ist, wird das an den integrierten VE _Bus-Anschluss angeschlossene Multi/Quattro-System (einzelnes Gerat
oder mehrere Geréate, die fur Parallel-, Split-Phase- oder Dreiphasenbetrieb konfiguriert sind) von DVCC gesteuert.

Ein sekundares Multi/Quattro-Gerat, das uber eine MK3-USB-Schnittstelle mit dem GX-Gerat verbunden ist, wird standardmaRig
nicht von DVCC gesteuert und arbeitet geman seiner eigenen internen Konfiguration.

Das Meni Ladesteuerung (Einstellungen —
Systemeinrichtung — Ladesteuerung) enthalt die
Option Verwaltete Batterie steuert alle Multis und
Quattros”. Diese Option wird nur angezeigt, wenn
ein zusatzliches Multi/Quattro Uber eine MK3-USB-
Schnittstelle an das GX-Gerat angeschlossen ist.

Wenn diese Option aktiviert ist (standardméaBig
deaktiviert), werden sekundare Multi/Quattro-Gerate,
die Uber MK3-USB angeschlossen sind, ebenfalls
von der verwalteten (CAN-Bus-)Batterie gesteuert.

In diesem Fall werden die vom BMS

bereitgestellten Ladungsspannungsbegrenzung
(CVL), Entladestrombegrenzung (DCL) und
Ladestrombegrenzung (CCL) auf alle
angeschlossenen Multis und Quattros Gbertragen.
Dadurch wird sichergestellt, dass alle Gerate die
gleiche Ladespannung verwenden und dass alle
Gerate den Ladevorgang beenden, wenn die Batterie
dies anfordert.

Begrenzte CCL-Steuerung

Die Ladestrombegrenzung wird nicht auf mehrere
Wechselrichter/Ladegeréte verteilt oder gemeinsam
genutzt. Stattdessen wird der volle CCL-Wert auf
jede gesteuerte Einheit angewendet.

Dieses Verhalten ist fir Systeme vorgesehen,

bei denen beispielsweise ein Aggregat an den
sekundaren Multi/Quattro angeschlossen ist. Es

liegt in der Verantwortung des Installateurs,
sicherzustellen, dass die Ladestrombegrenzung nicht
uberschritten wird, wenn mehrere Multis/Quattros
gleichzeitig aufladen.

< Settings System Setup Charge Control

Charge current limits

Limit managed battery charge voltage
SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense

SCS - Shared current sense

Control MK3-USB connected inverter/charger system

i nabled. this secondary syst 1561
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12.4. DVCC-Funktionen fur alle Systeme

Die folgenden Funktionen gelten fur alle Systemtypen, wenn DVCC aktiviert ist, unabhangig davon, ob:

* Der ESS-Assistent verwendet wird oder nicht

+ Das System Blei-Saure-Batterien oder andere Standardbatterien verwendet

* Eine intelligente CAN-Bus-BMS-Batterie installiert ist

Diese Funktionen sind in allen Konfigurationen aktiv, in denen DVCC aktiviert ist.

12.4.1. Ladestrom begrenzen

Die Ladestrombegrenzung ist eine vom Benutzer konfigurierbare
Einstellung, die den maximal zulassigen Gesamtladestrom im
System definiert. Sie ist verfugbar unter: Einstellungen —

Systemeinrichtung — Laderegelung auf dem GX-Geréat.

ovee

In Systemen mit aktiviertem DVCC werden Ladequellen wie folgt CAUTION: A he marualbetors adsing

priorisiert: vee

1. MPPT-Solarladegerate (einschlietlich MPPT RS) AL !
Masirmum charge current (504 |

2. Orion XS DC-DC-Batterieladegerate

3.

Wechselrichter/Ladegeréte (einschliellich Wechselrichter RS
und Multi RS)

Einzelheiten:

1

Wenn ein CAN-bus-BMS angeschlossen ist und das BMS einen maximalen Ladestrom anfordert, der sich von der
benutzerkonfigurierbaren Einstellung unterscheidet, wird der niedrigere der beiden Werte verwendet.

Dieser Mechanismus funktioniert nur bei Wechselrichtern/Ladegeraten von Victron, einschlief3lich Wechselrichter RS, Multi
RS, Solarladegeréaten inkl. MPPT RS und Orion XS DC-DC-Batterieladegeraten. Andere Ladegerate, wie die von Skylla-i,
werden nicht kontrolliert und auch ihr Ladestrom wird nicht berticksichtigt. Dasselbe gilt fur Gerate, die nicht an das
GX-Gerat angeschlossen sind, wie z. B. eine Lichtmaschine. Anders ausgedriickt: Der Gesamtladestrom der Wecgselrichter/
Ladegerate und aller MPPT-Ladegerate wird gesteuert, sonst nichts. Alle anderen Quellen werden mit einer zusatzlichen
Gebuhr belastet, Uber die nicht Buch gefiihrt wird. Auch bei der Installation eines BMV oder eines anderen Batteriemonitors.

Gleichstromlasten werden maoglicherweise nicht berticksichtigt, sofern nicht ein SmartShunt oder BMV-712 installiert und
korrekt als Gleichstromzahler konfiguriert ist. Zum Beispiel wird die Batterie ochne den Gleichstromlastmonitor bei einem
konfigurierten maximalen Ladestrom von 50 A und Gleichstromlasten, die 20 A ziehen, mit 30 A geladen, nicht mit den vollen
erlaubten 50 A. Wenn der SmartShunt als Gleichstromzéhler konfiguriert ist, der maximale Ladestrom auf 50 A eingestellt

ist und der Shunt des Gleichstromsystems einen Stromverbrauch von 25 A meldet, dann sind die Ladegerate so eingestelit,
dass sie mit 50 + 25 =75 A laden.

Wenn Sie einen oder mehrere Shunts fir ,DC system” (Gleichstromsystem) konfiguriert haben (wenn Sie mehr als

einen haben, werden diese addiert), dann kompensiert die DVCC-Ladestrombegrenzung sowohl die Lasten als auch die
Ladegerate. Dadurch wird zusatzlicher Ladestrom addiert, wenn eine Last vorhanden ist, und subtrahiert, wenn ein anderes
Ladegerat im Gleichstromsystem vorhanden ist. DC- loads” (Lasten) und - sources” (Quellen) werden in beiden Richtungen
nicht kompensiert.

Der vom Wechselrichter/Ladegerat aus dem System entnommene Strom wird kompensiert. Wenn z. B. 10 A zur
Versorgung von Wechselstromlasten verbraucht werden und das Limit auf 50 A eingestellt ist, erlaubt das System den
MPPT-Solarladegeraten, mit maximal 60 A zu laden.

In allen Fallen bleibt die in einem Gerat selbst konfigurierte maximale Ladegrenze, d. h. die mit VictronConnect oder
VEConfigure fur Orion XS DC-DC-Batterieladegerate, MPPT-Solarladegerate oder Wechselrichter/Ladegerate eingestelite
Ladestromgrenze in Kraft. Ein Beispiel zur Veranschaulichung: Falls nur ein Wechselrichter/Ladegerat im System vorhanden
ist und in VEConfigure oder VictronConnect der Ladestrom auf 50 A konfiguriert ist. Und beim GX-Gerét wird ein Grenzwert
von 100 A konfiguriert, dann betragt die Arbeitsgrenze 50 A.

DVCC-Ladestrombegrenzungen werden nicht auf Gleichstrom-MPPTs angewandt, wenn ESS mit Gleichstrom-MPPT
exportieren zulassen aktiviert ist. So erhalten Sie die maximale Leistung der Solarpaneele fur den Export.
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12.4.2. Begrenzung der verwalteten Batterieladespannung

Einige verwaltete Batterien, wie BYD und Pylontech, erfordern
maoglicherweise wahrend der ersten Inbetriebnahme eine

reduzierte Ladespannung. Dies tragt dazu bei, einen ¢ pvee
ordnungsgemafen Zellenausgleich in den ersten Betriebswochen L b
sicherzustellen. pvee don &

Limit charge current

Die Funktion zur Begrenzung der verwalteten
Batterieladespannung wurde speziell fur diesen Zweck entwickelt. AT S T R .

Maxirmum charge voltage 550V

Wenn diese Funktion aktiviert ist, kann die maximale
Ladespannung voriibergehend reduziert werden, auch wenn das
BMS der Batterie normalerweise eine hdéhere Spannung zulasst.

Q + Verwenden Sie diese Funktion nicht fiir andere Zwecke.

Eine unsachgeméafe Anwendung kann den Zellenausgleich verhindern und zu einer schwerwiegenden
langfristigen Unausgeglichenheit fuhren.

* Wenn die Spannung tber die CVL (Charge Voltage Limit) des Batterie-BMS eingestellt ist, wird der
niedrigere Wert angewendet.

12.4.3. Gemeinsamer Spannungsfiihler (Shared Voltage Sense - SVS)

Diese Funktion ist kompatibel mit VE.Bus-Geraten,
VE Direct- und VE.Can-MPPT-Solarladegeraten, Orion XS DC-
DC-Batterieladegeraten sowie Wechselrichtern RS und Multi RS.

Das System wahlt automatisch die optimale Spannungsmessung
aus. Falls verfugbar, wird die Spannung vom BMS

oder einem BMV-Batteriemonitor bevorzugt. Ist keines von
beiden verflgbar, wird standardmagig die vom VE.Bus- ¢ pvee
System gemeldete Batteriespannung verwendet. Die auf
der Benutzeroberflache angezeigte Spannung entspricht der
ausgewahlten Spannungsmessung.

Limit charge currant
Limit managed battery charge volage

SVS - Shared voltage sense reed on

Die gemeinsame Spannungsmessung (SVS) ist standardmafiig
aktiviert, wenn DVCC aktiv ist. Sie kann manuell Gber

einen Schalter in den Einstellungen — Systemeinrichtung —
Laderegelung deaktiviert werden. SVS (und DVCC) ist jedoch flr
Lynx Smart BMS und Lynx Smart BMS NG zwingend aktiviert und
kann nicht geandert werden.

575 - Shared temperature sense Forced off B

SCS - Shared current sense

Beachten Sie, dass SVS bei einigen Batterien zwangsweise
abgeschaltet wird. Weitere Informationen zu Ihrer Batterie finden
Sie auf der Kompatibilitatsseite.
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12.4.4. Gemeinsamer Temperatursensor (Shared Temperature Sense - STS)

STS ermdglicht es dem GX-Gerat, die gemessene
Batterietemperatur an alle angeschlossenen Wechselrichter/
Ladegerate, MPPT-Solarladegeréate und Orion XS DC-DC-
Ladegerate weiterzuleiten.

Sie kdnnen die Temperaturqguelle aus folgenden Optionen
auswahlen:

* BMV-702/ BMV-712

Limit charge currart

+ SmartShunt

Limit managed battery charge volage
+ Lynx Shunt VE.Can-Batteriemonitor §VS - Sharad vohage sense roadon M
575 - Shared temperature sense Forcedoff I

+ Temperatureingabe am GX-Gerat (falls vorhanden)

SCS - Shared current sense a

+ Multi und Quattro Inverter/Ladegerat
+ MPPT-Solarladegerat (mit installiertem Sensor)

Hinweis: STS ist fur Lynx Smart BMS, Lynx Smart BMS NG
und einige verwaltete Batterien zwangsweise deaktiviert. Weitere
Informationen finden Sie auf der Seite zur Batteriekompatibilitat.

12.4.5. Gemeinsamer Stromsensor (Shared Current Sense - SCS)

Diese Funktion leitet den von einem an das GX-Gerat
angeschlossenen Batteriemonitor gemessenen Strom an alle
MPPT-Solarladegerate und Orion XS DC-DC-Batterieladegerate
weiter.

Diese Gerate kdnnen den gemeinsamen Strom fir den
Schweifstrommechanismus nutzen, der die Konstantspannung
beendet, wenn der Batteriestrom unter einen festgelegten
Schwellenwert sinkt. — Einzelheiten zur Konfiguration entnehmen
Sie bitte der jeweiligen Produktdokumentation.

Limit chargo currant
Limit managed battery charge voltage

5V5 - Shared voltage sense reed on M
575 - Shared temperature sense Forcedoff _ I
Gilt nur fur Systeme ohne ESS und ohne verwaltete Batterie, da
die Ladesteuerung fur MPPT-Solarladegerate und Orion XS in
diesen Fallen extern erfolgt.

SCS - Shared current sense a

Hinweis: Erfordert MPPT-Solarladegerat-Firmware v1.47 oder
héher.

12.4.6. Steuerung des BMS

ovco
Limit charge current
Limit managed battery charge voltage

5VS - Shared voltage sense codon @

Bei Systemen mit mehreren angeschlossenen BMS ermoglicht
diese Funktion die Auswahl eines bestimmten BMS

fur DVCC. AuBerdem kann ein BMV oder SmartShunt

fur die SoC-Uberwachung verwendet werden, indem der

BMV als Batteriemonitor konfiguriert wird (Einstellungen —
Systemeinrichtung — Batterien — Batteriemonitor), wahrend das
BMS fur DVCC aktiv bleibt.

Diese Einstellung ist im Menu Einstellungen — Systemeinrichtung
— Laderegelung auf dem GX-Geréat verfugbar.

575 - Shared temperature sense

SCS - Shared current sense

SCS statug

Controling BMS

Austo selected

Auiomatic selection

No BMS control

Lyrx Smart BMS HQ24142X9K9
Lyrx Smart BMS HQ24143ZEGE

Lyrix Smart BMS Virtual

Controlling BMS.

12.5. DVCC-Funktionen bei Verwendung einer CAN-bus-BMS-Batterie

Dieser Abschnitt gilt fur alle Systeme, die ein intelligentes Batterie-BMS verwenden, das Gber einen CAN-Bus angeschlossen ist.

DVCC - Verteilte Spannungs- und
Stromregelung
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Dies schlieft das Victron VE.Bus BMS aus.

Ein solch intelligentes BMS sendet die folgenden Parameter an
das GX-Gerat:

1. Ladespannungsgrenze (Charge voltage limit - CVL): die
maximale Ladespannung, die die Batterie derzeit akzeptiert.

2. Ladestrombegrenzung (CCL): der von der Batterie
angeforderte maximale Ladestrom.

Parameters
3. Entladestrombegrenzung (DCL): der maximale e ———— =
Entladestrom, wie von der Batterie gefordert.

Charge Current Limit {CCL) 200.

Discharge Cusrent Limit (DCL) B0

Fur alle drei Parameter tbertragen einige Arten von

Batterien dynamische Werte. Sie bestimmen z.B. die maximale
Ladespannung auf der Basis von Zellspannungen, Ladezustand
oder z.B. der Temperatur. Andere Fabrikate und Marken
verwenden einen festen Wert.

Bei solchen Batterien ist es nicht erforderlich, Verbindungen vom
Typ ,Laden erlaubt® (ATC) und ,Entladen erlaubt® (ATD) an die
AUX-Eingange eines Multi oder Quattro zu verdrahten.

Im Wechselrichterbetrieb (d. h. im Inselbetrieb) schalten sich Multis und Quattros ab, wenn der maximale Entladestrom auf Null
eingestellt ist. Sie starten automatisch wieder, wenn entweder die Wechselstromversorgung wiederhergestellt ist oder das BMS
den maximalen Entladestrom erhdht.

Weitere Informationen zur Konfiguration des maximalen Ladestroms, einschlielich der Priorisierung von Solarenergie, finden Sie
im vorherigen Abschnitt Ladestrom begrenzen [125].

' )

o Bitte beachten Sie, dass die Konfiguration von Ladespannungen oder Ladeprofilen in VEConfigure oder
VictronConnect nicht erforderlich ist und keine Auswirkungen hat. Die Multis, Quattros, Multi und Inverter RS,
MPPT-Solarladegerate und Orion XS DC-DC-Batterieladegerate laden mit der Spannung, die sie Uber den
CAN-Bus von der Batterie erhalten. Diese Konfiguration gilt auch fur Systeme mit einem Lynx Smart BMS
oder Lynx Smart BMS NG, das an ein GX-Geréat angeschlossen ist.
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12.6. DVCC fur Systeme mit dem ESS-Assistenten

13:08 .
T Idle 7W
& Grid [ irwertes £ Charger &) A Loads
133W External 9w ° -
I ) b 1 68_9 /O ESS #6
control o)
1 . l & Essential Loads
L 137W Voltage: 1312V
Current: -0.60 A
& Eolar yleld 5 Battery : o
Time to go: 240,00 h
48W 9 & oo e
. N Cao #O:
- e 12W User configured a charge limit of
Zero
- I I I ' l l lean

Der ESS-Ladeerhaltungsmodus funktioniert nur dann richtig, wenn DVCC aktiviert ist.

Es wird ein fester Solar-Offset von 0,4 V verwendet (Werte fur 48 V-Systeme, geteilt durch 4 fur 12 V). Dieser Solar-Offset
wird nur angewendet, wenn der ESS-Modus auf Optimiert in Kombination mit der aktivierten Einstellung fur berschiissige
Solarladegeratleistung oder wenn der ESS-Modus auf ,Batterien geladen halten” eingestellt ist.

Fur Systeme mit den ESS-Modi Optimiert und Optimiert (mit BatteryLife): Das System ladt die Batterie (vom Netz) automatisch
wieder auf, wenn der SoC um 5 % oder mehr unter den Wert des ,Minimum SoC” im ESS-Meni fallt. Das Wiederaufladen
stoppt, wenn der minimale SoC erreicht ist.

ESS-Statusanzeige in der grafischen Ubersicht des GX-Geréts und auf VRM: Zusatzlich zum Ladestatus (Externe Steuerung
oder Konstantstrom/Konstantspannung/Ladeerhaltung) kann der folgende Status angezeigt werden:

ey seseuung

Niedriger SoC: Entladung deaktiviert

#2 BatteryLife ist aktiv

#3 Aufladung durch BMS deaktiviert

#4 Entladung durch BMS deaktiviert.

#5 Langsame Ladung lauft (Teil von BatteryLife, siche oben)
#6 Der Benutzer hat eine Ladungsgrenze von Null konfiguriert.
#7 Der Benutzer hat eine Entladungsgrenze von Null konfiguriert.

Hinweis: Wenn die Option ,Gleichstromgekoppelte PV-Einspeisung von Uberschuss” mit ESS aktiviert ist, wendet das DVCC-
System die DVCC-Ladestrombegrenzung von der PV-Anlage zur Batterie nicht an. Dieses Verhalten ist notwendig, um den
Export zu ermoglichen. Es gelten weiterhin Grenzwerte fur die Ladespannung.

Die auf der Stufe der individuellen Einstellungen des Solarladegerats festgelegten Grenzwerte fur den Ladestrom gelten auch
weiterhin.

Wenn das BMS in einem ESS-System abgeschaltet wird, stoppen die Solarladegerate und zeigen den Fehler #67 — Kein BMS
an (siehe MPPT-Solarladegerat-Fehlercodes far zusatzliche Informationen).

victron energy DVCC - Verteilte Spannungs- und
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13. VRM Portal

13.1. Einfiihrung in das VRM-Portal

Mit VRM (Victron Remote Monitoring) kénnen Sie lhre Victron Energy-Systeme aus der Ferne Gberwachen, steuern, verwalten
und optimieren und potenzielle Probleme durch das Einrichten von Warmnungen und Alarmen frihzeitig erkennen.

Bei einer Verbindung mit dem Internet schaltet ein GX-Gerat eine Vielzahl von Funktionen des WVRIM-Portals und der VRM-App
fur Uberwachung, Warnmeldungen, Diagnose, Steuerung und Verwaltung frei. Die wichtigsten Funktionen sind nachfolgend
zusammengefasst.

* Fernzugriff: Einfacher Zugriff auf alle Statistiken und den Systemstatus online
* Remote Console auf VRM: [139] Greifen Sie auf Ihr System zu und konfigurieren Sie es, als ob Sie direkt davor stinden

* Ferngesteuerte Firmware-Aktualisierung: Aktualisieren Sie die Firmware der angeschlossenen Solarladegerate und anderer
Victron-Produkte

*+ Remote VEConfigure: Laden Sie Remote-VEConfigure-Dateien von dem mit Ihrem GX-Gerat verbundenen Multi/Quattro
herunter und auf dieses hoch.

* Fernsteuerungen: Steuergerate wie die EV Charging Station, den Wechselrichter/Ladegerat, das GX-Relais, das Aggregat
und das ESS-System kdnnen Uber VRM ferngesteuert werden

* Nutzung der VRM App fur i0S und Android einschlieBlich VRM APP Widgets auf der Startseite Ihres Mobilgeréats

Siehe das Kapitel Internet-Konnektivitat fur den Anschluss des Gerats an das Internet.

Eine vollstandige Ubersicht tiber alle Eigenschaften und Funktionen des VRM-Portals finden Sie in der Dokumentation des
VRM-Portals.

13.2. Registrierung auf VRM

Detaillierte Anweisungen dazu finden Sie im Dokument Erste Schritte im VRM-Portal.

Beachten Sie, dass das System zunachst erfolgreich Daten an das VRM-Portal Ubertragen muss. Wenn keine erfolgreiche
Verbindung hergestellt wurde, kann das System nicht fur Ihr VRM-Benutzerkonto registriert werden. In solchen Fallen lesen Sie
bitte die Abschnitte Fehlerbehebung bei der Datenerfassung [135] und Remote Console auf VRM - Fehlerbehebung [140] unten.

VRM-Geriéteregistrierung liber Touchscreen

Ein GX-Gerat kann direkt Gber einen physischen Touchscreen zum VYRM-Portal hinzugefiigt werden. Die Benutzeroberflache
stellt einen QR-Code unter Einstellungen — YRM zur Verfiigung, sodass die VRM Portal-ID nicht mehr vom Gerateaufkleber
abgelesen werden muss. Diese Option ist nur auf physischen Touchscreens wie dem GX Touch 50, GX Touch 70 oder dem
Ekrano GX verfugbar.

VRM-Geriéteregistrierung liber die Remote Console

Ein GX-Gerat kann auch Gber die Remote Console zum VRM-Portal hinzugefiigt werden. Das Menu Einstellungen — VRM
enthalt eine Link-Schaltflache, sodass die VRM Portal-1D nicht mehr vom Gerateaufkleber abgelesen werden muss.
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13.3. Datenaufzeichnung an VRM

Datenprotokolle werden Uber das Internet an das VRM-Portal ‘VRM — LRI .
ubertragen, sofern verfugbar. Alle relevanten Einstellungen sind

Uber Gerateliste — Einstellungen — VRM-Onlineportal im Menu s peralle o061 habdibie
VRM-Portal zuganglich. Log Inerval 1 min
Die Ubertragung der Datenprotokolle ist so konzipiert, dass sie e “
auch bei schlechten Internetverbindungen zuverlassig funktioniert. e

Verbindungen mit einem dauerhaften Paketverlust von bis zu fennectian sias No error
70 % sind fur die Datenibertragung noch ausreichend, es kann [ ENI G T T

jedoch zu Verzégerungen kommen. Siorage location T p—
Bitte beachten Sie, dass die Datenprotokollubertragung an VRM o ek space

vom Zugangseinstellungen fur den Bereich Remote Console =Ll No storas

& Steuerelemente in VRM [139] abhangt, der entweder auf Stored records 0 records
Vollzugriff (Standard) oder Schreibgeschitzt eingestellt sein muss. Didest record age

Externe Speicher hinzufiigen

Wenn das GX-Gerat keine Protokolle an das VRM-Portal Gbertragen kann, speichert es diese intern in einem nichtflichtigen
Speicher, sodass die Daten auch bei Stromausfall oder Neustart erhalten bleiben.

Der interne Puffer kann Protokolle fur mehrere Tage speichern. Um diesen Zeitraum zu verlangern, legen Sie eine microSD-Karte
oder einen USB-Stick ein. Uberpriifen Sie den Status der internen Speicherung Uber das Einstellungsmenii. Wenn ein externer
Speicher eingelegt ist, werden die intern gespeicherten Protokolle automatisch dorthin Ubertragen, sodass keine Daten verloren
gehen.

Unabhangig von der Verwendung externer Speichermedien versucht das GX-Gerat fortlaufend, die Verbindung zum VRM-Portal

wiederherzustellen und gespeicherte Protokolle hochzuladen. Selbst bei erheblichen Riickstanden werden die Daten libertragen,

sobald die Internetverbindung wiederhergestellt ist. Die Datentibertragung wird komprimiert, wodurch die Bandbreitennutzung im

Vergleich zur fortlaufenden Ubertragung erheblich reduziert wird.

Anforderungen an Speichergeréte

* Unterstutzte Dateisysteme: FAT (12, 16, 32), exFAT, ext3 und ext4.

* MicroSD-Karten (SD- und SDHC-Typen) mit bis zu 32 GB sind in der Regel mit FAT12, FAT16 oder FAT32 vorformatiert und
konnen sofort verwendet werden. Bitte vermeiden Sie eine Neuformatierung auf nicht unterstiitzte Dateisysteme.

Manuelle Ubertragung von Datenprotokollen an VRM

Bei GX-Geraten ohne permanente Internetverbindung kénnen die Daten manuell Gber einen Computer hochgeladen werden:

1. Gehen Sie auf dem GX-Gerat zu Einstellungen — VYRM und wahlen Sie Speicher auswerfen. Werfen Sie Speichergeréte
immer ordnungsgemal aus, um Datenverlust oder Beschadigungen zu vermeiden.

2. Entfernen Sie das Speichergerat und schlielfen Sie es an einen Computer mit Internetverbindung an.
3. Offnen Sie einen Webbrowser und rufen Sie das VRM-Portal auf.

4. Melden Sie sich an und navigieren Sie zum Installationsmena:

{(@J}vigﬂqn energy

Installations

Add installa

Log out

5. Klicken Sie auf GX-Datei hochladen und befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm (beachten Sie den maximalen
Grenzwert fur Dateigréfzen von 200 MB):

m‘@w\dctron energy
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GX Data Upload

Here you can upload your GX data file.
You can (g)zip the file first before
upload to save time and stay below the
file lirnit (200MB).

6. Loschen Sie die Datei nach dem Hochladen von dem Speichermedium, bevor Sie sie ermeut in das GX-Gerat einlegen.
Durch doppeltes Hochladen entstehen zwar keine Probleme, es ist jedoch ratsam, dies zu vermeiden.

Erforderlicher Speicherplatz:

* Etwa 25 MB pro Monat (bei einem Protokollintervall von einer Minute), abhangig von den verbundenen Geraten.

* Eine 1-GB-microSD-Karte kann Daten von etwa drei Jahren speichern und tbertrifft damit die Aufbewahrungsfrist von VRM von
sechs Monaten deutlich.

* Sobald der Speicher voll ist, werden keine weiteren Daten protokolliert.

Wenn mehrere Speichergerate eingesteckt sind, verwendet das GX-Gerat das zuerst eingesteckte Gerat. Wenn es entfernt wird,
wird die Protokollierung intern fortgesetzt, bis ein neuer externer Speicher eingesteckt wird.

Netzwerkiiberwachung: Gerét neu starten, wenn kein Kontakt besteht

Mit dieser optionalen Funktion (Einstellungen — VRM — standardmaRlig deaktiviert) wird das GX-Gerat neu gestartet, wenn keine
Verbindung zum VRM-Portal hergestellt werden kann. Konfigurieren Sie die ,Verzégerung bei fehlender Verbindung®, um die
Neustartintervalle festzulegen. Wenn Sie beispielsweise eine Verzdgerung von einer Stunde festlegen, wird das Gerat stundlich
neu gestartet, bis die Verbindung wiederhergestellt ist.

13.4. Fehlerbehebung bei der Datenerfassung

Dieser Abschnitt enthalt Anleitungen zur Fehlerbehebung, wenn das GX-Geréat keine Daten an das VRM-Portal Gbertragen kann.

Erste Prifung

Uberprifen Sie zunéchst, ob das GX-Gerat mit dem VRM-Portal verbunden ist, und stellen Sie sicher, dass die Datenubertragung
funktioniert.

Voriibergehende Probleme mit der Internetverbindung sind kein Grund zur Sorge. Nicht gesendete
Datenprotokolle werden vorubergehend auf dem GX-Gerat gespeichert und automatisch hochgeladen, sobald
die Verbindung wiederhergestellt ist.

m‘@w\dctron energy

Seite 135 VRM Portal



Nucleo GX Handbuch

1. Uberprifen Sie den Verbindungsstatus zwischen dem GX-
Gerat und dem VRM-Portal, indem Sie den Zeitstempel
JLetzter Kontakt® tiberprifen (Einstellungen — VRM —
Letzter Kontakt).

* Wenn der Zeitstempel innerhalb des definierten
Protokollintervalls liegt, funktioniert die Datentbertragung
ordnungsgemal.

VRM online portal

« Wenn Bindestriche (,—") angezeigt werden, hat das GX-
Gerat seit dem Einschalten keine Verbindung zum VRM-
Portal hergestellt.

WAM Portal Full
WRM Portal ID

Loa interval 1 min

+ Wenn neben einer Fehlermeldung ein Zeitstempel Use secure connoction (HTTRS) «
angezeigt wird, hat das GX-Gerat zuvor Daten Ubertragen,
aber anschliefiend die Verbindung verloren.

Last contact

Connection status

2. Uberpriifen Sie den Wert ,Gespeicherte Datenséatze” im

selben Menii: Rebaat device when no contact

= Der Eintrag ,Gespeicherte Datensatze” zeigt die Anzahl e E—
der spater zu sendenden Protokolle an, die das Gerat Free sk snace 6.72M bytes
gespeichert hat. microSD £ USB

Stored records

* Der Wert 0 bedeutet, dass alle Daten erfolgreich an das
VRM-Portal ubertragen wurden.

Oldest record age 1m 51s

* Ein Wert groker als 0 weist auf nicht gesendete Protokolle
aufgrund von Verbindungsproblemen hin, die in der Regel
von einer Fehlermeldung begleitet werden, die weiter unten
in diesem Kapitel naher erlautert wird.

» Bitte lesen Sie weiter, wenn die Probleme weiterhin
bestehen.

Erforderliche Kommunikation fiir die Ubermittlung von Datenprotokollen an das VRM-Portal:

1. Stabile Internetverbindung:

+ Verwenden Sie vorzugsweise kabelgebundene Ethernet-
Verbindungen.

+ Vermeiden Sie aufgrund der Unzuverlassigkeit Tethering-
oder mobile Hotspot-Verbindungen.

2. Korrekte IP-Adresse:

Ethernat
+ Wird in der Regel automatisch Glber DHCP vom Router o .
zugewiesen.
MAL address
+ Eine manuelle Konfiguration ist in der Regel nicht IP canfiguration Austormatic
erforderlich. 1P adkress PCENERALT

3. Ausgehende HTTP(S)-Verbindungen: e
* Verbindungen an htip://ccgxlogging. victronenergy.com Uber
die Ports 80 und 443 mussen zugelassen sein. Dies
sollte grundsatzlich kein Problem darstellen, aufser in sehr
spezialisierten Unternehmensnetzwerken.

Gateway 1921681781

DNS server —

* Proxy-Einstellungen werden nicht unterstitzt.

Weitere Informationen finden Sie in den FAQ Frage 15 Welche
Art von Netzwerk wird vom Nucleo GX (TCP- und UDP-Ports)
verwendet? zu den Netzwerkvoraussetzungen.

Schritte zur Fehlerbehebung
1. Aktualisieren Sie die Firmware:
+ Stellen Sie sicher, dass die Firmware des GX-Geréts aktuell ist (weitere Informationen finden Sie im Kapitel Firmware-

Updates [114]).

2. Uberpriifen Sie die Netzwerk- und Internetverbindung:
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» Uberpriifen Sie die IP-Adresszuweisung in den Ethernet- oder
WiFi-Einstellungen (Einstellungen — Konnektivitat — Ethernet/
WiFi — IP-Konfiguration — Automatisch) und bestatigen Sie:

+ Dass ,Status” Verbunden® anzeigt.
* Dass die IP-Adresse nicht mit 169" beginnt.
* Dass Netzmaske, Gateway und DNS-Server vorhanden sind.

* Falls die IP-Adresse mit 169 beginnt, prifen Sie, ob in Ihrem —
Netzwerk ein DHCP-Server lauft. In 99 % aller Netzwerke
lauft ein DHCP-Server, der standardmafig auf allen bekannten
ADSL-, Kabel- und Mobilfunk-Routemn akfiviert ist. Wenn kein

MAC address

IF configuration

DHCP-Server lauft, konfigurieren Sie in diesem Fall die 1P- IF addrese
Adresse manuell wie im Kapitel Manuelle IP-Konfiguration [57] Netmask
beschrieben. J—

DNS server

Bei einem GX GSM oder GX LTE 4G finden Sie den Leitfaden

zur Fehlerbehebung im Handbuch des GX LTE 4G.
<

+ Ethernet-Probleme: state

* Wenn unter Status” Nicht verbunden” angezeigt wird, Hame
Uberprifen Sie das Kabel und die Verbindungsanzeigen am Forget network?
GX-Gerat. Die beiden Lichter an der Rickseite, an denen das Signal strength

Ethernet-RJ45-Kabel angeschlossen ist, soliten leuchten oder
blinken. Zwei tote Lichter zeigen ein Verbindungsproblem an.

IP configuration

IP address

WiFi-Probleme: Netmask

+ Kein WiFi-Adapter angeschlossen®: Bitte setzen Sie den
WiFi-Dongle erneut ein.

* Wenn bei der Verwendung des WLAN der ,Status”
JFehlschlag” angezeigt wird, kénnte es sein, dass das WLAN-
Passwort falsch ist. Driicken Sie ,Netzwerk vergessen” und
versuchen Sie erneut, sich mit dem richtigen Kennwort zu
verbinden.

3. Uberpriifen Sie den Status des Verbindungsfehlers

Ethernat

92.168.178.1

Autormatic

168.178.107
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+ Navigieren Sie zu Einstellungen — VRM — Verbindungsfehler:

* Wenn ein Verbindungsfehler angezeigt wird, kann das NGX
nicht mit der VRM-Datenbank kommunizieren. Auf dem
Bildschirm wird ein Fehlercode angezeigt, der die Art des
Verbindungsproblems angibt, zusammen mit zusatzlichen
Details, die dem IT-Personal vor Ort bei der Diagnose des
Problems helfen.

Fehler #150 Unerwarteter Antworttext: Der http/https-
Aufruf war erfolgreich, aber die Antwort war falsch. Dies
weist darauf hin, dass es eine WLAN- oder Netzwerk-
Anmeldeseite gibt, die manchmal als "Captive Portal”
bezeichnet wird und gelegentlich in Flughafen, Hotels,
Yachthéafen oder auf Wohnmobil-Campingplatzen zu finden
ist. Der Betrieb des GX-Geréats mit einem WLAN-Netzwerk,
das eine solche Anmeldeseite und/oder das Akzeptieren der
Nutzungsbedingungen erfordert, ist nicht moglich.

Fehler #151 Unerwartete HTTP-Antwort: Eine Verbindung
war erfolgreich, aber die Antwort zeigte keinen erfolgreichen
HTTP-Ergebniscode an (normalerweise 200). Dies kénnte
darauf hindeuten, dass ein transparenter Proxy die
Verbindung kapert. Siehe #150 oben fur Beispiele.

VRM online portal
VAM Portal ull

VRM Portal ID

Fehler Nr. 152 Zeitliberschreitung der Verbindung: Dies Lag Interval 1m
konnte ein Hinweis auf eine schlechte Internetverbindung Use secure connection (HTTPS) «
oder eine restriktive Firewall sein. ——

Connection status

Fehler Nr. 153 Verbindungsfehler: Dieser Fehler kann auf
ein Routing-Problem hinweisen. Fur weitere Informationen
lesen Sie bitte die angezeigte Fehlermeldung. Im folgenden < ALl L)

Beispiel wurde dem GX-Gerat Gber den Router kein Log interval
Internetzugang gewahrt. Use secure connection (HTTPS) «

Last contact

Fehler Nr. 153 Verbindungsproblem: Und dann speziell

ein SSL-bezogenes Problem. Dieser Fehler kann auf ein

SSL-Problem hinweisen. Uberpriifen Sie die Einstellungen B e e e T o e
far Datum, Uhrzeit und Zeitzone auf dem GX-Gerat, da ST B R L O
falsche Einstellungen zu SSL-Fehlern fuhren kénnen. Stellen L R (L LT
Sie aullerdem sicher, dass Ihr Router keine spezielle Conaection ststus (MQTT RPC chanael) Comnection refused
Haftungsausschluss-, Anmelde- oder Akzeptanzseite anzeigt,

wie sie haufig in éffentlichen WiFi-Netzwerken an Orten wie

Flughafen und Hotels zu finden sind.

Cannection status (HTTPS channal) #153 Connactian emor

Fehler #154 DNS-Ausfall: Stellen Sie sicher, dass

ein gultiger DNS-Server im Ethernet- oder WLAN-Meni
konfiguriert ist. Normalerweise wird dies automatisch von
einem DHCP-Server in einem Netzwerk zugewiesen.

Fehler #155 Routing-Fehler: VRM ist unerreichbar. Dieser
Fehler tritt bei Erhalt eines ICMP-Fehlers auf, der anzeigt,
dass keine Route zum VRM-Server existiert. Stellen

Sie sicher, dass Ihr DHCP-Server eine funktionierende
Standardroute zuweist oder dass das Gateway fir statische
Konfigurationen richtig konfiguriert ist.

Fehler #159 Unbekannter Fehler: Dies ist eine allgemeine
Fehlermeldung fur nicht direkt kategorisierbare Fehler. In
solchen Fallen liefert die Fehlermeldung Informationen tber
das Problem.
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13.5. Offline-Analyse von Daten (ohne VRM)

In Situationen, in denen kein Internetzugang verfugbar ist, wie z. B. bei Installationen an abgelegenen Standorten, kénnen
Datenprotokolle lokal analysiert werden, ohne dass sie an das VRM-Portal hochgeladen werden missen.

1. Installieren Sie VictronConnect auf einem Windows- oder
MacOS-Laptop.

2. Stecken Sie den USB-Stick oder die microSD-Karte mit den
Datenprotokolldateien aus dem GX-Gerat ein.

i Deviess

0 Doemo beary

<> venus log comvester |

B Oven settings file

3. Offnen Sie VictronConnect und verwenden Sie die Funktion
Venus Log Converter®, um die Protokolldateien zur Analyse

in Excel-Tabellen zu konvertieren. =
—

Hinweis: Der Venus Log Converter ist nur in den Windows- @
und macOS-Versionen von VictronConnect verfugbar. Er ist

nicht fur iOS oder Android verflgbar.

Ausfuhrliche Anweisungen finden Sie im
Abschnitt Importieren und Konvertieren einer GX-
Produktfamiliendatenbankdatel im Handbuch von
VictronConnect.

13.6. Zugangseinstellungen fiir den Bereich Remote Console & Steuerelemente
in VRM

Die Zugangsebene fir den Bereich Remote Console und
Steuerelemente kann tber das Einstellungsmeni des VRM-
Portals konfiguriert werden (Einstellungen — VRM — VRM-
Portal).

Standardmalig ist der vollstandige Zugriff aktiviert, sodass

Einstellungen direkt tber die Remote Console oder den

Bereich Steuerelemente im VRM-Dashboard geandert werden
konnen. Zur Erhoéhung der Sicherheit oder zur Reduzierung des
Datenverbrauchs kann der Zugriff auf Schreibgeschitzt oder Aus
gesetzt werden.

Die folgende Tabelle fasst zusammen, wie sich die einzelnen
Einstellungen auf die Datentbertragung, den Echtzeitmodus,
den Bereich Steuerelemente, VC-R und VRM-Firmware-
Aktualisierungen auswirken, und hilft Ihnnen bei der Auswahl der
fur Ihre betrieblichen Anforderungen geeigneten Stufe.

<
off
Read-anly

Full

YRM Portal

o]

Option im VRM- Normale Echtzeitmodus(1) Bereich Neue Klassische
Portal Datenibertragung Steuerelemente Benutzeroberfliche Benutzeroberfliche
(auf dem VRM- auf VRM auf VRM
Dashboard)
Vollzugriff Aktiviert Aktiviert Aktiviert Aktiviert Aktivierti3)
(Standard)

Schreibgeschutzt Aktiviert Aktiviert Deaktiviert Aktiviert(2) Deaktiviert
Aus Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert Deaktiviert

() Der VRM-Echtzeitmodus kann im VRM-Portal deaktiviert werden. Dies kann nutzlich sein, um die Bandbreitennutzung bei kostspieligen Verbind

reduzieren.

@ Aktiviert, jedoch kénnen keine Steuerelemente oder Einstellungen geandert werden.

(3) Wenn die Funktion fur die Remote Console in den GX-Einstellungen aktiviert ist.

Seite 139

victron energy

sLUL POWER

VRM Portal



Nucleo GX Handbuch

13.7. Remote Console auf VRM - Fehlerbehebung

Filhren Sie die folgenden Schritte aus, um Probleme mit der Remote Console auf VRM zu beheben:

1. Bitte Uberprifen Sie die Anmeldefunktion fur das VRM-Portal. Siehe Datenaufzeichnung an VREM [134] und Fehlerbehebung
bel der Datenerfassung [135]. Ohne diese Einstellung funktioniert die Remote Console auf VRM nicht.

2. Bitte uberpriufen Sie, ob der Zugriff auf das VRM-Portal auf Mollzugriff* oder ,Schreibgeschitzt” eingestellt ist (Einstellungen
— VRM — VRM-Portal). Siehe Zugangseinstellungen fur den Bereich Remote Console & Steuerelemente in VRM [139].

3. Aktualisieren Sie das GX-Geréat auf die neueste Firmware-Version.

4. Uberprifen Sie nach dem Neustart, ob der Verbindungsstatus im Meni des VRM Online-Portal ,Kein Fehler® anzeigt. Wenn
der Fehler weiterhin besteht, tberprifen Sie Schritt 3 im Abschnitt Fehlerbehebung beil der Datenerfassung [135].

5. Bitte Gberprifen Sie, ob Ihr Webbrowser auf die folgende URL zugreifen kann:

+ hitps://ccgxlogging victronenergy.com/ — Ein Fehler ,403 Forbidden® oder ,405 Method Not Allowed” bestatigt, dass die
HTTPS-Verbindung ordnungsgemal} funktioniert.

Klicken Sie auf den Link, um dies zu Uberprifen. Bitte beachten Sie, dass das Erscheinen einer Fehlermeldung bedeutet,
dass alles ordnungsgemalf funktioniert. Wenn eine Zeituberschreitung oder ein anderer Browserfehler auftritt, blockiert
maglicherweise eine Firewall die Verbindung.

13.8. VRM-Gerateinstanzen

Auf die Seite der VRM-Gerateinstanzen kénnen Sie Uber Einstellungen — VRM — VRM-Gerateinstanzen zugreifen. Es bietet
eine Ubersicht Giber alle an den GX verbundenen Gerate und die ihnen zugewiesenen VRM-Gerateinstanznummern.

Gerateinstanzen werden vom VRM-Portal verwendet, um Gerate desselben Typs innerhalb einer Installation eindeutig
zu identifizieren. Wenn beispielsweise zwei Solarladegeréate verbunden sind, wird jedem eine eindeutige Instanznummer
Zugewiesen, sodass sie im VRM separat angezeigt und protokolliert werden.

¢ settings

VRM Portal access level ull
VRM Portal ID c0619abbeBbé
VRM device registration Open link

VRM device instances

Log interval 1 min
+ Die Gerate sind nach Dienstart gruppiert und —r—
innerhalb jeder Gruppe alphabetisch sortiert,
sodass sich ein bestimmtes Gerat leicht finden Connectian status No error

lasst.
Reboot device when no contact

+ Die Verwendung derselben Instanznummer durch

verschiedene Geratetypen fiihrt nicht zu einem < setiogs vam
Konflikt; Instanzen sind nur innerhalb eines
Diensttyps eindeutig. SolarSense 750 20

+ Um eine Gerateinstanz zu andern, tippen Sie auf
den Wert neben dem Geratenamen und geben
Sie eine neue Zahl ein. Wenn ein Gerat keine SmartSolar Charger MPPT 75/15 275
konfigurierbaren Instanzen unterstitzt, wird der
Wert zwar angezeigt, kann jedoch nicht bearbeitet
werden.

SmartSolar Charger MPPT 150/35 289

SmartSolar Charger MPPT 75/15 rev2 273

* Nach dem Vomehmen von Anderungen erscheint
eine Aufforderung, das GX-Gerat neu zu starten.
Anderungen an der VRM-Instanz werden erst nach
einem Neustart des Gerats Ubernommen.

/' \\_

Reboot now?

VRM instance changes will not be applied until the device is
rebooted.

Close Reboot
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Eine Glasbrucke ist ein MFD (Multi-Funktions-Display), das die Systeme und den Navigationsstatus eines Bootes in einen
grofien Bildschirm oder Bildschirme am Steuer des Bootes integriert, wodurch mehrere Messgerate, Halterungen und
Verkabelungskomplikationen entfallen.

Ein Victron System kann leicht in ein MFD integriert werden, wie in diesem Video gezeigt wird:

Funktionalititen:

» Uberwachen des Landstroms und des Generatorstatus.

» Uberwachen des Batteriestatus fir eine oder mehrere Batterien. Durch die Verwendung der Spannung von z.B.
Batterieladegeraten kann es auch Sekundarbatterien wie Generatorstarterbatterien visualisieren.

+ Uberwachung der Energieumwandlungsanlagen: Ladegeréate, Inverter, Inverter/Ladegerate.

» Uberwachen Sie die Solarproduktion mit einem MPPT-Solarladegerat.

» Uberwachen von AC-Lasten und DC-Lasten.

+ Uberwachen von Tankfillstanden und Temperaturen.

+ Steuern der Stromgrenze der Landstromeinspeisung.

+ Steuern des Inverter/Ladegeréts: Ausschalten, Einschalten oder auf Nur-Ladegerat einstellen.

+ Optionale Offnung des Victron Remote Console Bedienfeldes, um Zugriff auf weitere Parameter zu erhalten.

Bitte beachten Sie, dass die Uberwachung und Steuerung von Wechselstromladegeraten, die uber VE.Direct oder VE.Can
angeschlossen sind (dies gilt fur Smart IP43-Ladegerate und die Skylla-Serie), nur bei angeschlossenem Landstrom funktioniert.
Kompatibilitdt der Victron-Geréte:

+ Alle Victron Wechselrichter/Ladegerate: Von einem 500 VA Einphasengerat bis hin zu einem groften 180 kWA Dreiphasen-
System, einschlieflich Multis, Quattros, 230 VAC und 120 VAC Modellen.

+ Batteriemonitore: BMV-700, BMV-702, BMVY-712, SmartShunt und neuer, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx Smart BMS
und Lynx Smart BMS NG.

Alle Victron MPPT-Solarladeregler

Temperatursensoren und Tankgeber, soweit in diesem Handbuch angegeben. Siehe die Kapitel Kopplung von Victron-
Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten far unterstitzte Gerate.
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Erforderliche Komponenten:

+ Batteriesystem

Victron GX-Gerat (alle Modelle sind kompatibel)

Victron Inverter/Ladegerat

* Victron Batteriemonitor

* Netzwerkkabelverbindung zwischen MFD und GX-Gerat (direkt oder Uber Netzwerkrouter)

* MFD-spezifisches Ethemet-Adapterkabel (nur fur einige Marken, siehe detaillierte Informationen unter den nachstehenden

Links)

Allgemeine Voraussetzung

s A
Gehen Sie auf dem GX-Gerat zu Einstellungen — Allgemein — Zugriff & Sicherheit und wihlen Sie
E fir Lokales Netzwerksicherheitsprofil Ungesichert. Einige MFD-Marken (Garmin ist bestatigt, andere
wabhrscheinlich ebenfalls) rufen Dateien wie Symbole oder Konfigurationsdaten vom GX-Gerat ab, ohne sich
zuvor anzumelden. Ist das Profil auf Schwach oder Gesichert eingestellt, kann das MFD die App entweder gar
nicht laden oder zeigt wiederholt eine Anmeldeaufforderung an.

Verwendung der App fir andere Zwecke

Die App, wie sie auf den MFDs sichtbar ist, ist eine HTML5-App, die auf dem GX-Gerat gehostet wird. Sie kann auch von einem
normalen PC (oder einem mobilen Gerat) aus aufgerufen werden, indem Sie in einem Browser http://venus_local/app/ eingeben
oder venus.local durch die IP-Adresse des GX ersetzen.

14.2. Raymarine MFD-Integration

14.2.1. Einfilhrung

In diesem Kapitel wird erklart, wie Sie eine Verbindung zu Raymarine MFDs Uber einen Ethernet-Anschluss herstellen. Aulerdem
werden im letzten Kapitel die Raymarine-Spezifikationen fur den Anschluss an NMEA 2000 erlautert.

Die verwendete Integrationstechnologie heifl3t LightHouse Apps von Raymarine.

Beachten Sie, dass es eine alternative Methode zum Anschluss gibt, namlich NMEA 2000. Far Einzelheiten siehe Kapitel Marine
MFD-Integration durch NMEA 2000.

14.2.2. Kompatibilitat

Die MFD-Integration ist kompatibel mit den MFDs Axiom, Axiom Pro und Axiom XL, die auf LightHouse 3 und Lighthouse 4
laufen. Die Multifunktionsdisplays der e5- und gS-Serie, die auf LightHouse 3 aufgeristet wurden, sind nicht kompatibel.

Raymarine MFDs bendétigen fur die Kompatibilitat mindestens LightHouse v3.11, das im November 2019 verdffentlicht wurde.

Von Victron kénnen alle GX-Gerate verwendet werden und sind kompatibel. Detaillierte Informationen zur Produktkompatibilitat in
Bezug auf Wechselrichter/Ladegerate und andere Komponenten finden Sie im Hauptkapitel Marine-MFD-Integration durch App.

14.2.3. Verkabelung

Das MFD muss uber Ethernet mit dem GX-Gerat verbunden sein. Es ist nicht méglich, eine Verbindung tber WLAN herzustellen.
Fur den Anschluss an das Ethernet ist ein RayNet-Adapter erforderlich.

Die RayNet-Adapter kénnen bei Raymarine erworben werden:

Raymarine-Teilenummer Beschreibung

AB2360 RayNet (F) an RJ45 (M) — 1 m

A80151 RayNet (F) an RJ45 (M) — 3 m

A80159 RayNet (F) an RJ45 (M) — 10 m
A80247 RayNet (F) an RJ45 (F) Adapter
A80513 RayNet-Stecker-auf-RJ45-Adapterkabel

Um das GX-Gerat auch mit dem Internet zu verbinden, verwenden Sie WLAN. Wenn das Axiom MFD mit dem Internet verbunden
ist (Uber WLAN), teilt es automatisch seinen Anschluss mit dem GX-Gerat Uber Ethernet.
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Der Anschluss eines Axiom MFD an einen Netzwerkrouter ber Ethernet fiihrt zu IP-Adressenkonflikten, da
der DHCP-Server im Axiom MFD integriert ist.

g Es ist nicht méglich, einen GX GSM oder GX LTE 4G zu verwenden, da der DHCP-Server im Axiom MFD
integriert ist.

Ab Raymarine LightHouse v3.15 gibt es eine Option zum Umschalten von DHCP. Die Deaktivierung dieser
Option bedeutet nicht, dass das Axiom MFD mit Netzwerkroutern von Drittanbietern funktioniert. Fur weitere
Informationen lesen Sie diesen Beitrag der Victron Community.

14.2.4. GX-Geratekonfiguration

Modbus TCA Enabis

MOTT Access o«

1. Gehen Sie auf dem Victron GX-Gerat zu Einstellungen —
Integrationen und aktivieren Sie dort den MQTT-Zugriff.

Consale an VE Direct 1 »

2. Gehen Sie dann zu Einstellungen — Systemeinrichtung —
Batterien — Batteriemessungen und stellen Sie dort ein,
welche Batterien Sie auf dem MFD anzeigen lassen mdéchten
und unter welchem Namen. < e

stiectian 3 sls na s o the VN o

3. Bei Booten, Wohnmobilen und anderen Anwendungen mit Ly S BMS HO241 4245K9
Gleichstromverbrauchem wie z. B. Leuchten und einem Ly Smart SM HOZ41432EGE
installierten Batteriemonitor, stellen Sie bitte sicher, dass MultPlus i 20/3000,70-32
Sie die Einstellung ,Hat Gleichstromsystem” aktivieren. Fr Lyt Smars BMS il
weitere Informationen dazu lesen Sie bitte im Kapitel
Menustruktur und konfigurierbare Parameter nach. < Ly St M HOR4142K0KD

Vigible a

CANna v TCPIP (Do

P— [ ewename

Es sind keine weiteren Einstellungen wie IP-Adressen oder ahnliches erforderlich, da die Axiom MFDs tber einen integrierten
DHCP-Server verfiigen.

s A
Sollte die App zwar erreichbar sein, Sie jedoch wiederholt zur Anmeldung auffordern, oder sollte ein Symbol
nicht geladen werden, wahlen Sie auf dem GX-Gerat unter Einstellungen — Allgemein — Zugriff & Sicherheit,
Lokales Netzwerksicherheitsprofil die Option Ungesichert.

14.2.5. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Raymarine)

Moderne Raymarine Axiom MFDs konnen bis zu 16 Tankpegelstande anzeigen und kleinere MFDs wie das i70 oder i70s kénnen
bis zu 5 Tanks anzeigen.

Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann der Axiom nur die Flussigkeitstypen Treibstoff (Standard), Frischwasser, Abwasser (auch Grauwasser genannt),
Brunnen, Schwarzwasser und Benzin anzeigen. Die anderen Flussigkeitstypen wie LNG, LPG, Hydraulikol und Diesel
werden nicht angezeigt. Dies ist eine Einschrankung von Raymarine, die sich mit einer zukunftigen Firmware-Aktualisierung
andern kann.

Es ist allerdings maglich, den Flussigkeitstyp eines bestimmten Tanksenders im GX-Geratemenu auf einen der unterstitzten
Typen zu konfigurieren und den Tank dann in den Axiom-Tankeinstellungen (Bootsdetails > Tanks konfigurieren >
Tankeinstellungen) in einen beliebigen Namen umzubenennen, z. B. LPG, der dann als LPG-Tank auf dem Armaturenbrett
angezeigt wird.

2. Deri70 und der i70s zeigen bis zu 5 Tanks an, bei denen der Flussigkeitstyp Kraftstoff sein muss. Alle anderen
Flussigkeitstypen werden nicht angezeigt.

3. Die Voraussetzungen fur die Instanzierung finden Sie in dem Abschnitt Voraussetzungen fur die Instanzierung bel
Verwendung von Raymarine weiter unten.

4. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstutzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschliel3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
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das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Raymarine. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von
Raymarine, die Ihrem Raymarine MFD beiliegt. Besuchen Sie die Website fur Handbiicher und Dokumente von Raymarine, um
die neueste Version zu erhalten.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

Fluid type
Fue ®
Fresh water

Waste water

Setup

Live well
Capacity 2004 |

il
Standard Eurapean (0 1o 180 Oher

Black water
Fluid type Fuel

Gasoline

Volwme unit Liters

Custom shape

Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Gehen Sie auf lhrem Axiom MFD zu Einstellungen > Bootsdetails > Tanks > Tanks konfigurieren und Gberprifen Sie, ob alle
Tanksensoren aufgelistet sind.

Tank settings

Boatdetalls Lnits

Victran

Num o 5 Canfigue Generatars

Hum of interiol

Indem Sie kurz auf den jeweiligen Tank tippen, kénnen Sie dem Tank eine aussagekraftige Bezeichnung
@ geben, der dann auf dem Dashboard angezeigt wird.

. A

4. Offnen Sie das TANKS-Dashboard oder richten Sie eine neue Seite ein, um die Tanks anzuzeigen.

Select data
o Fusl
Fuel [Gasolire)
+ Fresh water

+ Live wall

Gy wter

* Black water

Durch langes Tippen auf einen der Tanks kénnen Sie weitere Konfigurationen vornehmen, z. B. den anzuzeigenden Tank
auswahlen oder, falls verfugbar, die Einheit von Prozent auf Volumen andern.
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14.2.6. Installation Schritt fir Schritt
1. Verbinden Sie das RayNet-Adapterkabel mit dem MFD

2. Verbinden Sie das RJ45-Ende des RayNet-Adapterkabels mit dem Ethernet-Anschluss des GX-Gerats
3. Gehen Sie auf dem MFD zu Apps und wahlen Sie dann das Victron-Logo

4. Und... das war's. Alle Informationen kbnnen nun auf einem einzigen Bildschirm angezeigt werden:

Gleichstromlasten, Batterieinformationen, Landstromanschluss, Solarstromerzeugung, Wechselstromlasten, Wechselrichter-
und Generatorsteuerung und die Option zum Offnen der Remote Console

Dieses Video zeigt die genauen Schritte:

Step 1: Connect the RayNet adaptorﬂ@} victron energy
cable into display. J

Wenn Sie die Victron App auf dem Axiom starten und die Anzeige ,Hardware-Gerate nicht gefunden®

@ Nach dem Anschluss des Ethernet-Kabels an das GX-Gerét erhalt es eine IP-Nummer vom Axiom DHCP.
erscheint, starten Sie das Axiom einfach neu und sehen Sie... es funktioniert!

14.2.7. NMEA 2000

Neben dem Anschluss Uber Ethernet kann ein Raymarine MFD auch mittels NMEA 2000 an das Victron-System angeschlossen
werden. Wenn Sie noch nicht mit dem NMEA 2000-Netz und Victron vertraut sind, lesen Sie zunachst das Kapitel Marine
MFD-Integration durch NMEA 2000.

In den folgenden Abschnitten werden die Besonderheiten von NMEA 2000 beim Anschluss von Victron an ein Raymarine MFD
erlautert.

14.2.8. Generische und unterstiitzte PGNs

Um die Datenguellen auf dem Raymarine einzurichten, gehen Sie zu Einstellungen > Netzwerk > Quellen > Erweiterte
Einstellungen.

Wenn Sie mehr als 1 Batterie haben, stellen Sie sicher, dass Sie die Einstellungen des Axiom auf die richtige Anzahl von
Batterie(banke)n einstellen.

Die folgenden Victron-bezogenen PGNs werden von Raymarine unterstitzt:

Cron | ey

127505 Flussigkeitsstand (Tankfullstande)

127506 Ausfuhrlicher Gleichstromstatus (Ladezustand, verbleibende Zeit)
127507 Status Ladegerat

127508 Batteriestatus (Batteriespannung, Batteriestrom)

127509 Wechselrichterstatus

Beachten Sie, dass die J1939 — Wechselstromdaten nicht von Raymarine unterstutzt werden.

Wenn das NMEA 2000/STNG-Netzwerk ber GPS-Daten verfugt, erkennt das GX-Geréat diese als GPS-Quelle und kann die
GPS-Position im VRM verwenden.

14.2.9. Voraussetzungen fiir die Instanzierung bei Verwendung von Raymarine

Details zur Instanzierung von Flissigkeiten:

m@w\dctron energy

sLUL POWER

Seite 145 Marine-MFD-Integration durch App



Nucleo GX Handbuch

* Raymarine i70: maximale Anzahl von Tankfullstanden ist 5; Flussigkeitsinstanz 0—4 und Typ muss Kraftstoff sein
* Raymarine i70s: maximale Anzahl von Tankfillstanden ist 5; Flussigkeitsinstanz 0—4 und Typ muss Kraftstoff sein

+ Axiom MFDs: gemaf Lighthouse Version 4.1.75 kdnnen maximal 16 Tanks angeschlossen werden; Flussigkeitsinstanz 0—15

14.2.10. Vor LightHouse 4.1.75

Wenn mehr als ein Gerat, z. B. ein SmartShunt, im NMEA 2000-Netzwerk vorhanden ist, oder ein Solarladegerat und ein
SmartShunt oder ein anderes Gerat, das dieselbe Art von PGNs Ubertragt, dann mussen die Dateninstanzen dieser PGNs
geandert werden, damit jede Dateninstanz eindeutig ist.

Dies betrifft in der Regel die Batterieinstanz, die in den PGNs Batteriestatus und Gleichstrom detailliert verwendet wird.

Wie das funktioniert, erfahren Sie hier: Andermn von NMEA 2000-Instanzen, Abschnitt Dateninstanzen. Dazu bendtigen Sie eine
Actisense NGT-1 NMEA 2000-zu-PC-Schnittstelle (USB).

Diese Anforderung, dass die Dateninstanzen fur eine PGN weltweit eindeutig sein missen, ist spezifisch fur

E Raymarine. Bei anderen Marken ist dies nicht erforderlich. Und, wenngleich das vielleicht nebensachlich ist,
der NMEA 2000-Standard schreibt das ebenfalls nicht vor. Genauer gesagt, heil’t es dort: "Dateninstanzen
mussen in denselben von einem Gerat Gbertragenen PGNs eindeutig sein. Dateninstanzen darfen im
Netzwerk nicht global eindeutig sein_*

14.2.11. LightHouse 4.1.75 und neuere Versionen

Ab LightHouse Version 4.1.75 missen die Instanzen der Batterien nicht mehr eindeutig sein. Das bedeutet, dass Sie die Instanz
der Batterie auf ihrem Standardwert belassen kdnnen, der normalerweise auf 0 gesetzt ist. Die Batterien werden automatisch
vom Axiom-Display erkannt.

14.3. Navico MFD-Integration

14.3.1. Einfilhrung

Navico ist die Gbergeordnete Marke hinter den Multifunktionsdisplays von B&G, Simrad und Lowrance.
In diesem Kapitel wird erklart, wie Sie eine Verbindung zu Navico MFDs tber einen Ethemet-Anschluss herstellen.
Lesen Sie unbedingt auch das Kapitel Marine-MFD-Integration durch App.

Beachten Sie bitte, dass es eine alternative Methode zum Verbindungsaufbau gibt, namlich NMEA 2000. Weitere Informationen
hierzu finden sich im Kapitel Marine MFD-Integration durch NMEA 2000.

14.3.2. Kompatibilitat

Navico-kompatible Hardware:

T Diiay ot

Simrad NSO EVO3/S 16 19 24
NSS EVO3/S * 9 12 16 NSS7 EVO3 ist kompatibel
IDS 9 12
Verwendet einen anderen
Browser. Es werden derzeit
NSX ! 9 12 nicht alle Funktionen
unterstutzt.
Go5 ist nicht kompatibel
Go* T 9 12 Go7 XSR ist kompatibel, Go7
XSE nicht
B&G Zeus3/3S Glass 16 19 24
Helm
Zeus3/3S * 9 12 16 Zeus? 7 ist kompatibel
Verwendet einen anderen
Browser. Es werden derzeit
Zeus S 7 9 12 nicht alle Funktionen
unterstutzt.
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T Diiay ot

Vulcan 5 ist nicht kompatibel

Vulcan® - 9 12 Vulcan 7R und 7FS sind nicht
kompatibel
Lowrance HDS Pro 9 10 12 16
HDS Live 7 9 12 16
HDS Carbon 7 9 12 16
Elite FS 7 9

Beachten Sie, dass diese Funktion auch auf dem Simrad NSS evo2 und B&G Zeus? funktioniert, allerdings nur eingeschrankt.
Aulterdem wird es weder von Victron noch von Navico offiziell unterstiitzt und es wird keine neuen Softwareversionen geben, die
eventuelle Probleme beheben. Mit anderen Worten, es handelt sich nicht um eine von Navico unterstitzte Konfiguration.

Im Moment ist es nicht mdglich, die Victron MFD App anders als Giber den Touchscreen zu steuern. Dies bedeutet, dass Sie
Folgendes nicht verwenden kénnen:

* Lokale Steuerung, d. h. WheelKey und Pfeiltasten
+ Simrad OP50

+ B&G ZC2

14.3.3. Verkabelung

Das Navico-Gerat muss Uber Ethernet mit dem GX-Gerat verbunden sein. Es ist nicht maglich, eine Verbindung tber WLAN
herzustellen. Fur den Ethernet-Anschluss ist ein Navico-Adapter Voraussetzung, da die Navico-MFDs Uber einen runden,
wasserdichten Steckverbinder auf der Riickseite verfligen. Die Adapter kénnen bei Navico erworben werden:

+ ETHADAPT-2M 127-56

+ CABLE RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

14.3.4. GX-Geratekonfiguration

Modbus TCA Enabis

MOTT Access o«

1. Gehen Sie auf dem Victron GX-Gerat zu Einstellungen —
Integrationen und aktivieren Sie dort den MQTT-Zugriff.

Consale on VE Direct 1 »

VECanpon 2

2. Gehen Sie dann zu Einstellungen — Systemeinrichtung —
Batterien — Batteriemessungen und stellen Sie dort ein,
welche Batterien Sie auf dem MFD anzeigen lassen mdéchten
und unter welchem Namen. < e

AN v TCPIP [Debug)

stiectian 3 slaz na bis o the VI e

3. Bei Booten, Wohnmobilen und anderen Anwendungen mit Ly S BMS HO241 4245K9
Gleichstromverbrauchem wie z. B. Leuchten und einem Ly Smars SM HOZ41432EGE
installierten Batteriemonitor, stellen Sie bitte sicher, dass MUl 24/300076-32
Sie die Einstellung ,Hat Gleichstromsystem” aktivieren. Fr Lyt Smars BMS Vil
weitere Informationen dazu lesen Sie bitte im Kapitel
Menustruktur und konfigurierbare Parameter nach. < Ly St BME W41 42K K9

Visibie a

Weitere Einstellungen wie IP-Adressen oder &hnliches sind nicht erforderlich. Das GX-Gerat und die Navico-Gerate werden Uber
eine Technologie namens linklocal addressing miteinander verbunden.

Es ist maglich, den Router an das gleiche LAN anzuschlieten und so das GX-Gerat mit dem Internet zu verbinden. Das
GX-Gerat kann auch tber WLAN oder mit einem GX LTE 4G mit dem Internet verbunden werden.

Beachten Sie, dass das GX LTE 4G nur verwendet werden kann, wenn das MFD und das GX-Geréat direkt miteinander verbunden
sind, ohne einen Router.

nicht geladen werden, wahlen Sie auf dem GX-Gerat unter Einstellungen — Allgemein — Zugriff & Sicherheit,
Lokales Netzwerksicherheitsprofil die Option Ungesichert.

E Sollte die App zwar erreichbar sein, Sie jedoch wiederholt zur Anmeldung auffordern, oder sollte ein Symbol
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14.3.5. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Navico)

Moderne Navico MFDs wie die Simrad NSO EVO3-Serie kénnen verschiedene Arten von Tankflllstanden anzeigen.
Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann ein kompatibles Simrad MFD nur die Flussigkeitstypen Treibstoff (Standard), Wasser, Abwasser (auch
Grauwasser genannt), Brunnen, Ol und Schwarzwasser anzeigen. Die anderen Flussigkeitstypen wie LNG, LPG und Diesel
werden nicht angezeigt. Dies ist eine Einschrankung von Simrad, die sich mit einer zukinftigen Firmware-Aktualisierung
Ihres MFDs andern kann.

Es ist allerdings maglich, den Flussigkeitstyp eines bestimmten Tanksenders im GX-Geratemenu auf einen der unterstitzten
Typen zu konfigurieren und den Tank dann in den MFD-Tankeinstellungen in einen beliebigen Namen umzubenennen, z. B.
LPG, der dann als LPG-Tank auf dem Armaturenbrett angezeigt wird.

2. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Simrad. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von Simrad,
die Ihrem MFD beiliegt. Es gibt einige Unterschiede in der Menufiihrung der verschiedenen MFDs.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

L4 Flukd type
Fue ®
Fresh water
‘Waste water

Live well
Capacity 2004 |

il
Standard European (0 1o 180 Oher)

Black water
Fluid type Fusl

Gasoline
Volume unit Liters

Diese
‘Custom shape

LFG

LNB O
Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Gehen Sie auf Inrem Simrad MFD zu Einstellungen > Netzwerk > Quellen > Erweiterte Einstellungen > Datenquellenauswahl

und dGberprifen Sie, ob alle Tanksensoren aufgelistet sind. Die Tanksensoren sollten automatisch vom System erkannt
werden. Falls nicht, aktivieren Sie die Eigenschaft Gber die erweiterte Option im Dialogfeld Systemeinstellungen.

Biat speed DT SOMRCE SELECTION u

Distance log Device Name Fuel Tank =4
Depth Sources... Water Tank -4
Rudder feedback Device list Live Well =4
Bara pressure Diagnastics il Tank Ly
Air ternp Eridge canfiguration Black Tank L3
Attitude roll SimMet Groups... Unconfigured L
Attitude pitch Damping... speediDepth &
Autopilat Calibration LS

Spead LOG HMEAZOOD »

Advanced... HMEATES 3

4. Die Auswahl eines Tanksensors aus dem Menu zur Auswahl der Datenquelle zeigt zusatzliche Details und
Konfigurationsoptionen an, wie z. B. den Flussigkeitstyp, den Standort oder den benutzerdefinierten Namen. Anschlieend
offnen Sie ein Dashboard oder erstellen ein benutzerdefiniertes Dashboard und platzieren die Tanksensoren wie gewiinscht.
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DT SOURCE SELECTION u

aPs o

Fuel Tank =8

Water Tank Select

Live Well Configure device

il Tank Rename (Black Tank)
« Black Tank New [Black Tark)

« BLACK

+ Black Water Level (Global)
Aute Select

Uncanfigured Reset Global

Black Water Level 100.0% Reset Loca

14.3.6. Installation Schritt fur Schritt
1. Verbinden Sie das UTP-Kabel mit dem MFD

2. Schliefen Sie das andere Ende des UTP-Kabels an den Ethernet-Anschluss des GX-Gerats an
3. Gehen Sie auf dem MFD auf Apps und wahlen Sie dann das Victron Energy-Logo, das nach ein paar Sekunden erscheint

4. Und... das war's. Alle Informationen kbnnen nun auf einem einzigen Bildschirm angezeigt werden:

Gleichstromlasten, Batterieinformationen, Landstromanschluss, Solarstromerzeugung, Wechselstromlasten, Wechselrichter-
und Generatorsteuerung und die Option zum Offnen der Remote Console

Dieses Video zeigt die genauen Schritte:

- - : .
SO, A@ﬁ o S A

viciron energy

Glass Bridge integration a lot of hassle? M}y,

14.3.7. NMEA 2000

Neben dem Anschluss Uber Ethernet kann ein Navico MFD auch mittels NMEA 2000 an das Victron-System angeschlossen
werden. Wenn Sie noch nicht mit dem NMEA 2000-Netz und Victron vertraut sind, lesen Sie zunachst das Kapitel Marine
MFD-Integration durch NMEA 2000.

Das MFD kann einfach so konfiguriert werden, dass es die Daten des GX-Gerats anzeigt. Es besteht keine Notwendigkeit, eine
Instanz zu andern.

Um die Datenguellen auf dem MFD einzurichten, gehen Sie zu Einstellungen > Netzwerk > Quellen > Erweiterte Einstellungen.

14.3.8. Generische und unterstiitzte PGNs

Um die Datenguellen auf dem Navico MFD einzurichten, gehen Sie zu Einstellungen > Netzwerk > Quellen > Erweiterte
Einstellungen.

Die folgenden Victron-bezogenen PGNs werden unterstitzt:

ron Beschveoung
127505 Flussigkeitsstand (Tanks)
127506 Ausfuhrlicher Gleichstromstatus (Ladezustand, verbleibende Zeit)
127507 Status Ladegerat

127508 Batteriestatus (Batteriespannung, Batteriestrom)

127509 Wechselrichterstatus

ﬁ'{@wvictron energy
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ron seshrsiung

J1939 AC PGNs

14.3.9. Fehlerbehebung

Frage 1: Die MFD-Seite zeigt veraltete Informationen oder die Seite mit dem Anschlussproblem an, aber das GX-Gerat lauft und
ist angeschlossen und das Victron-Symbol ist auf der Startseite vorhanden.

A1: Versuchen Sie, die Seite neu zu laden, indem Sie das Meni in der oberen rechten Ecke betatigen und START wahlen.

Home

14.4. Garmin MFD-Integration

14.4.1. Einfihrung

In diesem Kapitel wird erklart, wie Sie eine Verbindung zu Garmin MFDs Uber einen Ethernet-Anschluss herstellen. Die
verwendete Integrationstechnologie nennt sich Garmin OneHelm.

Lesen Sie unbedingt auch das Kapitel Marine-MFD-Integration durch App.

Beachten Sie bitte, dass es eine alternative Methode zum Verbindungsaufbau gibt, namlich NMEA 2000. Weitere Informationen
finden sich im Kapitel Marine MFD-Integration durch NMEA 2000.

14.4.2. Kompatibilitat

OneHelm ist derzeit fur die folgenden Modelle verfugbar:

+ GPSMAP® 8400/6600 MFD-Serie
+ GPSMAP® 722/922/1222 Plus MFD-Serie

ActiveCaptain wird ebenfalls unterstutzt. Der Screenshot unten zeigt ActiveCaptain mit der Victron App.

Von Victron kénnen alle GX-Gerate verwendet werden und sind kompatibel. Detaillierte Informationen zur Produktkompatibilitat in
Bezug auf Wechselrichter/Ladegerate und andere Komponenten finden Sie im Hauptkapitel Marine-MFD-Integration durch App.

@ Alternator

Lynx Smart B... MultiPlus-Il 2,

Ao sy

14.4.3. Verkabelung

Das Garmin MFD muss Uber Ethernet mit dem GX-Gerat verbunden sein. Es ist nicht maglich, eine Verbindung tber WLAN
herzustellen. Fur den Anschluss an das Ethernet ist ein Garmin-Adapter erforderlich.

frr@wvictron energy
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Garmin Marine-Netzwerkkabel (grolke Steckverbinder) 1,83 m 010-10550-00
Garmin Marine-Netzwerkkabel (grolke Steckverbinder) 6,1m 010-10551-00
Garmin Marine-Netzwerkkabel (grofie Steckverbinder) 1219 m 010-10552-00
Garmin Marine-Netzwerkkabel (grolke Steckverbinder) 1524 m 010-11169-00
Garmin Marine-Netzwerkkabel (grolke Steckverbinder) 1524 m 010-10647-01
Garmin Marine-Netzwerkkabelkupplung N.z. 010-10580-00
Garmin Marine-Netzwerk-PoE-Isolationskoppler N.z. 010-10580-10

Neuere Garmin-MFDs, die mit BlueNet ausgestattet sind, erfordern andere Kabel:

Garmin BlueNet™ Netzwerk-zu-RJ45-Adapterkabel N.z. 010-12531-02
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel (rechtwinklig) 20,3 cm 010-12528-13
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel 0,30 m 010-12528-11
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel 1,83 m 010-12528-30
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel 6,1m 010-12528-31
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel 12,19 m 010-12528-02
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel 1524 m 010-12528-03
Garmin BlueNet™ Netzwerkkabel (rechtwinklig) 1524 m 010-12528-10

14.4.4. GX-Geratekonfiguration

Motbus TCR Enablo

MOTT Access o«

1. Gehen Sie auf dem Victron GX-Gerat zu Einstellungen —
Integrationen und aktivieren Sie dort den MQTT-Zugriff.

Consale on VE Direct 1 »
WE Can port 1

VECanpon 2

2. Gehen Sie dann zu Einstellungen — Systemeinrichtung —
Batterien — Batteriemessungen und stellen Sie dort ein,
welche Batterien Sie auf dem MFD anzeigen lassen mdéchten
und unter welchem Namen. < e

AN v TCPIP [Debug)

stiectian 3 slaz nabls o the VM S

3. Bei Booten, Wohnmobilen und anderen Anwendungen mit Ly St BME HOZA14265K9 ieile
Gleichstromverbrauchem wie z. B. Leuchten und einem Ly Smart SM HOZ41432EGE vable
installierten Batteriemonitor, stellen Sie bitte sicher, dass MUl 24/3000/76-32
Sie die Einstellung ,Hat Gleichstromsystem” aktivieren. Fr Lyt Smars BMS Vil
weitere Informationen dazu lesen Sie bitte im Kapitel
Menustruktur und konfigurierbare Parameter nach. < Ly St S 241 42K9KD

Visible [ 4

Es sind keine besonderen Netzwerkeinstellungen erforderlich. Nicht auf dem Garmin und nicht auf dem GX-Gerat von Victron.

Die Garmin MFDs betreiben einen DHCP-Server. Das GX-Gerét ist standardmafig fur die Verwendung von DHCP konfiguriert.
Nachdem Sie das Kabel eingesteckt haben, erscheint nach 10 bis 30 Sekunden das Symbol von Victron Energy.

Verwenden Sie WLAN, um das GX-Gerat mit dem Internet und dem VRM-Portal zu verbinden, wahrend sein Ethernet-Anschluss
bereits fur die Verbindung mit dem Garmin-Gerat belegt ist. Weitere Informationen dazu finden sich im Kapitel Internetverbindung.

~

Der Anschluss eines Garmin MFD an einen Netzwerkrouter Uber Ethernet fuhrt zu IP-Adressenkonflikten, da
der DHCP-Server integriert ist.

Es ist nicht mdglich, ein GX GSM oder ein GX LTE 4G aufgrund des integrierten DHCP-Servers des Garmin
MFD zu verwenden.

m‘@y\dqmn energy
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Sollte das Symbol der Victron-App tberhaupt nicht auf dem Garmin-Display erscheinen, Gberprufen Sie auf

E dem GX-Gerat unter Einstellungen — Allgemein — Zugriff & Sicherheit, Lokales Netzwerksicherheitsprofil
und wahlen Sie die Option Ungesichert. Garmin muss eine config.json-Datei vom GX-Gerat herunterladen;
bei allen Profilen aufter Ungesichert wird diese Anfrage jedoch nicht mit der Datei, sondern mit einer
Anmeldeseite beantwortet, sodass die App niemals angezeigt wird.

14.4.5. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Garmin)

Moderne Garmin MFDs wie die GPSMARP 84xx-Serie kénnen verschiedene Arten von Tankfullstanden anzeigen.
Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann der GRSMARP nur die Flassigkeitstypen Treibstoff (Standard), Frischwasser, Abwasser (auch Grauwasser
genannt), Brunnen, Ol, Schwarzwasser und Generator anzeigen. Die anderen Flissigkeitstypen wie LNG, LPG und Diesel
werden nicht angezeigt. Dies ist eine Einschrankung von Garmin, die sich mit einer zukinftigen Firmware-Aktualisierung
Ihres MFDs andern kann.

Es ist allerdings maglich, den Flussigkeitstyp eines bestimmten Tanksenders im GX-Geratemenu auf einen der unterstitzten
Typen zu konfigurieren und den Tank dann in den GPSMAP-Tankeinstellungen in einen beliebigen Namen umzubenennen,
z. B. LPG, der dann als LPG-Tank auf dem Armaturenbrett angezeigt wird.

2. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Garmin. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von Garmin,
die Ihrem MFD beiliegt. Es gibt einige Unterschiede in der Menufiihrung der verschiedenen MFDs.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

L4 Flukd type
Fue ®
Fresh watar O
‘Waste water
< Setup

Live well

Capacity 2004 |

- 0il

Standard European (0 1o 180 Ohm)
Black water

Fluid type Fuel
Gasoline

Volume unit Liters
Diese

‘Custom shape
LPG o
LNG O

Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flissigkeitstyp

3. Gehen Sie auf lnrem Garmin MFD zu Einstellungen > Kommunikation > NMEA 2000-Einrichtung > Geréateliste und
Uberprifen Sie, ob alle Tanksensoren aufgefuhrt sind.

m@w\dctron energy
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ELLER

WHEA 0183 Bty

WHES 050 Benap

Marne Metmerk

4. Konfigurieren Sie die Tankfillstandssensoren, indem Sie einen Bildschirm mit Messgeraten 6ffnen und dann Mena >
Tankvoreinstellung wahlen. Dort kénnen Sie einen Tankflllstandssensor zur Konfiguration auswéahlen sowie den Namen,
den Typ, den Stil, die Kapazitat und die Position des Tanks andern.

14.4.6. Installation Schritt fur Schritt
1. Verbinden Sie das UTP-Kabel mit dem MFD

2. Schliefen Sie das andere Ende des UTP-Kabels an den Ethernet-Anschluss des GX-Gerats an
3. Gehen Sie auf dem MFD auf Apps und wahlen Sie dann das Victron Energy-Logo, das nach ein paar Sekunden erscheint

4. Und... das war's. Alle Informationen kbnnen nun auf einem einzigen Bildschirm angezeigt werden:

Gleichstromlasten, Batterieinformationen, Landstromanschluss, Solarstromerzeugung, Wechselstromlasten, Wechselrichter-
und Generatorsteuerung und die Option zum Offnen der Remote Console

Dieses Video zeigt die genauen Schritte:

"

Glass Bridge integration headaches?  f{}),,victren

14.4.7. NMEA 2000

Neben dem Anschluss Uber Ethernet kann ein Garmin MFD auch mittels NMEA 2000 an das Victron-System angeschlossen
werden. Wenn Sie noch nicht mit dem NMEA 2000-Netz und Victron vertraut sind, lesen Sie zunachst das Kapitel Marine
MFD-Integration durch NMEA 2000.

Das MFD kann einfach so konfiguriert werden, dass es die Daten des GX-Gerats anzeigt. Es besteht keine Notwendigkeit, eine
Instanz zu andern.

Um NMEA 2000 auf dem MFD einzurichten, gehen Sie zu Einstellungen = Kommunikation > NMEA 2000-Einrichtung >
Gerateliste. Hier kdnnen Sie Informationen ber die angeschlossenen Produkte anzeigen und deren Namen andern. Beachten
Sie, dass die Namen auf dem MFD und nicht auf dem NMEA 2000-Gerét gespeichert werden.
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sLUL POWER

Seite 153 Marine-MFD-Integration durch App



Nucleo GX Handbuch

14.4.8. Generische und unterstiitzte PGNs

Die folgenden Victron-bezogenen PGNs werden unterstitzt:

Cron | ey

127505 Flussigkeitsstand (Tanks)
127506 Ausfuhrlicher Gleichstromstatus (Ladezustand, verbleibende Zeit)

127508 Batteriestatus (Batteriespannung, Batteriestrom)

Die unterstitzten PGNs kénnen von Modell zu Modell variieren. Bitte ziehen Sie das Handbuch des MFDs zu Rate, um eine Liste
der unterstutzten PGNs zu erhalten.

14.5. Furuno MFD-Integration

14.5.1. Einfilhrung

In diesem Kapitel wird erklart, wie Sie eine Verbindung zu Furuno MFDs Uber einen Ethemet-Anschluss herstellen.
Lesen Sie unbedingt auch das Kapitel Marine-MFD-Integration durch App.

Beachten Sie bitte, dass es eine alternative Methode zum Verbindungsaufbau gibt, namlich NMEA 2000. Weitere Informationen
finden sich im Kapitel Marine MFD-Integration durch NMEA 2000. Derzeit unterstitzen Furuno MFDs nur die von Victron-Geraten
gesendeten PGNs fur Flussigkeitsstande.

14.5.2. Kompatibilitat
Die MFD-Integration ist mit den folgenden Furuno MFDs kompatibel:

* NavNet TZtouch3 TZT12F
* NavNet TZtouch3 TZT16F
* NavNet TZtouch3 TZT19F
* Navnet TZtouch2 TZT2BB Black box

Beachten Sie, dass NavNet TZtouch3 MFDs mindestens die Softwareversion v1.08 bendétigen. Das Navnet TZtouch2 TZT2BB
bendtigt mindestens die Softwareversion v7.01.

Beachten Sie auch, dass die Navnet TZtouch2 TZTL-Modelle nicht unterstutzt werden.

Von Victron kénnen alle GX-Gerate verwendet werden und sind kompatibel. Detaillierte Informationen zur Produktkompatibilitat in
Bezug auf Wechselrichter/Ladegerate und andere Komponenten finden Sie im Hauptkapitel Marine-MFD-Integration durch App.

14.5.3. Verkabelung

Das Furuno-Gerat muss Gber Ethernet mit dem GX-Gerét verbunden sein. Es ist nicht moglich, eine Verbindung Gber WLAN
herzustellen. Fur den Anschluss an das Ethernet kann ein normales Ethernet-Kabel verwendet werden. Das GX-Gerat kann
entweder direkt an das MFD angeschlossen werden oder Gber einen Netzwerk-Router/Switch.

14.5.4. Konfiguration

Ethernet-Konfiguration

[tremat

State necte:

Stellen Sie sicher, dass das Ethernet-Kabel am Victron GX- e e
Gerat angeschlossen ist, gehen Sie dann zu Einstellungen — = O
Konnektivitat — Ethermnet und konfigurieren Sie die Einstellungen A s
gemaf der folgenden Tabelle: Gatewey [ sz

NS server 192.168.178.1

Linkfcal 1P address

M) Victren. eneray
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IP-Konfiguration Handbuch

IP-Adresse 172.31.201.12

Netmask 255.255.0.0

Gateway 0.0.0.0 oder die IP-Adresse des Routers in Ihrem Netzwerk
DNS-Server 0.0.0.0 oder die IP-Adresse des Routers in lhrem Netzwerk

Es ist maglich, einen Router an dasselbe LAN anzuschliefen, sodass das GX-Gerat eine Verbindung zum Intermet herstellen
kann. Stellen Sie sicher, dass die Gateway- und DNS-Server-Einstellungen des GX-Geréts auf die IP-Adresse des Routers
eingestellt sind und dass die LAN-IP-Adresse des Routers innerhalb desselben Subnetzes konfiguriert ist.

I )

|§ Es ist nicht maglich, ein GX GSM- oder ein GX LTE 4G-Gerat zu verwenden.

GX-Geratekonfiguration

Modbus TCA Enabis

MOTT Access «

Gehen Sie auf dem Victron GX-Geréat zu Einstellungen —
Integrationen und aktivieren Sie dort den MQTT-Zugriff.

Gehen Sie dann zu Einstellungen — Systemeinrichtung —
Batterien — Batteriemessungen und stellen Sie dort ein,
welche Batterien Sie auf dem MFD anzeigen lassen mdéchten
und unter welchem Namen.

Bei Booten, Wohnmobilen und anderen Anwendungen mit
Gleichstromverbrauchem wie z. B. Leuchten und einem
installierten Batteriemonitor, stellen Sie bitte sicher, dass

Consale on VE Direct 1 »
WE Can port 1
VECanpon 2

AN v TCPIIP [Debug)

Battery measuremens

Salectian i slss.vie bla o the VM Fre
Lyre Smart BMS HO2414245K9
Lyrx Smart BMS HO24183ZEGE

MuiF sl 24/3000/7032

Sie die Einstellung ,Hat Gleichstromsystem” aktivieren. Fr Ly Smars M il witle
weitere Informationen dazu lesen Sie bitte im Kapitel
Menustruktur und konfigurierbare Parameter nach. Ly St BME HOT41£2K KD
Visible [

Hame [ ey e

nicht geladen werden, wahlen Sie auf dem GX-Gerat unter Einstellungen — Allgemein — Zugriff & Sicherheit,
Lokales Netzwerksicherheitsprofil die Option Ungesichert.

|§ Sollte die App zwar erreichbar sein, Sie jedoch wiederholt zur Anmeldung auffordern, oder sollte ein Symbol

m%ﬁqron energy
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14.5.5. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Furuno)
Moderne Furuno MFDs wie die NavNet TZtouch3-Serie konnen verschiedene Arten von Tankfillstanden anzeigen.
Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann die NavNet TZtouch3-Serie nur Kraftstoff (Standard), Frischwasser und Schwarzwasser mit bis zu 6 Tanks fur
Jeden der drei Flussigkeitstypen anzeigen.
Es ist jedoch méglich, den ,Spitznamen” fur jeden einzelnen Tank im Meni zur manuellen Einrichtung von Motor und Tank zu
andern.

2. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Furuno. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von Furuno,
die Ihrem MFD beiliegt. Es gibt einige Unterschiede in der Menufiihrung der verschiedenen MFDs.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

L4 Flukd type
Fuel -
Fresh watar O
Wagte water
Satup

Live well

Capacity 200t |
Ol

Standard European (0 to 180 Ohm)
Black water

Fluid type Fusl
Gasoline

Wolwme unit Liter
Diesed

Custom shape
LPG O
LNG O

Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Das Furuno MFD erkennt automatisch Tanks, die an das gleiche NMEA 2000-Netzwerk angeschlossen sind. Sollte dies nicht
maglich sein (prifen Sie das Mena Automatische Einrichtung von Motor und Tank), kénnen Sie die Tanks manuell Uber das
Meni Manuelle Einrichtung von Motor und Tank einstellen.

4. Richten Sie eine  Instrumentenanzeige” lhrer Wahl ein und fligen Sie die entsprechenden Tanks als ,Anzeige” (wie im
Handbuch beschrieben) zur Instrumentenanzeige hinzu.

14.5.6. NMEA 2000

Neben dem Anschluss Uber Ethernet kann ein Furuno MFD auch mittels NMEA 2000 an das Victron-System angeschlossen
werden. Wenn Sie noch nicht mit dem NMEA 2000-Netz und Victron vertraut sind, lesen Sie zunachst das Kapitel Marine
MFD-Integration durch NMEA 2000.

Dieses Kapitel beschreibt die Besonderheiten bei der Anzeige von Victron NMEA 2000-Informationen auf Furuno MFDs.
Beachten Sie, dass es sich hierbei nicht um einen umfassenden Leitfaden handelt. Es ist schlicht das Ergebnis unserer
Forschung und Entwicklung, die alles auf einem Furuno MFD Uberprift hat. Die Funktionalitat wird (gréftenteils) von der
Furuno-Software bestimmt und kann sich daher auch andern und verbessern, wenn die Firma Furuno ihre Software aktualisiert.

Das MFD kann einfach so konfiguriert werden, dass es die Daten des GX-Gerats anzeigt. Um Tankdaten anzuzeigen, missen
Sie keine Instanz andern. Um die Batterie-/Gleichstromdaten von Victron-Geraten richtig anzeigen zu kénnen, missen Sie die
Dateninstanzen der gesendeten PGNs andem. Wie das funktioniert, erfahren Sie hier: Andern von NMEA 2000-Instanzen,
Abschnitt Dateninstanzen.

Um NMEA 2000-Gerate auf dem MFD anzuzeigen, gehen Sie zu Einstellungen = Ersteinrichtung = Datenerfassung > Sensorliste.
Hier kdnnen Sie grundlegende Informationen anzeigen und Gerateinstanzen und benutzerdefinierte Namen andern.
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14.5.7. Generische und unterstiitzte PGNs

Die folgenden Victron-bezogenen PGNs werden unterstitzt:

I

127505 Flussigkeitsstand (Tanks)
127506 Ausfuhrlicher Gleichstromstatus (Ladezustand, verbleibende Zeit)”
127508 Batteriestatus (eingeschrankte Unterstutzung); Spannung, Strom (1-2)

1) Die geprufte Furuno MFD-Firmware unterstitzt maximal 4 Batterien, nicht mehr

2) Aufgrund eines Fehlers in der MFD-Firmware wird ein negativer Strom der Batterie (z. B. beim Entladen) als — (drei
Striche) angezeigt.

victron energy
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Die GX-Gerate von Victron Energy verfigen tber eine NMEA 2000-Ausgangsfunktion: Wenn sie aktiviert ist, fungiert das GX-
Geréat als Briucke: Es macht alle Batteriemonitore, Wechselrichter/Ladegerate und andere Produkte, die an jedes GX-Gerat
angeschlossen sind, im NMEA 2000-Netzwerk verfugbar.

Mit dieser Funktion und dem Anschluss des GX-Gerats an ein NMEA 2000-Netzwerk konnen Marine MFDs diese Daten auslesen
und dem Benutzer visualisieren. Oft in einer sehr konfigurierbaren Weise.

Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C Stecker-Kabel, um das GX-Gerat mit dem NMEA 2000 Netzwerk zu
verbinden.

Vergleich zur App-Integration

Im Vergleich zur MFD-Integration Gber die App, wie im vorherigen Kapitel erlautert, bietet die Integration Gber N2K eine besser
anpassbare Konfiguration. Die Kehrseite der Integration Gber N2K besteht darin, dass mehr Arbeit bei der Erstellung einer
solchen Konfiguration anfallt und dass sichergestellt werden muss, dass alle PGNs und Felder darin unterstitzt werden und
zwischen dem Victron-System und dem MFD kompatibel sind.

Mehr Informationen

Neben diesem Kapitel soliten Sie auch Folgendes lesen:
1. Der Blogbeitrag zur Einfuhrung
2. Unser Leitfaden zur Integration von Marine NMEA 2000 & MFD

3. Das Kapitel NMEA 2000 in diesem Handbuch fur das von Ihnen verwendete MFD:
+ Fur Raymarine: NMEA 2000

+ For Navico: NMEA 2000
+ For Garmin: NMEA 2000
+ For Furuno: NMEA 2000

Ja, das ist eine groflie Lektlre, aber das ist grundsatzlich NMEA 2000 inharent: zum Beispiel unterstitzen einige dieser MFDs die
Anzeige von AC-Daten, die Uber die NMEA 2000-Verkabelung empfangen werden, andere nicht. Einige erfordern die Anderung
von Dateninstanzen, andere nicht und so weiter.

15.2. Unterstiitzte Gerdte / PGNs
NMEA 2000 definiert mehrere Nachrichten.

* Nachrichten werden durch ihre Parametergruppennummer (PGN) identifiziert.

Eine textliche Beschreibung der Nachricht ist auf der NMEA 2000-Website (http://www.nmea_ org/) éffentlich zuganglich.

Eine detaillierte Spezifikation des Protokolls und der Nachrichtendefinition oder eines Teils davon kann online auf der NMEA
2000-Website bestellt werden.

+ NMEA 2000 basiert auf und ist kompatibel mit SAE J1939. Alle AC-Informationsmeldungen sind im AC-Statusmeldungsformat,
wie in J1939-75 definiert. Die Spezifikation dieser Botschaften kann auf der SAE-Website (hitp://www sae org/) erworben
werden.
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* Eine detaillierte Liste der PGNs finden Sie in unserem Whitepaper Datenkommunikation mit Victron Energy-Produkten.

Wechselrichter/Ladegerite

+ Alle Wechselrichter/Batterielader, die Uber einen VE Bus-Anschluss angeschlossen werden, werden unterstitzt. Dazu gehéren
Multis, Quattros, MultiPlus-lls und andere (ahnliche) Victron Wechselrichter/Batterielader.

* Die Daten werden tbertragen und es ist méglich, den Landstrom einzustellen, den Wechselrichter/Ladegerat ein- und
auszuschalten sowie die Modi Nur Wechselrichter und Nur Ladegerat zu aktivieren.

Die Schnittstelle hat zwei Funktionen:

* Die Funktion ,153 Wechselrichter” stellt den AC-Ausgang dar

* Die Funktion ,154 AC-Eingang” Monitor stellt den AC-Eingang dar

Die oben genannten Funktionsnummem stimmen nicht mit der offiziellen NMEA 2000-Liste der Klassen- ‘
und Funktionscodes tberein. In dieser Liste ist der Funktionscode 153 als Wechselstromnetz und der
Funktionscode 154 als Wechselstromausgang definiert — genau umgekehrt zu ihrer Verwendung hier.

Diese Zuordnung wurde bereits zu Beginn der NMEA-2000-Implementierung fur Victron-Produkte festgelegt
und wird mittlerweile in einer Vielzahl von Installationen im Einsatz verwendet. Eine Anderung zu

diesem Zeitpunkt wiirde die Identifizierung des Wechselstromausgangs und des Wechselstromeingangs

bei diesen bestehenden Systemen beeintrachtigen; daher steht der Funktionscode 153 weiterhin

fur den Wechselstromausgang des Wechselrichters/Ladegerats und der Funktionscode 154 fur den
Wechselstromeingang. Beachten Sie bei der Interpretation von Victron-AC-Status-PGNs die in diesem
Abschnitt beschriebene Zuordnung und nicht die allgemeinen Definitionen der NMEA-2000-Funktionscodes.

g .

Ladegeratstatusmeldungen werden von der Wechselrichterfunktion gesendet. Beide Funktionen haben eine eigene
Netzwerkadresse. Da beide Funktionen die gleichen PGNs tbertragen, z B. ein AC-Status-PGN, das Spannung, Strom und
weitere Informationen enthalt, missen NMEA 2000-Datenverbraucher wie z. B. generische Displays in der Lage sein, anhand der
Netzwerkadresse unterscheiden zu kdnnen. Je nach der Funktion, die zu dieser Netzwerkadresse gehdrt, muss diese entweder
als Wechselrichtereingang oder als Wechselrichterausgang interpretiert werden.

* Displays, die dazu nicht in der Lage sind, betrachten die Daten als zum Stromnetz (Nutzen) gehorend. Der
Wechselrichterausgang wird dann als Nutzen #0 und der Wechselrichtereingang als Nutzen #1 interpretiert. Diese
Standardinstanznummern kénnen bei Bedarf von einem Netzwerkkonfigurationstool geandert werden.

* Die vom Wechselrichter (/Ladegerét) gemessene Batterietemperatur wird ebenfalls Gbertragen.

Alle VREG-Kommunikationen massen an die Adresse gesendet werden, die fir die Funktion des Wechselrichters
steht. Die andere, der Wechselstromeingang, unterstitzt keine VREG-Anfragen: Diese Adresse Ubertragt nur
Wechselstrominformationen, die sich auf den Wechselstromeingang beziehen.

Wechselrichter

+ Alle unsere Uber VE.Bus angeschlossenen Wechselrichter und an tGber ein VE Direct-Kabel angeschlossene Wechselrichtern
werden unterstitzt und ihre Informationen auf dem NMEA 2000-Netzwerk zur Verfiigung gestellt.

Batteriemonitore

* Unterstutzt. Dies schliel3t jeden Batteriewachter ein, der vom GX-Gerat unterstutzt wird.

* Die Batterie, die im GX-Gerat als Systembatterie ausgewahlt wurde (Einstellungen — Systemeinrichtung — Batterien —
Batteriemonitor), wird mit einer festen Gerate- und Batterieinstanz von 239 tUibertragen. Damit wird sichergestellt, dass es
immer dieselbe Instanz fur die Hauptbatterie (Systembatterie) gibt, anstatt dass ein System die Instanz 0 fur z. B. das Lynx
Smart BMS (mit eingebautem Batteriemonitor) verwendet und ein System mit z. B. einem SmartShunt verschiedene Instanzen
verwendet.

Solarladegerite
* Unterstutzt. Batteriebezogene Werte sowie die PV-Array-Spannung und -Strom werden auf dem NMEA 2000-Netzwerk zur
Verfligung gestellt.

* Es werden die Smart IP43-Ladegerate mit 120-240 V und 230 V unterstitzt. Nur das Modell mit 120-240 V kann Ober ein
kompatibles MFD ferngesteuert werden (Ein-/Ausschalten und Eingangsstrombegrenzung).

Orion X8 DC-DC-Batterieladegerite

* Orion XS-Gerate werden unterstatzt und kénnen Gber ein kompatibles MFD ferngesteuert werden (Ein-/Ausschalten).
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Tankflillstandsdaten

+ Alle auf dem GX-Gerat angezeigten Tankfullstande, einschliellich GX Tank 140 und Mopeka-Sensoren, werden an das
NMEA 2000-Netzwerk Gbertragen. Die verwendete PGN ist 127505 Flussigkeitsstand, die die Flussigkeitsinstanz (auch als
Dateninstanz bezeichnet), den Flussigkeitstyp (Kraftstoff, Frischwasser, Abwasser, Brunnen, Ol, Schwarzwasser, Gadolin,
Diesel, LPG, LNG, Hydraulikol und Rohwasser) und den Flissigkeitsstand in Prozent des Tankvolumens und der Tankkapazitat
enthalt.
Seien Sie vorsichtig bei der Verwendung der Flissigkeitstypen LNG, LPG, Diesel und Hydraulikél: Diese Typen sind relativ neu
im NMEA 2000 Standard und werden noch nicht von allen MFDs und Kartenplottern unterstitzt.

* Die Kennzeichnung der Tanks auf den MFDs muss auf jedem MFD selbst vorgenommen werden. Der benutzerdefinierte
Name, wie er im Victron-System konfiguriert ist, wird im Feld Installationsbeschreibung Nr. 1 in der PGN 126996 —
Produktinformation Ubertragen, aber nicht von den MFDs verwendet.

+ Das GX-Gerat weist jedem Tank automatisch eine eindeutige Gerateinstanz und eine Tankinstanz zu. Sie werden alle gleich
bericksichtigt. Diese automatische Nummerierung erfolgt speziell und ausschlieBlich fur Tankflllstande, um die korrekte
Anzeige auf allen verschiedenen Marken und Typen von MFDs so einfach wie méglich zu gestalten.

Sonstige Daten und Produkttypen

* Nicht unterstitzt. Die oben explizit erwahnten Typen sind die einzigen, die jetzt unterstitzt werden.
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15.3. NMEA 2000-Konfiguration

< VE.Can port 1
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)
Devices
NMEA2000-out
Unigue identity number selector 1 |

Check Unique id numbers Press to check |

Network status

[ Ensitung | tadarr sescriung

CAN-bus-Profil VE.Can Definiert den Typ und die Baudrate des CAN-bus-Netzwerks. Um in
Kombination mit NMEA 2000 zu verwenden, wahlen Sie eines der Profile,
das VE.Can enthalt und bei 250 kbit/s liegt

NMEA 2000-Ausgang Aus Aktiviert und deaktiviert die NMEA 2000-Ausgangsfunktion

Eindeutiger 1 Wahlt den Nummernblock aus, der fur die NAME Eindeutige
Identitatsnummerm- Identitatsnummern im Feld PGN 60928 NAME verwendet werden soll. Fur
Selektor das GX-Gerét selbst, und wenn NMEA 2000-Out aktiviert ist, auch far die

virtuellen Gerate. Andern Sie sie nur, wenn Sie mehrere GX-Geréate im selben
VE.Can-Netzwerk installieren. Es gibt keine weiteren Grinde, diese Zahl zu
andern. Fir weitere Einzelheiten zur Eindeutigen Identifikationsnummer lesen
Sie den letzten Abschnitt in diesem Kapitel.

Eindeutige ID- Sucht nach anderen Geraten, die die gleiche eindeutige Nummer verwenden.
Nummern priifen Wenn die Suche abgeschlossen ist, antwortet es entweder mit einem OK
oder mit dem Text:

Es ist ein anderes Gerat mit dieser eindeutigen Nummer verbunden, bitte
wéhlen Sie eine andere aus.

Beachten Sie, dass es normalerweise keinen Grund gibt, diese Funktion

zu verwenden: Das GX-Gerat Gberprift automatisch und kontinuierlich die
Eindeutigkeit der verwendeten Nummern und wamnt im Falle eines Konflikts.
Diese Einstellung wird zur Verfigung gestelit, um nach dem Andern der
Einstellung schnell zu bestatigen, dass alles in Ordnung ist.

15.4. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Raymarine)

Moderne Raymarine Axiom MFDs konnen bis zu 16 Tankpegelstande anzeigen und kleinere MFDs wie das i70 oder i70s kénnen
bis zu 5 Tanks anzeigen.

Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann der Axiom nur die Flussigkeitstypen Treibstoff (Standard), Frischwasser, Abwasser (auch Grauwasser genannt),
Brunnen, Schwarzwasser und Benzin anzeigen. Die anderen Flussigkeitstypen wie LNG, LPG, Hydraulikdl und Diesel
werden nicht angezeigt. Dies ist eine Einschrankung von Raymarine, die sich mit einer zukunftigen Firmware-Aktualisierung
andern kann.

Es ist allerdings maglich, den Flussigkeitstyp eines bestimmten Tanksenders im GX-Geratemenu auf einen der unterstitzten
Typen zu konfigurieren und den Tank dann in den Axiom-Tankeinstellungen (Bootsdetails > Tanks konfigurieren >
Tankeinstellungen) in einen beliebigen Namen umzubenennen, z. B. LPG, der dann als LPG-Tank auf dem Armaturenbrett
angezeigt wird.

2. Deri70 und der i70s zeigen bis zu 5 Tanks an, bei denen der Flussigkeitstyp Kraftstoff sein muss. Alle anderen
Flussigkeitstypen werden nicht angezeigt.

3. Die Voraussetzungen fur die Instanzierung finden Sie in dem Abschnitt Voraussetzungen fur die Instanzierung bel
Verwendung von Raymarine weiter unten.

4. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.
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Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Raymarine. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von
Raymarine, die Ihrem Raymarine MFD beiliegt. Besuchen Sie die Website fur Handbiicher und Dokumente von Raymarine, um
die neueste Version zu erhalten.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

Fluid type

Fue -
Fresh water

Waste water

Setup
Lire well

Capacity 2004 |
ail

Standard European (0 to 180 Ohe
Black water

Fluid type Fue
Gasaling

Volwme unit Liters

Custom shape

Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Gehen Sie auf lhrem Axiom MFD zu Einstellungen > Bootsdetails > Tanks > Tanks konfigurieren und Gberprifen Sie, ob alle
Tanksensoren aufgelistet sind.

Tank settings

ed SHoabEealsN Units  This

Victran

Num of g

Hum of interiol

Indem Sie kurz auf den jeweiligen Tank tippen, kénnen Sie dem Tank eine aussagekraftige Bezeichnung
@ geben, der dann auf dem Dashboard angezeigt wird.

L

4. Offnen Sie das TANKS-Dashboard oder richten Sie eine neue Seite ein, um die Tanks anzuzeigen.

Select data
o Fusl
Fuel [Gasolire)
+ Frogh water

+ Live wall

Gy wter

* Black water

Durch langes Tippen auf einen der Tanks kénnen Sie weitere Konfigurationen vornehmen, z. B. den anzuzeigenden Tank
auswahlen oder, falls verfugbar, die Einheit von Prozent auf Volumen andern.

15.5. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Garmin)

Moderne Garmin MFDs wie die GPSMARP 84xx-Serie kénnen verschiedene Arten von Tankfullstanden anzeigen.
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Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann der GRSMARP nur die Flassigkeitstypen Treibstoff (Standard), Frischwasser, Abwasser (auch Grauwasser
genannt), Brunnen, Ol, Schwarzwasser und Generator anzeigen. Die anderen Flissigkeitstypen wie LNG, LPG und Diesel
werden nicht angezeigt. Dies ist eine Einschrankung von Garmin, die sich mit einer zukinftigen Firmware-Aktualisierung
lhres MFDs andern kann.

Es ist allerdings maglich, den Flussigkeitstyp eines bestimmten Tanksenders im GX-Geratemenu auf einen der unterstitzten
Typen zu konfigurieren und den Tank dann in den GPSMAP-Tankeinstellungen in einen beliebigen Namen umzubenennen,
z. B. LPG, der dann als LPG-Tank auf dem Armaturenbrett angezeigt wird.

2. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstiitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Garmin. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von Garmin,
die Ihrem MFD beiliegt. Es gibt einige Unterschiede in der Menufiihrung der verschiedenen MFDs.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

Fluid type

Fue o
Fresh water

Waste water

Setup
Live well

Capacity 20t |
0il

Standard European (0 1o 180 Ohm)
Black water

Fluid type Fus

Gasoline

Wolwme unit
Diesed

Custom shape
LPG
LNG

Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Gehen Sie auf lnrem Garmin MFD zu Einstellungen > Kommunikation > NMEA 2000-Einrichtung > Geréateliste und
Uberprifen Sie, ob alle Tanksensoren aufgefuhrt sind.

ELLER

WHEA 0183 Bty

WHES 050 fap

Marne Metmerk

4. Konfigurieren Sie die Tankfillstandssensoren, indem Sie einen Bildschirm mit Messgeraten 6ffnen und dann Mena >
Tankvoreinstellung wahlen. Dort kénnen Sie einen Tankflllstandssensor zur Konfiguration auswéahlen sowie den Namen,
den Typ, den Stil, die Kapazitat und die Position des Tanks andern.
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15.6. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Navico)
Moderne Navico MFDs wie die Simrad NSO EVO3-Serie kénnen verschiedene Arten von Tankflllstanden anzeigen.
Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann ein kompatibles Simrad MFD nur die Flussigkeitstypen Treibstoff (Standard), Wasser, Abwasser (auch
Grauwasser genannt), Brunnen, Ol und Schwarzwasser anzeigen. Die anderen Flussigkeitstypen wie LNG, LPG und Diesel
werden nicht angezeigt. Dies ist eine Einschrankung von Simrad, die sich mit einer zukinftigen Firmware-Aktualisierung
Ihres MFDs andern kann.

Es ist allerdings maglich, den Flussigkeitstyp eines bestimmten Tanksenders im GX-Geratemenu auf einen der unterstitzten
Typen zu konfigurieren und den Tank dann in den MFD-Tankeinstellungen in einen beliebigen Namen umzubenennen, z. B.
LPG, der dann als LPG-Tank auf dem Armaturenbrett angezeigt wird.

2. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Simrad. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von Simrad,
die Ihrem MFD beiliegt. Es gibt einige Unterschiede in der Menufiihrung der verschiedenen MFDs.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

Fluid type
Fue ®
Fresh water
Waste water
Setup
Live well

Capacity 2004 |

Standard European (0 1o 180 Ohm,

Fluid type Fue
Volume unit Liters

Custom shape

Hydraulic oil

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Gehen Sie auf Inrem Simrad MFD zu Einstellungen > Netzwerk > Quellen > Erweiterte Einstellungen > Datenquellenauswahl
und dGberprifen Sie, ob alle Tanksensoren aufgelistet sind. Die Tanksensoren sollten automatisch vom System erkannt
werden. Falls nicht, aktivieren Sie die Eigenschaft Gber die erweiterte Option im Dialogfeld Systemeinstellungen.
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Boat speed

Seatemp Infa

Distance log Device Name Fuel Tank o
Depth SOUFEES. .. Water Tank -}
Rudder feedback Device list Live Wel B
Bara pressure Dlagnastics Ol Tank LY
Air terp Eridge canfiguration Black Tarik L
Attitude roll SimNet Groups... Unconfigured =
Attitude pltch Damping... speed/Depth &
Autopilat Calibration L3

Spesd LOG NMEAZOOD L4

Advanced., HAMEADTAZ 3

4. Die Auswahl eines Tanksensors aus dem Menu zur Auswahl der Datenquelle zeigt zusatzliche Details und
Konfigurationsoptionen an, wie z. B. den Flussigkeitstyp, den Standort oder den benutzerdefinierten Namen. Anschlieend
offnen Sie ein Dashboard oder erstellen ein benutzerdefiniertes Dashboard und platzieren die Tanksensoren wie gewiinscht.

DT SOURCE SELECTION u

GPS o
Fuel Tank n
Water Tank Select
Live Well Confligure device
0il Tank Rename (Black Tank)
- Black Tank Mewi (Elack Tank)
« BLACK
« Black Water Level (Global) 82_ 525
Auto Select STBD BLACK
Uncanfigured Reset Global
Black Water Level 100.0% Reset Loca
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15.7. Konfiguration mehrerer Tankfiillstandsmessungen (Furuno)
Moderne Furuno MFDs wie die NavNet TZtouch3-Serie konnen verschiedene Arten von Tankfillstanden anzeigen.
Es gelten die folgenden Einschrankungen:

1. Aktuell kann die NavNet TZtouch3-Serie nur Kraftstoff (Standard), Frischwasser und Schwarzwasser mit bis zu 6 Tanks fur
Jeden der drei Flussigkeitstypen anzeigen.

Es ist jedoch méglich, den ,Spitznamen” fur jeden einzelnen Tank im Meni zur manuellen Einrichtung von Motor und Tank zu
andern.

2. Alle Tanksensoren, die im Kapitel Kopplung von Victron-Produkten und Anschluss von unterstitzten Nicht-Victron-Produkten
erwahnt werden, werden unterstitzt.

Konfiguration Schritt fiir Schritt

Bevor Sie mit den folgenden Schritten fortfahren, missen Sie das GX-Gerat an das NMEA 2000-Netzwerk anschlief3en, an
das das MFD angeschlossen ist. Verwenden Sie unser VE Can zu NMEA 2000 Micro-C-Steckerkabel, um das GX-Gerat an
das NMEA 2000 Netzwerk anzuschliel?en und stellen Sie sicher, dass der NMEA 2000-Ausgang des VE.Can-Anschlusses im
GX-Gerat aktiviert ist.

Die nachfolgende Vorgehensweise ersetzt nicht das Handbuch von Furuno. Lesen Sie unbedingt die Dokumentation von Furuno,
die Ihrem MFD beiliegt. Es gibt einige Unterschiede in der Menufiihrung der verschiedenen MFDs.

1. Schliefsen Sie die Tanksensoren an lhr GX-Gerat an.

2. Achten Sie darauf, dass die Tanksensoren auf einen Flussigkeitstyp eingestelit sind, der von lhrem MFD unterstitzt wird.

L4 Flukd type
Fue ®
Fresh watar O
‘Waste water
< Setup .
Live well O
Capacity 2004 |
- il
Standard European (0 1o 180 Ohm)
Black water
Fluid type Fuel
Gasoline
Volume unit Liters
Diese
‘Custom shape
LPG C
LNE ]

Hydraulic il

Raw water

Dies geschieht im Einrichtungsmenii des Tanksensors in der Remote Console - Gerateliste — [Ihr_Tanksensor] —
Einrichtung — Flussigkeitstyp

3. Das Furuno MFD erkennt automatisch Tanks, die an das gleiche NMEA 2000-Netzwerk angeschlossen sind. Sollte dies nicht
maglich sein (prifen Sie das Mena Automatische Einrichtung von Motor und Tank), kénnen Sie die Tanks manuell Uber das
Meni Manuelle Einrichtung von Motor und Tank einstellen.

4. Richten Sie eine  Instrumentenanzeige” lhrer Wahl ein und fligen Sie die entsprechenden Tanks als ,Anzeige” (wie im
Handbuch beschrieben) zur Instrumentenanzeige hinzu.

15.8. NMEA 2000-Ausgang Technische Details

15.8.1. NMEA 2000-Glossar

Hier ist ein Glossar, das bei der Interpretation dieses Textes hilft:

+ Virtuelles Gerét: ein Batteriemonitor, Wechselrichter oder ein anderes Victron-Gerat, das selbst nicht Gber einen CAN-bus-
Anschluss verfugt, der virtuell* auf dem CAN-bus durch die NMEA 2000-Out-Funktion des GX-Gerates zur Verfligung gestellt
wird.

*+ CAN-bus: der VE.Can-Anschluss auf dem GX-Gerat, das im Kontext dieses Kapitels héchstwahrscheinlich mit einem NMEA
2000-Netzwerk verbunden ist.

*+ NMEA 2000-Ausgang: die Softwarefunktion im GX-Gerat, die in diesem Kapitel beschrieben wird.

*+ NMEA 2000: Marine CAN-bus-Protokoll, basierend auf J1939.
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* Instanz: Es gibt viele Arten von Instanzen, die im Folgenden ausfuhrlich erlautert werden.
+ J1939: Eine Reihe von Standards, die ein CAN-bus-Protokoll definieren, definiert von der SAE-Organisation.

* Address Claim Procedure (ACL): ein von J1939 spezifizierter und in NMEA 2000 verwendeter Mechanismus, der von den
Geraten im Netzwerk verwendet wird, um zu verhandeln und jedem Geréat im Netzwerk eine eindeutige Netzwerkadresse
zuzuweisen. Es ist eine Zahl von 0 bis 252. Es sind drei spezielle Netzwerkadressen definiert:

1. OxFD (253) - Reserviert
2. OxFE (254) - Adresse kann nicht beansprucht werden - zum Beispiel, wenn alle anderen in Gebrauch sind

3. OxFF (255) - Die Ubertragungsadresse

15.8.2. NMEA 2000 Virtuelle Geréte

Wenn die NMEA 2000-Ausgangsfunktion aktiviert ist, fungiert das GX-Gerat als Briicke: es stellt jeden Batteriewachter,
Wechselrichter/Ladegerat oder jedes andere angeschlossene Gerat einzeln auf dem CAN-bus zur Verfigung. Individuell, wie
in jedem mit einer eigenen Netzwerkadresse, einer eigenen Gerateinstanz, Funktionscodes und so weiter.

Beispielsweise stellt ein GX-Gerat mit zwei BMVs, die an einem VE Direct-Anschluss angeschlossen sind, und einem
Wechselrichter/Batterielader, der Uber VE.Bus angeschlossen ist, die folgenden Daten auf dem CAN-bus zur Verfigung:

Adresse Klasse Funktion Beschreibung

OxE1 130 (Display) 120 (Display) Das GX-Gerat selbst

0x03 35 (Stromerzeugung) 170 (Batterie) Das 1. BMV

OxE4 35 (Stromerzeugung) 170 (Batterie) Das 2. BMV

0xD3 35 (Stromerzeugung) 153 Der Wechselrichter/Batterielader (AC-Ausgang)
0xD6 35 (Stromerzeugung) 154 Der Wechselrichter/Batterielader (AC-Eingang)

15.8.3. NMEA 2000-Klassen und -Funktionen

Gemalt der NMEA 2000-Spezifikation definieren diese die Arten von Sendern und Geraten, die an den CAN-bus angeschlossen
sind. Klassen sind die Hauptkategorien, und Funktionen spezifizieren diese bis ins Detail.

15.8.4. NMEA 2000-Instanzen

Instanzen werden in einem NMEA 2000-Netzwerk dazu genutzt, mehrere ahnliche Produkte zu identifizieren, die an dasselbe
Netzwerk angeschlossen sind.

Nehmen wir als Beispiel ein System mit zwei Batteriemonitoren (einer fur die Hauptbatteriebank und ein weiterer fur

die Bank des hydraulischen Strahlruders) und einem Quattro-Wechselrichter/-Ladegerat. Alle drei Gerate senden ihre
Batteriespannungsmesswerte Uber das N2K-Netzwerk. Damit die Displays diese Werte an der richtigen Stelle anzeigen kénnen,
missen sie wissen, welche Spannung zu welcher Batterie gehdrt. Dafir sind die Instanzen da.

Es gibt verschiedene Arten von Instanzen und fur Schiffssysteme sind zwei davon von Bedeutung: die Gerateinstanz und die
Dateninstanz. Fur die Dateninstanz gibt es verschiedene Bezeichnungen, wie z. B. Flussigkeitsinstanz, Batterieinstanz und
Gleichstrominstanz. Die NMEA 2000-Norm definiert drei verschiedene Instanzen:

1. Dateninstanz
2. Geréiteinstanz

3. Systeminstanz

Fur alle Batteriemonitore und andere Gerate, die das GX-Gerat auf dem CAN-bus zur Verfugung stellt, ist jeder der oben
genannten Instanzarten verfugbar und kann individuell konfiguriert werden.

Pro virtuelles Gerat gibt es eine Gerate- und eine Systeminstanz. Und je nach Typ des virtuellen Gerats gibt es eine oder
mehrere Dateninstanzen.

Beispielsweise gibt es flr einen BMV-712 zwei Dateninstanzen, eine ,DC-Instanz” fur die Hauptbatterie und eine weitere fir die
Spannung der Starterbatterie.

Wie Instanzen geandert und verwendet werden kénnen, hangt vom Gerat und der Software ab, die zum Auslesen der Instanzen
aus dem CAN-bus verwendet wird. Beispiele fur Gerate und Software, die hier gemeint sind, sind MFDs wie z. B. von Garmin,
Raymarine oder Navico; aber auch eher softwareorientierte Lésungen wie z. B. die von Maretron.

Die meisten dieser Losungen identifizieren Parameter und Produkte, indem sie eindeutige Gerateinstanzen erfordern oder die
PGN 60928 NAME Eindeutige Identitatsnummem verwenden. Sie stutzen sich nicht auf eindeutige Dateninstanzen.

In diesem Zusammenhang gibt es jedoch eine Ausnahme:
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* Bei Raymarine MFDs muss mdglicherweise die Dateninstanz geandert werden, damit die Daten korrekt angezeigt werden, je
nach Version der Lighthouse-Firmware. Weitere Einzelheiten hierzu finden sich im im Raymarine-spezifischen Kapitel NMEA
2000.

Die NMEA 2000-Spezifikation gibt Folgendes an: ,Dateninstanzen missen in denselben PGNs, die von einem Gerét Ubertragen
werden, eindeutig sein. Dateninstanzen dirfen im Netzwerk nicht global eindeutig sein. Die Feldprogrammierbarkeit wird durch
die Verwendung von PGN 126208, Schriftfeldgruppenfunktion, implementiert”.

Mit anderen Worten: Dateninstanzen missen nur innerhalb eines einzigen Gerates eindeutig sein. Es gibt keine Anforderung,
dass diese global eindeutig sein mussen — die einzige Ausnahme ist die “Motorinstanz”, die zumindest vorlaufig, global
eindeutig sein muss (z .B. Backbord = 0, Steuerbord = 1). So kénnen beispielsweise einige unserer BMV-Batteriewachter
zwel Spannungen messen, eine flur die Hauptbatterie und eine fur die Starterbatterie, und das ist der Bereich, in dem die
Dateninstanzierung verwendet wird. Ahnliches gilt fir Batterieladegerate mit mehreren Ausgangen. Beachten Sie bitte, dass
das Installationsprogramm diese Dateninstanzen nicht &ndern muss, da diese Produkte so vorkonfiguriert sind, dass sie die
entsprechenden PGNs mit eindeutigen Dateninstanzen (Batterieinstanz & in diesem Fall DC-Detailinstanz) Ubertragen.

n Es ist zwar moglich, die Dateninstanzen zu andern, aber die Anderung der Dateninstanzen auf einem Victron-
Gerat macht es unmaglich, dieses Gerat von anderen Victron-Geraten korrekt zu lesen.

Dies liegt daran, dass das GX-Gerat den Ausgang eins des Ladegeréts auf Batterie- und Gleichstrominstanz
0, den Ausgang zwei auf Batterie- und Gleichstrominstanz 1 und den Ausgang drei auf Batterie- und
Gleichstrominstanz 2 erwartet. Das Andern der Flussigkeitsinstanz sowie anderer Dateninstanzen fur

PGNSs, die von einem GX-Gerat in einem NMEA 2000-Netzwerk mit Hilfe seiner NMEA 2000-Out-Funktion
Ubertragen werden, ist kein Problem.

Ein Hinweis zu den Geréteinstanzen: es ist nicht notwendig, jedem Gerat am CAN-bus eine eindeutige Gerateinstanz
zuzuweisen. Es ist kein Problem fur einen Batteriewéachter und ein Solarladegerat, beide mit (ihrer Standardeinstellung)
Gerateinstanz 0 zu konfigurieren. Auch bei mehreren Batteriewachtern oder Solarladegeraten ist es nicht immer notwendig,
jedem von ihnen eine eindeutige Gerateinstanz zuzuordnen. Wenn Gberhaupt notwendig, missen sie nur zwischen den Geraten,
die dieselbe Funktion verwenden, eindeutig sein.

Beachten Sie dabei bitte, dass die Anderung der Gerateinstanz auf einem Victron-Gerat dessen Betrieb @andern kann, siehe
unten.
Systeminstanzen

Gemal} der NMEA 2000-Spezifikation ist diese Instanz ein 4-Bit-Feld mit einem giltigen Bereich von 0 bis 15, das das Auftreten
von Geraten in zusatzlichen Netzwerksegmenten, redundanten oder parallelen Netzwerken oder Subnetzwerken anzeigt.

Das System Instance Field kann verwendet werden, um mehrere NMEA 2000-Netzwerke auf diesen groieren marinen
Plattformen zu erleichtern. NMEA 2000-Gerate hinter einer Bricke, einem Router, einem Gateway oder als Teil eines
Netzwerksegments konnten dies alles durch die Verwendung und Anwendung des System-Instanz-Feldes anzeigen.
Die ECU-Instanz und die Funktionsinstanz

In einigen Dokumentations- und Software-Tools wird eine andere Terminologie verwendet:

+ ECU-Instanz

+ Funktionsinstanz

* Gerateinstanz Unten
* Gerateinstanz Oben

Hier sehen Sie, wie sie alle zusammenhangen: Die Terminologie der ECU-Instanz und Funktionsinstanz stammt aus der SAE
J1939- und ISO 11783-5-Spezifikation. Und sie sind in der NMEA 2000-Definition nicht vorhanden. Sie definieren jedoch alle die
gleichen Felder in den gleichen CAN-bus-Nachrichten, die NMEA 2000 als Geréteinstanz definiert.

Genauer gesagt: Das Feld, das J1939 als ECU-Instanz definiert, ist in der NMEA 2000-Spezifikation in Geréateinstanz unten
umbenannt. Die Funktionsinstanz wird in Geréteinstanz Oben umbenannt. Und zusammen bilden sie die Gerdteinstanz, eine
NMEA 2000-Definition.

Obschon unterschiedliche Begriffe verwendet werden, handelt es sich bei diesen Feldern in beiden Standards um dieselben
Felder. Gerateinstanz Unten ist 3 Bits lang, und Gerateinstanz Oben 5, zusammen 8 Bits. Das ist das eine Byte, das die NMEA
2000 Device Instance.

Die einzigartige Instanz

Die Eindeutige Instanz ist ein weiteres Wort, das verwendet wird, um fast die gleiche Information zu beschreiben. Sie wird von
Maretron verwendet und kann in deren Software sichtbar gemacht werden, indem die Spalte aktiviert wird. Die Maretron-Software
wahlt selbst zwischen Gerateinstanz und Dateninstanz.
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15.8.5. NMEA 2000 Instanzen andern

Da das NMEA-2000-Protokoll Befehle zum Andern einer Instanz durch Senden von Befehlen an ein Gerat vorschreibt, gibt
es verschiedene Methoden zum Andern von Instanzen. Die am haufigsten verwendeten Methoden werden weiter unten
beschrieben. Zusatzlich zu den hier beschriebenen Methoden gibt es noch andere. So erlauben z. B. einige MFDs ebenfalls
die Anderung von Instanzen.

Hiufig verwendete Methoden zum Andern von Instanzen:

1

2.

3.

4.

Fernkonsole auf einem GX-Gerat: Ausschlietlich Gerateinstanzen
Actisense NMEA-Reader-Software + NGT-1-USB: Gerate- und Dateninstanzen
Maretron-Software + USB-Adapter: Unbekannt (siehe Maretron-Dokumentation)

Befehlszeile eines GX-Gerats: Gerate- und Dateninstanzen. Bitte beachten Sie, dass dies fortgeschrittene Linux-Kenntnisse
voraussetzt und hier nur fur erfahrene Softwareentwickler aufgefihrt wird.

Hinweise zum Andern von Daten- und Geriteinstanzen

Dateninstanz:

Obwaohl wir von einer Anderung der Dateninstanzen abraten (siehe Erklarung und WARNUNG oben), ist es maoglich, diese zu
andern.

Das GX-Gerat verfugt Gber keine Option, diese zu andern — ein Tool eines Drittanbieters ist erforderlich. Das einzige uns
bekannte Tool, das diese Funktion ausfihren kann, ist der Actisense NMEA 2000 Reader.

+ Die Batterieinstanz und die Gleichstrominstanz haben bei Victron-Produkten denselben Wert. Wenn Sie einen der beiden
Werte andern, &ndert sich auch der andere Wert.

+ Da der BMV zwei Spannungen ausgibt, die Hauptspannung und die Hilfs- oder Startspannung, ist dieser mit zwei
Batterieinstanzen vorkonfiguriert: 0 und 1. Wenn Sie diese in 1 und 2 andern wollen, &ndern Sie zuerst die 1in 2 und
dann die 0 in 1, da die beiden nicht identisch sein kénnen.

Da Solarladegerate zwei Satze von Spannungs- und Stromdaten senden (einen flur den Batterieladeausgang und einen fur
den Solareingang), werden diese standardméaRig als Dateninstanz 0 fur den Batterieladeausgang und Dateninstanz 1 fur
den Solareingang konfiguriert. Der Geratetyp ist fur den Ladeausgang auf Batterie und fur den Solareingang auf Solarzelle
eingestellt.

Da Orion XS DC-DC-Batterieladegerate zwei Satze von Spannungs- und Stromdaten senden (einen fur den Ausgang und
einen fur den Eingang), sind diese standardmafig als Dateninstanz 0 fur den Ausgang und Dateninstanz 1 fur den Eingang
konfiguriert. Der Geratetyp ist fur den Ausgang auf Batterie und fur den Eingang auf Konverter eingestellt.

+ Wechselstromladegerate kdnnen bis zu drei Instanzen von Spannungs- und Stromdaten senden, eine fir jeden
Batterieausgang. Standardmalig sind diese als Instanz 0 fur Ausgang 1, Instanz 1 fur Ausgang 2 und Instanz 2 fur Ausgang
3 konfiguriert.

= Das Andern der Flussigkeitsstandinstanz mit Actisense weist einen Fehler auf. Wahrscheinlich liegt es daran, dass Actisense
den Wert als 8-Bit-Zahl ansieht, wahrend er in der Definition eine 4-Bit-Zahl ist. Workaround: Setzen Sie mit dem GX den
Flussigkeitstyp auf Kraftstoff (0), andern Sie dann mit Actisense die Flussigkeitsinstanz auf den gewinschten Wert, und
setzen Sie dann mit Ihrem GX den Typ wieder auf den gewinschten Typ.

Geréteinstanz:
WARNUNG: Die folgenden (Victron-) Funktionen hangen von der Geréteinstanz ab:

1. Bei einem ESS-System mit Solar-Ladegeraten, die an ein VE.Can-Netzwerk angeschlossen sind, missen diese Solar-
Ladegerate fur einen ordnungsgeméfien Betrieb weiterhin auf ihre Standard-Gerateinstanz (0) konfiguriert werden. Dies
gilt nicht fur VE_Direct-verbunden Solarladegerate, die auf dem CAN-bus als virtuelles Gerat unter Verwendung der NMEA
2000-Ausgangsfunktion zur Verfligung gestellt werden. Es sei denn, die Gerateinstanz des GX-Gerates wird auf eine
andere Gerateinstanz umkonfiguriert. Das ist zwar technisch mdglich, aber nicht ratsam und auch nie erforderlich. In
dieser Situation missen die Ladegeréte jedoch auf die gleiche Instanz wie das GX-Gerat konfiguriert werden.

2. Fuor Systeme mit verwalteten Batterien gilt dasselbe.
3. Sowohl Solarladegerate als auch an Wechselstrom angeschlossene Batterieladegerate synchronisieren ihren Betrieb,
ihren Ladezustand usw., wenn sie in einem VE._Can-Netzwerk verbunden sind. Damit diese Funktion genutzt werden kann,

missen alle Ladegerate auf die gleiche Gerateinstanz konfiguriert sein.

Zusammenfassend empfehlen wir fur die meisten Systeme, die Gerateinstanz auf dem Standardwert 0 zu belassen.

Fernkonsole auf einem GX-Gerit: Anderung der Geriteinstanz:
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< senge  Comecinty  vEcampon2 NI

Ekrano GX |500] WE.Can Instance® 0
SmartSolar Charges MPPT 75/15 re [502] VE.Can Instance# 0
SmartSolar Charges MPPT 75415 [503) VE.Can Instance# 0
Das Untermeni VE.Can-Geréte bietet Zugriff auf eine Liste aller R o L SEETIEATER
Gerate, die im VE.Can-/NMEA 2000-Netzwerk erkannt wurden. BlueSolar Charger MPPT 150/35 re [507] VE Can Instance# 0
= Jeder Eintrag zeigt zunachst den Namen an, entweder den LA St B MO Lk tge) VEGan nsancet0
Produktnamen aus unserer Datenbank oder, falls konfiguriert, MultiPlua-i 24/3000/70-32 [505] VE.Can Ingtance# 1
den bei der Installation festgelegten benutzerdefinierten Namen. Diesel (507] VE Can Instance# 3

« Zwischen den eckigen Klammern wird die eindeutige
Identitatsnummer angezeigt. < iom Comety  VECampon2

Status

* Auf der rechten Seite wird die VE.Can-Geréateinstanz angezeigt,
die mit der NMEA 2000-Gerateinstanz identisch ist.

Model narme

Custom narme

Klicken oder tippen Sie auf das Gerat, dessen Gerateinstanz T ) ihe CAN-bus device ar
Sie andern mdéchten. Das Konfigurationsmeni wird gedffnet. Vo Dok nstance (@)
Klicken oder tippen Sie dort auf \VE Can-Geréateinstanz®, um die —
Anderung vorzunehmen. Menutacturer -
Network Address
Firmware version vE1.74
Serial nurmber 0000502
Unigue Identity Number 50z

Actisense: Anderung der Geriteinstanzen:

Erfordert den Actisense NGT-1.

[ N - |n

So andern Sie eine Gerateinstanz: S " e
1. Actisense NMEA Reader 6ffnen T e o
T 1
Systam Iutsnce [
2. Netzwerkansicht auswahlen (Auswahl der Registerkarte Pt e
. R r— 1
unten links) St &
s .
3. Produkt auswahlen, dessen Gerateinstanz Sie &ndern i
méchten U in e
4. Registerkarte Eigenschaften unten rechts auswahlen und S ———
R . sallalen atails 1
Gerateinstanz andern sl a2

Actisense: Anderung der Dateninstanzen:
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Erfordert den Actisense NGT-1.
So andern Sie eine Dateninstanz:
1. Actisense NMEA Reader 6ffnen

2. Netzwerkansicht auswahlen (Auswahl der Registerkarte

unten links)
3. Mit der rechten Maustaste auf die PGN-Nummer klicken T R
% 0 H | [ | s - WA 2000 B Lo 118
Bitte beachten Sie, dass dies nur bei PGNs funktioniert, et
die eine Anderung ihrer Dateninstanz erlauben (erster " umw 3 1 sossmscim

u
'
3 meeE B M Saery Swus
Screenshot unten) 1 WM B 2 Serp Switch ek Suns

4 WM B 3 M. Py singls and dodreased
3 wmee m o ouy
6 e m o 1m os
T ume m o Sane

4. Und Wert andern (zweiter Screenshot unten)

Maretron N2KAnalyzer:

Maretron verwendet einen Begriff namens "Eindeutige Instanz”, bei dem das N2KAnalyzer-Softwaretool automatisch bestimmt,
ob ein bestimmtes Gerat Gerate- oder Dateninstanzen nutzt.

A WARNHINWEIS: Wir bei Victron verstehen nicht, wie genau die Maretron-Software in diesem Zusammenhang
funktioniert. Wir empfehlen deshalb die Verwendung eines anderen Tools, nicht Maretron, damit Sie wissen,
was Sie tun, d. h. welche Instanz Sie andern Bislang war es uns nicht moglich, mit der Maretron-Software
eine Dateninstanz zu andern. Das Andemn der anderen Instanz, der Gerateinstanz, kann auch direkt
iber die Benutzeroberflache des Victron GX-Gerats erfolgen. Zum Andern einer Dateninstanz, z. B. um
Instanzkonflikte zu beheben, die von der Maretron-Software gemeldet werden, empfehlen wir die Verwendung
von Actisense. Nicht Maretron.

Andern der Instanzen iiber die GX-Befehlszeile:

Anstatt Actisense- oder Maretron-Software zu verwenden, ist es auch mdéglich, die VE.Can- alias N2ZK-Gerateinstanz Uber die
GX-Gerateshell zu andern. Folgen Sie den folgenden Anweisungen, um Root-Zugang zu erhalten: Venus OS: Root-Zugang:

Sobald Sie in der Shell angemeldet sind, folgen Sie den nachstehenden Anweisungen. Weitere Hintergrundinformationen zu den
verwendeten Befehlen wie dbus und dbus-spy finden Sie im Dokument Gber den Root-Zugang.

n WARNHINWEIS: Verwenden Sie lieber ein Actisensel

Das in den folgenden Abschnitten beschriebene Verfahren ist normalerweise nicht zu empfehlen. Verwenden
Sie stattdessen ein Actisense, siehe die oben beschriebene Actisense-Methode.

Neue Methode - Andern einer Geriteinstanz:

Alle auf dem Canbus verfugbaren Gerate werden unter dem Dienst com.victronenergy. vecan aufgelistet. Und fir alle Gerate, die
die erforderlichen Can-Bus-Befehle unterstiitzen, kann die Gerateinstanz geandert werden. Alle Victron-Produkte unterstitzen die
Anderung ihrer Geréateinstanz; und die meisten oder alle Nicht-Victron-Produkte ebenfalls.

¢ dbus -y com.victronenergy.vecan.can( / GetValue

value = {
'Devices/00002CC001F4/DeviceInstance': 0,
'Devices/00002CC001F4/FirmwareVersion': 'v2.73',
'Devices/00002CC001F4/Manufacturer': 358,
'Devices/00002CC001F4/ModelName' : '"Cerbo GX',
'Devices/00002CC001F4/N2kUniqueNumber' : 500,
'Devices/00002CC001F4/Nad' : 149,
'Devices/00002CC001F4/Serial': '0000500°',
'Devices/00002CC005EA/CustomName ' : 'Hub-1"',
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'Devices/00002CC00SELR/DeviceInstance': 0,
'Devices/00002CCO00SER/FirmwareVersion': 'v2.60-beta-29"',
'Devices/00002CC00SER/Manufacturer': 358,
'Devices/00002CC005SER/ModelName' : 'Color Control GX',
'Devices/00002CCO05EA/N2kUniqueNumber' = 1514,
'Devices/00002CC005EA/Nad' - 11,
'Devices/00002CC0O0SER/Serial': '0001514°',
'Devices/00002CCO0SER/CustomName' : 'SmartBMV',

[and so forth]

Zum Andern fuhren Sie einen SetValue-Aufruf fir den unten aufgefihrten Devicelnstance-Pfad durch. Oder, was vielleicht

einfacher ist, verwenden Sie das dbus-spy-Tool.

Diese Zeilen lesen es, andern es dann in 1 und lesen es dann wieder:

root@cegx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can( /Devices/00002CC005EB/DeviceInstance GetValue

value = 0

root@cegx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can( /Devices/00002CC005EB/DevicelInstance SetValue %1

retval = 0

root@cegx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can( /Devices/00002CC005EB/DeviceInstance GetValue

value = 1
[note that numbers, like

Neue Methode - Andern der Dateninstanz:

Dies gilt nur fur die Funktion NMEA 2000-Out.

can0, and 00002CCO05EB can ofcourse be different on your system].

Die fur die NMEA 2000-Out-Funktion verwendeten Dateninstanzen werden in den lokalen Einstellungen gespeichert. An dieser
Stelle ein Ausschnitt aus den Zeilen, der mit dem dbus-spy-Tool aufgenommen wurde, das auch das Andern von Eintragen

erlaubt (die Dateninstanzen sind die Instanzen "Batterie-", "DC Details-" usw.):

Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/BatteryInstancel
Settings/Vecan/can(/Forward/battery/256/BatteryInstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/Description2
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/IdentityNumber
Settings/Vecan/can(/Forward/battery/256/Instance
Settings/Vecan/can(0/Forward/battery/256/Nad
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/SwitchInstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/battery/256/5ystemInstance
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDataInstance0
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/0/DcDataInstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Description2
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/0/IdentityNumber
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/0/Instance
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/SystemInsta
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/DcDataInstance0
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/1/DcDataInstancel
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1l/Description2
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/1/IdentityNumber
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/1/Instance
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Nad
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/1/SystemInstance
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/258/DcDataInstance0
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/258/DcDataInstancel
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/258/Description?2
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/IdentityNumber
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/258/Instance
Settings/Vecan/canl0/Forward/solarcharger/258/Nad
Settings/Vecan/can(0/Forward/solarcharger/258/SystemInstance

Alte Methode:
1. Listen Sie die Gerate auf:

root@cecgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan can0 di0 ucl0
com.victronenergy.charger.socketcan can0 dil ucl2%83

2. Andem Sie sie z. B. auf 4:

15

233

|l T s [ e |

23

36

<- Data instance for main voltage measuremer
<- Data instance for starter or mid-voltage

<— Source address - no need, also not good,
<- Data instance for switchbank

<— Battery wvoltage & current
<— PV woltage & current

rootl@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan can0 di0 ucl2883 /DeviceInstance SetValue %4

retval = 0
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3. Warten Sie ein paar Sekunden und Uberprifen Sie sie:
root@cecgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan can0 di0 ucl0

com.victronenergy.charger.socketcan can0 di4 ucl2%83

Anderung der Gerateinstanz erfolgreichl

15.8.6. PGN 60928 NAME Eindeutige Identitatsnummern

Das GX-Gerat weist jedem virtuellen Gerat eine individuelle, eindeutige Identitatsnummer zu. Die zugewiesene Nummer ist eine
Funktion des PGN 60928 NAME Eindeutige Identitdtsnummer-Blocks alias Eindeutige Gerdtenummer fur VE.Can, wie in den

Einstellungen des GX-Gerats konfiguriert.

Diese Tabelle zeigt, wie sich eine Anderung dieser Einstellung auf die virtuellen Gerate auswirkt, die auf dem CAN-bus zur

Verfigung gestellt werden:

Konfigurierter eindeutiger Identititsblock:

GX-Gerat 500 1000 1500 2000

1. virtuelles Gerét (zum Beispiel ein BMV) 501 1001 1501 2001

2_virtuelles Gerat (zum Beispiel ein weiteres BMV) 502 1002 1502 2002

3. virtuelles Gerat (zum Beispiel ein drittes BMV) 503 1003 1503 2003

_ mmﬁmh energy Marine MFD-Integration durch NMEA
Seite 173 2000



Nucleo GX Handbuch

16. RV-C-Unterstitzung

16.1. RV-C - Einfiihrung
Ab Venus OS v2 .90 unterstitzt Victron das RV-C-Protokoll.

Worum handelt es sich bei dem RV-C-Protokoll?

RV-C (Recreational Vehicle-CAN) ist ein CAN-Bus-basiertes Kommunikationsprotokoll, ahnlich wie NMEA 2000 fur Boote. Es wird
in den USA haufig verwendet, um die Kommunikation zwischen Komponenten und Geraten in Wohnmobilen zu erméglichen.

RV-C hat zwei Hauptfunktionen:

» RV-C out: Erméglicht die Uberwachung und Steuerung von Victron-Geraten tber ein RV-C-Bedienpaneel.

+ RV-C in: Erméglicht Victron GX-Geraten, Daten von kompatiblen RV-C-Geraten von Drittanbietern zu empfangen und
anzuzeigen.

Wenn diese Funktion aktiviert ist und das GX-Gerat an ein RV-C-Netz angeschlossen ist, kann ein RV-C-Bedienpanel Victron-
Daten, z. B. von einem BMV oder einem Wechselrichter/Ladegerat, lesen und sie dem Benutzer anzeigen oder sogar einige von
ihnen steuern. Kompatible RV-C-Gerate werden gleichzeitig auf dem GX-Gerat angezeigt.

RV-C baut auf SAE J1939 auf.

16.2. Einschrankungen
VE.Can-Gerite

Die Protokolle RV-C und VE.Can sind nicht kompatibel. Ein VE.Can-Anschluss an einem GX-Gerat kann entweder fur das
VE.Can-Profil oder das RV-C-Profil konfiguriert werden, jedoch nicht fur beide gleichzeitig.

Einige GX-Geréte verfiigen nur Uber einen voll funktionsfahigen VE.Can-Anschluss. Wenn daher eine RV-C-Konnektivitat
erforderlich ist, schrankt dies die Auswahl der anderen Geréate ein, die im System verwendet werden koénnen.

Typische RV-bezogene Produkte, die daher in der oben beschriebenen Situation nicht verwendet werden kénnen, sind:

+ Das Lynx Smart BMS und Lynx BMS NG kdnnen nicht verwendet werden, da sie einen VE.Can-Anschluss erfordern.
Verwenden Sie stattdessen ein VE.Bus BMS (Anschluss Gber VE Bus).

* Der Lynx Smart Shunt ist nicht kompatibel; verwenden Sie stattdessen einen SmartShunt (Anschluss tber VE Direct).
* Hochleistungs-MPPT-Laderegler missen Uber VE.Direct angeschlossen werden, nicht Gber VE.Can.

Kompatibilitét mit GX-Gerédten

Je nach Systemaufbau hat diese Einschrankung Auswirkungen auf die Wahl des GX-Geréats:

* Color Control GX (CCGX), MultiPlus-1l GX und EasySolar-1l GX: Jedes Gerat verfugt aber einen VE.Can-Anschluss, der
entweder fur VE.Can oder RV-C konfiguriert werden kann, jedoch nicht fur beides gleichzeitig. So kdnnen Sie beispielsweise
nicht gleichzeitig ein Lynx Smart BMS verwenden und eine Verbindung zu einem RV-C-Netzwerk herstellen.

* Cerbo GX & Cerbo-S GX: Wie oben haben diese Modelle nur einen voll funktionsfahigen VE.Can-Anschluss. Auch hier gilt:
entweder VE.Can oder RV-C, nicht beides.

* Cerbo GX MK2: Nahezu identisch mit dem Cerbo GX, jedoch mit zwei VE.Can-Anschlissen, die den gleichzeitigen Anschluss
an VE.Can- und RV-C-Netzwerke ermoglichen.

* Venus GX: Ausgestattet mit zwei VE.Can-Anschlissen, die den gleichzeitigen Anschluss an VE.Can- und RV-C-Netzwerke
ermoglichen.

* Ekrano GX: Verfugt zusatzlich tber zwei VE_Can-Anschlisse und kann gleichzeitig an VE.Can und RV-C angeschlossen
werden.

* Nucleo GX: Verfugt zusatzlich Gber zwei VE.Can-Anschlisse und kann gleichzeitig an VE.Can und RV-C angeschlossen
werden.
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16.3. Unterstilitzte Gerate

Ab Venus OS v2 .90 wurde die Unterstitzung fur den RV-C-Ausgang fur eine Reihe von Victron-Produkten hinzugefiigt. Die
folgenden Gerate werden unterstitzt:

Victron-Produkt RV-C RV-C Anmerkungen
In Out

Die Wechselrichter- und Ladefunktionen kénnen separat
Uber RV-C gesteuert werden (Ein-/Ausschalten). Eine

VE Bus-Wechselrichter/Ladegerat Ja Eingangsstrombegrenzung der Landanschlisse kann
ebenfalls eingestellt werden.
Ein-/Ausschalten Gber RV-C moglich.

Smart IP43-Ladegerat 120-240V Ja Eingangsstrombegrenzung der Landanschlisse
konfigurierbar.

Smart IP43-Ladegerat 230 V Ja Schreibgeschitzt iber RV-C. Nicht steuerbar.
Erfordert zwei voll funktionsfahige CAN-Bus-

Skylla-i und Skylla-1P44/1P65 Ja Schnittstellen. Aktuell wird dies nur von Venus GX, Cerbo
GX MK2, Ekrano GX und Nucleo GX unterstitzt.

VE Direct-Wechselrichter Ja

Wechselrichter Smart und

Wechselrichter RS Ja

Solarladegerate inkl. MPPT RS Ja
QOrion XS Ja Nur beim Aufladen Uber die Lichtmaschine

Batterien:

+« BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx Ja
lon BMS, Lynx Smart BMS, Lynx BMS
NG

Tanks:

Tankfullstandsdaten werden von den
folgenden Eingangsquellen unterstitzt:

* Tankfullstandseingang am GX-Gerat Ja
+ GX Tank 140

* VE.Can- und/oder NMEA 2000-
Anschluss am GX-Gerat

RV-C-Tanksensoren

* Hinweis: Der Sensor Garnet
Seelevel Il 709 meldet nur
den relativen Tankfullstand, da
er keine Angaben zum absoluten
Fullstand oder zur Tankkapazitat
liefert. Tanks, die Uber ein
anderes GX-Gerat angeschlossen Ja
sind, zeigen moglicherweise den
absoluten Fillstand und die Kapazitat
an, konnen jedoch nicht Gber RV-C
konfiguriert werden.

Erweiterte Parameter und Details zur
RV-C-Programmierung finden Sie im
Abschnitt RV-C im Anhang.

Automatischer Start/Stopp des Bitte aktivieren Sie lediglich die Option far den
Ja ;
Generators automatischen Start

Batterien von Drittanbietern

* Battleborn Ja

* Lithionics

m%ﬁqron energy
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16.4. RV-C-Konfiguration

< Seryicas
Modbus TCP Enabled >
MOTT Access L 4
Console on VE Direct 1 »

VE.Can pert 1

VE.Can pert 2
RV-C wird Gber das GX-Gerat konfiguriert: e )
1. Offnen Sie die Remote Console.
'Y WE.Can part
2. Navigieren Sie zu: Einstellungen — Konnektivitat — VE.Can- CAN-bus profile RY-C (250 kbitis) >
Anschluss [Anschlussnummer] (wenn mehrere VE.Can- Devioss
Anschlisse vorhanden sind). S —— z)
3. Wahlen Sie das CAN-Bus-Profil aus und wahlen Sie e AL E b ) T DT S T ) MU
anschliefend RV-C (250 kbit/s). - -
Check Unique id numbers Press to check
Nach der Auswahl wird das RV-C-Profil aktiv und das zuvor Network status
ausgewahlte Profil wird deaktiviert (zugehorige Gerate wie
VE.Can-Gerate sind in der Benutzeroberflache nicht mehr ¢ T
verflugbar). Disabled O
WE.Can & Lyr lon BMS (250 kbit/s}
WE.Can & CAN-buzs BMS [250 khit/s) O
CAN-bus BMS LV (500 kbit/s}
Ocranvolt (250 kbit/s) O
RV-C (250 khit/s) -
m%ﬁm:-n energy
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16.4.1. Konfiguration von RV-C-Ausgangsgeraten

'Y VE.Can port

CAN-bus prefile
Devicas

RV-C-Ausgangsgerate konnen Uber das Untermeni Gerate im Unique [dentity number selector (=]
Meni des VE.Can-Anschlusses konfiguriert werden.

Cheek Urigue id numbers " Press to check |
Matwork status
Das Untermeni Gerate enthalt alle Gerate des RV-C-Netzwerks < RV devices
einschlielich der RV-C-Ausgangsgerate. Letztere werden durch MuliFfe-| 12/3000/120-32 vSDE[VRMA 276] )
ihre [VRM#-Instanz] |E!ent|ﬂ2|ert, ub.(.ar die s_lch die ,,echten. Gerate T e DG B b
aus dem Stammmeni des GX-Gerats ermitteln lassen. Die
. - - - Phaenix Smart IP43 Charger 12|50 (3) 120-240% v3. 50[VRMY 279] DxEF
Hexadezimalzahl auf der rechten Seite ist die Quelladresse. ' A AR ’
< Phoenix Smart IP£3 Charger 12/50 (3] 120-240¥ +3.50
Maodel name Phoenix Smart IP43 Charger 12/80 (3) 120-240V v3.50
Wenn Sie das Untermeni eines RV-C-Gerats aufrufen, sehen Marfestires S
Sie allgemeine RV-C-Gerateinformationen und vor allem das Souce Address D5
Konfigurationsmeni, wenn Sie bis zum Ende der Seite nach Firmwars version
unten scrollen. Die Anzeige des Konfigurationsmenus erfordert S [
mindestens eine Zugangsebene fur Benutzer und Installateure,
siehe Kapitel Menustruktur und konfigurierbare Parameter. e ety Hamber e
VRM Instance &
Canfguration
LY Configuration
Charger instance 2
- .. . . . Line mstance
Die Instanz fur die entsprechenden DGNs kann im Unterment ' B
Konfiguration geandert werden. TORTER AT

DC source #2 instance

aee

OC source #3 Instance

Lur rowe
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16.5. Garnet SeeLevel Il 709-RVC mit Unterstiitzung fiir GX-Gerate von Victron

Dank der RV-C-Unterstutzung in Venus OS kdénnen der Garnet Seel evel 709-RVC und der Seelevel Soul verwendet werden, um
Tankfullstandsdaten sowohl auf dem GX-Gerat als auch auf dem VRM anzuzeigen. Alle 709-RVC-Modelle und der Seelevel Soul
sind mit dem GX kompatibel.

Einschridnkungen

* Wenn ein CAN-Bus-Anschluss an einem GX-Gerat fur RV-C konfiguriert ist, kann er nicht gleichzeitig fur VE.Can- oder NMEA
2000-Funktionen verwendet werden. Es ist entweder VE.Can/NMEA 2000 oder RV-C, nicht beides am selben Anschluss.

+ Gerate wie Venus GX, Cerbo GX MK2, Nucleo GX und Ekrano GX, die Gber zweli voll funktionsfahige VE.Can-Anschlisse
verfugen, unterstitzen den parallelen Betrieb von VE.Can und RV-C.

* Wenn die Verwendung von RV-C die erforderliche VE.Can-Konnektivitat auf Ihrem GX-Geréat blockiert, empfehlen wir die
Verwendung des Garnet Seelevel 709-N2K, der iber NMEA 2000 kommuniziert und diese Einschrankungen umgeht.

* Die auf dem GX-Gerét (und VRM) angezeigten Tankflllstande werden nur in Prozent angegeben. Das System zeigt das
Volumen nicht in Litern, Gallonen oder anderen Einheiten an.

16.5.1. Verkabelung des Garnet SeeLevel Il 709-RVC Tankfiillstandssensors mit einem GX-Gerat

Bevor Sie eine Verbindung zu einem GX-Gerat herstellen, stellen Sie sicher, dass der Garnet Seelevel 709-RVC gemal den
Installationshinweisen von Garnet installiert und konfiguriert ist.

Das GX-Gerat erfordert einen RJ45-Steckverbinder an seinem VE.Can-Anschluss, wahrend das Gamnet Seelevel-Paneel in der
Regel Uber einen der folgenden Anschlisse verfugt:

* Ein mehrpoliger RV-C-Steckverbinder oder
+ Eine Kabelverbindung mit einem schwarzen, einem blauen und einem weilten Draht.
Um beide miteinander zu verbinden, muss ein Adapterkabel gemal der unten angegebenen Pinbelegung hergestellt werden.

Ein handelsubliches CAT5-Ethermnet-Kabel ist fur diesen Zweck gut geeignet. Ein Ende des Kabels wird abgeschnitten und mit
den Drahten des Garnet-Panels verbunden, wahrend der RJ45-Stecker am GX-Geréat verbleibt.

Farbcode fiir die RV-C-Anschlussbuchse Victron VE.Can Farbcode fiir CAT5-
Verkabelung des Garnet- RJ45 Ethernet-Kabel
Panels

Schwarz 4 3 Grun/Weil} Erdung
Blau 3 8 Braun CAN-L
Weil} 2 7 Braun/Weil3 CAN-H

1 Notconnected 576‘43"}] 12345513

2 Not connected

3 NET-C (V-)

4 Not connected

5 Not connected

6 NET-S (V+) Figure 2.

i
7 CAN-H Endviny a_{RMS Piug  Looking ingo an RI45 Jack
8 CAN-L

Victron VE.Can Pinbelegung

16.5.2. Installation und Konfiguration

1. Verlegen Sie das Kabel vom Garnet-Panel zum GX-Gerat.
2. Stellen Sie sicher, dass sowohl das Garnet-Panel als auch das GX-Gerat ausgeschaltet sind.

3. Schlieffen Sie den RJ45-Stecker an den VE.Can-Anschluss des GX-Gerats und das andere Ende des Adapterkabels an das
Gamnet-Panel an.

4. Busabschluss prifen:

+ Verwenden Sie fur das GX-Gerat den mitgelieferten blauen VE.Can RJ45-Abschlusswiderstand.

+ Ein korrekter Abschluswiderstand ist zwingend erforderlich, insbesondere wenn der Gamet Seelevel das einzige RV-C-
Gerat im Bus ist.

5. Sobald alle Anschllsse hergestellt sind, schalten Sie beide Gerate ein.

m@wvi,m n energy
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6. Schlieen Sie die Einrichtung ab, indem Sie die Schritte im Kapitel zur RV-C-Konfiguration befolgen, um den VE.Can-
Anschluss fur das RV-C-Profil zu konfigurieren.

victron energy
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17. Zurucksetzen auf Werkseinstellungen und Neuinstallation von

Venus OS

17.1. Vorgehensweise zum Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Eine werkseitige Rickstellung eines GX-Gerats wird durch Einstecken eines USB-Sticks oder einer SD-Karte mit einer speziellen
Ricksetzdatei durchgefuhrt. Es sind keine Tasten oder das Display erforderlich.

Das Zurtcksetzen auf die Werkseinstellungen erfordert die Venus-Firmware-Version 2.12 oder hoher.

Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

1. Laden Sie die Datei venus-data-90-reset-all tgz herunter.

2. Kopieren Sie die Datei (unverandert, nicht entpacken oder umbenennen) auf einen leeren, FAT32-formatierten USB-Stick
oder eine SD-Karte.

+ Bei Geréten, die mit v2.12—v3.10 laufen, kann nur eine einzige Datei ausgefihrt werden. Entweder:

* Aktualisieren Sie auf eine neuere Firmware-Version oder

* Benennen Sie die Datei vor dem Kopieren in ,venus-data.tgz” um.
3. Booten Sie mit eingestecktem USB-Laufwerk bzw. SD-Karte und warten Sie, bis das GX-Gerat vollstandig hochgefahren ist.
4. Entfernen Sie das USB-Laufwerk bzw. die SD-Karte aus dem GX-Gerét

5. Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein oder verwenden Sie alternativ die Funktion Reboot im Menu Einstellungen —
Allgemein.

Nach dem Neustart werden alle Einstellungen auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Wann sollte eine werkseitige Riickstellung durchgefiihrt werden?

Typische Grinde sind:

* Das Gerat ist gesperrt, da das Kennwort fur die Remote Console bei einem Modell ohne Bildschirm vergessen wurde.
* Der Benutzer wiinscht sich einen sauberen Zustand, auch wenn keine spezifischen Probleme vorliegen.

* Das Gerat wurde in einer Testumgebung verwendet, und Restdaten (z. B. erkannte Wechselstrom-PV-Wechselrichter) missen
geldscht werden.

+ Das GX-Gerat verhalt sich unerwartet; eine werkseitige Rickstellung kann falsch konfigurierte Einstellungen als Ursache
ausschlielen.

+ Die Datenpartition ist voll (in der Regel aufgrund von manuellen Anderungen).
* Ein seltener Fehler, der haufig in Beta-Versionen auftritt, erfordert moglicherweise eine Zuriicksetzung.
Nach dem Zurucksetzen

* Zuvor gespeicherte WLAN-Zugangsdaten werden zurtickgesetzt — bei Geraten ohne physische Schnittstelle, die eine WLAN-
Verbindung verwenden, sollten Sie bedenken, wie Sie wieder Zugang zur Neukonfiguration erhalten.

* Eine werkseitige Rickstellung erfordert moglicherweise das Zurticksetzen des VRM-Autorisierungstokens. Offnen Sie nach
dem Zuriicksetzen den Standort in VRM. Bei Bedarf wird eine Benachrichtigung mit Anweisungen angezeigt.

+ Eine werkseitige Rickstellung hat keine Auswirkungen auf die VRM-Standort-ID oder gespeicherte Daten. Um den Verlauf
vor dem Verkauf oder der Neuinstallation des Gerats auf einem anderen System zu l6schen, gehen Sie im VRM-Portal zu
Standorteinstellungen — Allgemein — Diese Installation I6schen.

m&uvictron energy Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen
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17.2. Neuinstallation von Venus 0OS

Verwenden Sie dies, wenn die unter Vorgehensweise zum Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen beschriebene Vorgehensweise
nicht funktioniert.

WARNUNGEN:

Bevor Sie diese Vorgehensweise durchfihren, probieren Sie zunachst die standardmafiige Rucksetzung auf die
Werkseinstellungen aus, wie im vorherigen Abschnitt beschrieben.

Fuhren Sie diese Vorgehensweise nur als letzten Ausweg durch: um ein defektes Gerat zu reparieren. Ein Gerat, das zwar
einwandfrei startet, aber bei einigen Funktionen ein merkwurdiges Verhalten zeigt, profitiert nicht von dieser Vorgehensweise.

Bei dieser Vorgehensweise werden alle Daten auf der Datenpartition geldscht, d. h. alle Einstellungen usw.

Im Gegensatz zu den Gblichen Anweisungen zum Zurucksetzen auf die Werkseinstellungen ist diese Vorgehensweise nicht von
einem ordnungsgemal startenden Gerat abhéngig.

Im VRM-Portal miissen Sie den Gerate-Token zuriicksetzen. Das Portal akzeptiert keine neuen Daten, bis dies geschehen ist.

Achten Sie darauf, dass Sie das entsprechende Handbuch fur Ihr GX-Geréat vorliegen haben, da die Vorgehensweise je nach
GX-Modell leicht variieren kann.

VORGEHENSWEISE:
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18. GX Opportunity Loads

18.1. Einfiihrung

Opportunity Loads steigert den Eigenverbrauch, indem tberschissige Solarenergie automatisch an flexible Wechselstromlasten
weitergeleitet wird. Ist die Batterie ausreichend aufgeladen und Ubersteigt die PV-Erzeugung den Haushaltsverbrauch, fungiert
das GX-Gerat als Energiekoordinator auf Systemebene und schaltet steuerbare Lasten je nach dem aktuell verfigbaren
Uberschuss ein, passt deren Leistung an oder deaktiviert sie — anstatt die Erzeugung zu drosseln oder Energie mit geringem
finanziellen Nutzen ins Netz einzuspeisen.

Die Funktion unterstitzt aktuell zwei Arten von steuerbaren Geraten: Victron EV Charging Stations (EVCS) und Shelly Smart
Relais. Diese kinnen einzeln oder in Kombination genutzt werden und werden aufeinander abgestimmt gesteuert, um zu
vermeiden, dass sie um dieselbe verfugbare Uberschissige Energie konkurrieren.

Im Gegensatz zu einer zeitgesteuerten oder nach Zeitplan ablaufenden Automatisierung reagiert die Opportunity Loads-
Funktion fortlaufend auf Echtzeitbedingungen: PV-Erzeugung, Zustand der Batterie, Haushaltsverbrauch und verfigbare
Wechselrichterkapazitat.

Dank eines zentralisierten Ansatzes kann Uberschissige Energie intelligent auf mehrere Gerate verteilt werden (z. B. mehrere
Ladestationen fur Elektrofahrzeuge und von Shelly gesteuerte Lasten) und so die Instabilitat vermieden werden, die entsteht,
wenn unabhangige Uberschussregler um dieselbe verfiigbare Energie konkurrieren.

Zu den typischen Anwendungsfallen zahlen das Aufladen von Elektrofahrzeugen, die Warmwasserbereitung, die Speicherung
von Warme, Schwimmbadpumpen und andere nicht kritische Wechselstromlasten, die flexibel betrieben werden kénnen, ohne
den Komfort zu beeintrachtigen.

Diese Funktion eignet sich besonders gut fur ESS-Installationen, Schiffs- und Wohnmobil-Installationen, netzunabhangige
Installationen in abgelegenen Gebieten sowie fur alle Systeme mit Einschrankungen bei der Einspeisung oder geringer
Kompensation.

Battery
Charging

Base load

victron energy
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18.2. Systemvoraussetzungen
GX-Gerit

Es ist eines der folgenden GX-Gerate erforderlich, auf dem Venus OS v3.80 oder eine neuere Version lauft:

+ Ekrano GX

+ Cerbo GX

* Nucleo GX

» MultiPlus-1l GX

+ EasySolar-1l GX

nicht unterstatzt.

" S

’ E Opportunity Loads ist nur in der neuen Benutzeroberflache verfugbar. Die klassische Benutzeroberflache wird

Wechselrichter-/Ladegerét-System
Eine der folgenden Wechselrichter-/Ladegerat-Plattformen ist erforderlich:

* MultiPlus / MultiPlus-11

+ Quattro / Quattro-ll

» Multi RS / Multi RS Solar

» Multi RS19 / Multi HS19

Batteriesystem

Es ist ein Batteriesystem mit einer der folgenden Uberwachungsoptionen erforderlich:
* Victron Lynx Smart BMS

* Victron VE.Bus BMS

* Victron SmartShunt oder BMV Smart (Uber VE Direct)

* Unterstutzte BMS von Drittanbietern (Uber CAN-Bus)

Photovoltaikanlage (PV-Anlage)

Es werden sowohl wechselstromgekoppelte als auch gleichstromgekoppelte PV-Anlagen unterstitzt. Zu den unterstutzten PV-
Quellen gehéren:

* Victron MPPT-Solarladegerate (mit VE Direct- oder VE.Can-Anschluss)
* Multi RS Solar (im PV-Wechselrichtermodus)

* Wechselstrom-PV-Wechselrichter von Drittanbietern, die iber SunSpec (Ethernet) oder einen Victron Energy Meter (z. B.
VM-3PT5CT) uberwacht werden

E Fur einen ordnungsgemaRlen Betrieb ist die Uberwachung der gesamten PV-Stromerzeugung erforderlich.

g ”

Unterstiitzte Lastarten
Opportunity Loads steuert ausschlief3lich Wechselstromlasten. Gleichstromlasten werden nicht unterstitzt.

* Victron Energy-Gerite:
+ EV Charging Station, EV Charging Station NS

+ EV Charging Station V2, EV Charging Station NS V2

+ Shelly-Gerite:
Shelly-Gerate (Gen2+ mit Steuerung Gber Relais und Energiemessung):
+ Shelly Plus Plug S

+ Shelly Plug S MTR Gen3

+ Shelly Mini 1PM Gen4

m@w\dctron energy
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+ Shelly 1PM Gen3/Gen4
* Shelly Pro 1PM

+ Shelly Pro 4PM

Dies ist keine vollstandige Liste; es werden weitere Gerate unterstutzt. Die aufgefiihrten funktionieren
jedoch bekanntermalen.

\

In zukinftigen Versionen von Venus OS werden maglicherweise weitere Gerate unterstitzt.

18.3. Konfiguration

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie Sie Opportunity Loads und steuerbare Geréate auf einem GX-Geréat aktivieren und
konfigurieren.

18.3.1. Einstellungen fiir Opportunity Loads konfigurieren

Navigieren Sie zu: Einstellungen —
Systemkonfiguration — Opportunity Loads —
Einstellungen

Unterbrechen, wenn kein Wechselstromeingang angeschlossen ist

Wenn die Option aktiviert ist, halt Opportunity Loads an, sobald kein Wechselstromeingang verbunden ist. Dies ist nutzlich fur
Notstromsysteme, bei denen wahrend Netzausfallen nur die wesentlichen Lasten in Betrieb bleiben sollen. Wenn diese Option
deaktiviert ist (Standardeinstellung), werden bei einem Ausfall des Wechselstromeingangs die geregelten Lasten so weit wie
moglich abgeschaltet, um die Systemstabilitat zu gewahrleisten; nach etwa einer Minute kénnen die Opportunity Loads wieder
zugeschaltet werden, sofern ausreichend Uberschuss zur Verfliigung steht.

Nenngrenzwert der Auslastung des Wechselrichters

Legt den maximalen fortlaufenden Leistungspegel fest, den der Wechselrichter/Ladegerét einplanen sollte, wenn er sowohl
Grundlasten als auch geregelte Lasten versorgt. Von diesem Wert wird die Grundlast abgezogen; Opportunity Loads erméglicht
dann zuséatzliche Lasten bis zur verbleibenden Leistungsreserve. Wechselstrom-PV wird unabhangig von dieser Einstellung stets
zu 100 % genutzt.

Dies tragt dazu bei, eine Uberlastung des Wechselrichters zu vermeiden, sichert Leistungsreserven fur plétzliche
Verbrauchsspitzen und verbessert die Stabilitat bei schwankenden PV-Bedingungen. Bei netzgekoppelten Anlagen wird die
Fahigkeit des Wechselrichters, Strom ins Netz einzuspeisen, dadurch nicht eingeschrankt.

Beispiel: Bei einem Grenzwert von 80 % einer 6. 500-W-Anlage plant der Algorithmus maximal 5,2 kW ein. Bei einer Grundlast
von 2 kW stehen bis zu 3,2 kW fir geregelte Lasten zur Verfugung. Bei einer zusétzlichen Wechselstrom-PV-Leistung von 4 kW
stehen bis zu 7,2 kW fir Opportunity Loads zur Verfiigung.

Unterbrechen nach mehreren Tagen ohne volistdndige Aufladung

Dies gilt fur ESS-Systeme bei Verwendung von Optimiert mit BatteryLife. Wenn der aktive SoC-Grenzwert von

BatteryLife erreicht ist, wird Opportunity Loads unterbrochen, um dem Aufladen der Batterie Vorrang einzuraumen und die
Wahrscheinlichkeit zu erhdhen, dass die Batterie wieder einen einwandfreien SoC-Wert erreicht. Der Betrieb wird nach einer
vollstandigen Aufladung automatisch wieder aufgenommen.
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18.3.2. Festlegen der Gerateprioritaten

Enabled

Navigieren Sie zu: Einstellungen —
Systemkonfiguration — Opportunity Loads

Wenn mehrere regelbare Lasten konfiguriert sind, legen Prioritaten fest, wie Gberschussige Energie verteilt wird. Die Gerate
sind in einer Prioritatenliste angeordnet (oben = héchste Prioritat), die Gber die Auf-/Ab-Schaltflachen in der Opportunity Loads-
Ubersicht angepasst werden kann.

Prioritdt im Verhdltnis zur Batterie
Jede Last wird in der Prioritatenliste entweder Gber oder unter der Batterie eingeordnet:

* Oberhalb der Batterie: Die Last kann bereits dann aktiviert werden, sobald ausreichend PV-Uberschuss zur Verfiigung steht,
auch wenn die Batterie noch aufgeladen wird. Geeignet fur Lasten, die vorrangig die verfligbare Solarenergie nutzen sollen.

* Unterhalb der Batterie: Die Last wird erst aktiviert, nachdem die Voraussetzungen zum Aufladen der Batterie erfullt sind und
noch zusatzlicher Uberschuss zur Verfiigung steht.

Prioritdtsbewusste optimale Anpassung

Reicht der verfiigbare Uberschuss fur die héchste Last nicht aus, kann das System stattdessen voriibergehend eine kleinere Last
mit niedrigerer Prioritat aktivieren. Sobald genigend Uberschuss fir die Last mit héherer Prioritat zur Verfiigung steht, kehrt das
System zur urspringlichen Prioritatenreinenfolge zuriick — wodurch die Last mit niedrigerer Prioritat moglicherweise abgeschaltet
wird. Dadurch wird sichergestellt, dass Uberschissige Energie niemals ungenutzt bleibt, wahrend gleichzeitig Lasten mit hoherer
Prioritat bevorzugt werden, sofern die Bedingungen dies zulassen.

Beispiel: Eine Last von 3.000 W hat eine héhere Prioritét, es steht jedoch nur ein Uberschuss von 1.200 W zur Verfigung. Eine
Last mit 1.000 W und niedrigerer Prioritét ist voribergehend in Betrieb. Wenn der Uberschuss auf 3.000 W ansteigt, schaltet das
System auf die Last mit héherer Prioritét um.

Sofern ausreichend Kapazitatsreserven vorhanden sind, kénnen auch mehrere Lasten gleichzeitig betrieben werden. Das GX-
Gerat gleicht aktive Lasten bei sich andemnden Bedingungen fortlaufend aus.

frr@wvictron energy

sLUL POWER

Seite 185 GX Opportunity Loads



Nucleo GX Handbuch

18.3.3. Konfiguration der batteriebezogenen Einstellungen

Navigieren Sie zu: Einstellungen —
Systemkonfiguration — Opportunity Loads —
Batterie

Folgende Lasten aktivieren, wenn die Batterie den Wert erreicht

Legt den SoC-Schwellenwert fest, ab dem Lasten mit niedrigerer Prioritat (die unterhalb der Batterie angeordnet sind) damit
beginnen kdnnen, Gberschissige Solarenergie zu nutzen. Unterhalb dieses Schwellenwerts werden nur die Lasten betrieben, die
an die Batterie angeschlossen sind; der gesamte Gbrige Solarstrom wird verwendet, um die Batterie aufzuladen.

s ™y
Sollte die PV-Erzeugung die Ladekapazitat der Batterie Gbersteigen, kann Opportunity Loads auch Lasten mit
niedrigerer Prioritat aktivieren, selbst wenn der konfigurierte SoC-Schwellenwert noch nicht erreicht ist. Hierflr
ist ein kompatibler Batteriemonitor erforderlich, der die Ladestrombegrenzung in Echtzeit meldet.

Reserve fir das Aufladen der Batterie

Es konnen zwei Werte fur die reservierte Leistung konfiguriert werden — einer bei oder ber dem in Folgende Lasten aktivieren,
wenn die Batterie den Wert erreicht festgelegten SoC-Schwellenwert und einer bei 100 % SoC. Zwischen diesen beiden
Punkten wird die reservierte Ladeleistung schrittweise angepasst, wobei die Batterie bei niedrigeren SoC-Werten eine héhere
Prioritat erhalt und mit steigendem SoC mehr Uberschussleistung fur Opportunity Loads zur Verfligung steht.

Beispiel: Reservieren Sie 2.000 W bei 80 % SoC und 100 W bei 100 % SoC. Dadurch wird ein sicheres Ladeverhalten
gewdhrleistet, die Batterie wird regelméfig vollstandig aufgeladen und die Solarausnutzung bei hohen SoC-Werten wird
maximiert.

18.4. EV Charging Station

Victron EV Charging Stations (EVCS) kdnnen als Opportunity Loads konfiguriert werden und passen ihre Ladeleistung dynamisch
an den verfugbaren Solarstromiberschuss an.

18.4.1. Voraussetzungen

Falls die EVCS zuvor Uber das altere Modbus-TCP-Verfahren verbunden war, muss sie vor der Verwendung mit Opportunity
Loads zunachst auf die neue MQT T-Integration umgestelit werden. Die erforderliche Firmware sowie die Anleitung zur Migration
finden Sie im EVCS-MQTT-Migrationsleitfaden.

Damit Opportunity Loads die Steuerung einer Ladesitzung tbernehmen kann, missen alle folgenden Bedingungen erfllt sein:

+ Die EVCS ist uber eine MQTT-Kopplung mit dem GX-Gerat verbunden
* Opportunity Loads ist aktiviert

* Die EVCS ist auf den Automatikmodus eingestellt

+ Ein Elektrofahrzeug ist verbunden und bereit zum Aufladen

* Entweder ist der Autostart auf der EVCS aktiviert oder der Benutzer hat auf dem GX-Gerat die Option Aufladen aktivieren
betatigt oder Uber die EVCS-Webschnittstelle bzw. VictronConnect Start betatigt

18.4.2. Integrierte Uberschussladung iiber die EVCS im Vergleich zu Opportunity Loads

Die EVCS verfiigt Gber einen eigenen, integrierten Ladealgorithmus, der unabhangig arbeitet und dabei Kennzahlen des GX-
Gerats nutzt. Im Gegensatz dazu tbernimmt Opportunity Loads die zentralisierte Koordination aller konfigurierten Gerate —
darunter mehrere EVCS-Einheiten, Shelly-Lasten und andere — und verhindert so, dass einzelne Regler um dieselbe verflugbare
Energie konkurrieren.

frr@wvictron energy

Seite 186 GX Opportunity Loads



Nucleo GX Handbuch

Total 0 0/32 0 00h 14m

Die Quelle des Automatikmodus zeigt an, welche der
beiden Optionen, Intern (EV Charging Station) oder

Extern (Opportunity Loads), aktuell den Ladevorgang Ay
steuert.

Charge mode

18.4.3. EVCS-Konfiguration

Remember detected EV phases

Navigieren Sie zu: Einstellungen —
Systemkonfiguration — Opportunity Loads — EV
Charging Station

Maximale Ladeleistung

Begrenzt die maximale Leistung, die die EVCS als geregelte Last nutzen darf, selbst wenn mehr Uberschussleistung zur
Verfiigung steht. Dadurch kénnen Uberschiisse fir Lasten mit niedrigerer Prioritat reserviert, der Parallelbetrieb mit anderen
Opportunity Loads verbessert und Lastschwankungen in kleineren Systemen verringert werden.

Erfasste Phasen von Elektrofahrzeugen speichern

Speichert die zuvor ermittelte Phasenkonfiguration des Elektrofahrzeugs (1-, 2- oder 3-phasig) und verwendet diese flr
nachfolgende Ladevorgange emeut, wodurch Verzégerungen bei der Phasenerkennung reduziert und das Startverhalten beim
Aufladen verbessert werden. Wird nur empfohlen, wenn regelmafig ein einzelnes Elektrofahrzeug verbunden ist oder wenn
alle Elektrofahrzeuge, die die Ladestation nutzen, dieselbe Phasenkonfiguration aufweisen. Wenn Sie diese Einstellung bei
Fahrzeugen mit unterschiedlichen Phasenkonfigurationen aktivieren, kann dies dazu fuhren, dass einige Fahrzeuge nicht
ordnungsgemalft aufgeladen werden.

18.5. Shelly-Gerate

Unterstitzte Shelly-Geréte kdnnen als Opportunity Loads konfiguriert werden, um feste Wechselstromlasten wie Wassererhitzer,
Pumpen oder andere flexible Lasten zu steuern.

A Installation: Gerate, die direkt an die Netzspannung oder an die feste Verkabelung verbunden werden
(z. B. Shelly Pro-Modelle), durfen ausschlieBlich von einem qualifizierten Elektriker geméafi den geltenden
elektrischen Vorschriften und Sicherheitsbestimmungen installiert werden.

A Betrieb: Alle verbundenen Gerate konnen sich aufgrund des Opportunity Loads-Algorithmus unerwartet ein-
oder ausschalten. Eine unsachgemalfe Installation oder Verwendung kann zu einem Stromschlag, einem
Brand, Verletzungen oder Sachschaden fuhren.

deaktiviert zu lassen.

E Um einen zuverlassigen Betrieb zu gewahrleisten, wird empfohlen, den ECO-Modus auf dem Shelly-Gerat

18.5.1. Konfigurationsschritte
Schritte zur Konfiguration eines Shelly-Gerats als Opportunity Load:
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Snally E-bike Charger Setun

1. Navigieren Sie zu Einstellungen —
Integrationen — Shelly-Gerate und aktivieren
Sie die Gerate.

2. Navigieren Sie in der Gerateliste zum Abschnitt
Einrichtung und nehmen Sie die Einstellungen
fur Position und Phase vor.

Channal 0: Shally E-beke Charger
3. Navigieren Sie zur Konfiguration Schalter und
stellen Sie die Funktion auf Opportunity Load

ein Group Opportunity Loads

E-bike Charger

4. Das Gerat wird nun unter Einstellungen
— Systemkonfiguration — Opportunity
Loads als steuerbare Last angezeigt, wo die
Lastparameter konfiguriert werden kénnen.

18.5.2. Automatikmodus und manuelles Uberschreiben

Oppartunity Loads
Wenn ein Shelly-Gerat auf Opportunity Load eingestellt ist, wird im
Schalterbereich des GX-Gerats ein Schalter mit drei Zustanden (Aus / Immersion heater
Ein / Auto) angezeigt. Wenn die Option Auto aktiviert ist, wird das Gerat
automatisch entsprechend dem verfugbaren Uberschuss gesteuert, und
die Ein-/Ausschalt-Tasten zeigen den aktuellen Status an. Um die
Einstellung manuell zu Gberschreiben, deaktivieren Sie Auto und legen
Sie den gewiinschten Zustand durch Ein-/Ausschalten fest. Off On

Off Oon

Shelly E-bike Charger

Ein Shelly-Gerat, bei dem Auto deaktiviert ist, wird in der Prioritatenliste der Opportunity Loads-Gerate als
Keine Steuerung angezeigt.

18.5.3. Shelly-Konfigurationsparameter

Settings Systermn Setup Dpportunity Londs Snally E-bika Charger

Navigieren Sie zu: Einstellungen — x umption
Systemkonfiguration — Opportunity Loads —
Shelly-Gerit

Minimum run dura &n turned on

Minirmum vhen turned off

Voraussichtliche Leistungsaufnahme

Die typische Leistungsaufnahme der verbundenen Last im Betriebszustand. Das GX-Gerat nutzt diesen Wert, um die verfugbare
Reservekapazitat abzuschéatzen, zu entscheiden, wann die Last aktiviert werden soll, und den Parallelbetrieb zu koordinieren.
Um optimale Ergebnisse zu erzielen, sollte die Last beim Ein-/Ausschalten einen Wert nahe dem konfigurierten Wert und beim
Ausschalten einen Wert nahe 0 W aufweisen.

Falls die Leistungsaufnahme der Last innerhalb eines bekannten Bereichs schwankt, geben Sie den hochsten zu erwartenden
Wert an. Dadurch wird sichergestellt, dass die Last nach Ablauf ihrer Mindestlaufzeit nicht vorzeitig abgeschaltet wird.
Opportunity Loads wird die Schatzung wéahrend der Laufzeit verfeinern. Vermeiden Sie Lasten mit stark schwankendem
Verbrauch, da dies die Regelgenauigkeit beeintrachtigt.

Mindestlaufzeit nach dem Einschalten

Die Mindestzeit, die die Last nach dem Einschalten aktiv bleibt. Verhindert ibermafiges Schalten bei schwankender PV-
Erzeugung, reduziert kurze Betriebszyklen und schitzt die verbundenen Gerate. Dies ist besonders wichtig bei Lasten mit
Kompressoren, Pumpen, Heizelementen oder mechanischen Schaltkomponenten.

Mindestruhezeit im ausgeschalteten Zustand

Die Mindestzeit, die die Last nach dem Ausschalten stromlos bleibt. Verringert schnelle Schaltvorgange, schitzt die Anlagen und
stabilisiert den Systembetrieb bei wechselnden Sonnenverhaltnissen.

Empfehlung fiir mehrere Lasten: Stellen Sie fur Lasten mit niedrigerer Prioritat langere Ruhezeiten ein. Wenn die
Solarstromerzeugung nachlasst, werden Lasten beginnend mit der niedrigsten Prioritat abgeschaltet. Wenn Lasten mit niedrigerer
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Prioritat dieselbe Ruhezeit wie solche mit hoherer Prioritat nutzen, werden sie moglicherweise zu schnell wieder verfigbar — nur
um kurz darauf emeut abgeschaltet zu werden. Durch gestaffelte Ruhezeiten lassen sich unnétige Umschaltungen vermeiden.

18.5.4. Empfehlung fir den Fall, dass mehrere steuerbare Gerate vorhanden sind

Bei Systemen mit mehreren Opportunity Loads wird empfohlen, fur Lasten mit niedrigerer Prioritat langere Ruhezeiten zu
konfigurieren.

Wenn die verfugbare Solarenergie abnimmt, werden die Lasten beginnend mit der Last mit der niedrigsten Prioritat deaktiviert.
Wenn mehrere Lasten dieselbe Ruhezeit nutzen, kann es vorkommen, dass eine Last mit niedrigerer Prioritat zu schnell wieder
verfugbar wird, nur um kurz darauf erneut abgeschaltet zu werden, sobald eine Last mit héherer Prioritat wieder verfugbar ist.

Durch gestaffelte Ruhezeiten lassen sich unndtige Umschaltungen vermeiden.

18.6. Betrieb und Uberwachung

18.6.1. Funktionsweise des Algorithmus

Nach der Konfiguration erfolgt der Betrieb vollautomatisch. Das GX-Gerat Gberwacht fortlaufend die PV-Erzeugung, den SoC
der Batterie, den Wechselstromverbrauch sowie die konfigurierten Opportunity Loads. Auf der Grundlage der verfiigbaren
Leistungsreserven und der festgelegten Prioritaten aktiviert, regelt oder deaktiviert das System die gesteuerten Lasten
dynamisch.

Der Algorithmus beriicksichtigt wechselstromgekoppelte und gleichstromgekoppelte PV-Anlagen, den Wirkungsgrad der
Gleichstrom-Wechselstrom-Umwandlung, die Ausgeglichenheit der Phasen, Einspeisegenehmigungen sowie die Frage, ob die
Anlage mit dem Netz verbunden ist oder netzunabhangig ist. Das System verarbeitet Lasten in der Reihenfolge ihrer Prioritat,
bertucksichtigt dabei die bestmdgliche Prioritdt, um Verschwendung zu vermeiden, und gleicht aktive Lasten automatisch aus,
sobald sich die Bedingungen andern — beispielsweise wenn die Bewdlkung die PV-Leistung verringert, eine grofie Haushaltslast
eingeschaltet wird oder der Bedarf an Ladung der Batterie steigt.

18.6.2. Verhalten beim Ausfall des Wechselstromeingangs

Wenn der Anschluss zum Netz oder zum Wechselstromgenerator unterbrochen wird, werden geregelte Lasten so weit

wie moglich abgeschaltet, um die Systemstabilitat zu gewahrleisten. Nach etwa einer Minute kann die Opportunity Loads-
Funktion fortgesetzt werden, sofern ausreichend Reservekapazitat vorhanden ist und die Systembedingungen stabil sind.
Wenn die Option Lasten bei fehlendem Wechselstromeingang anhalten aktiviert ist, bleiben die Lasten angehalten, bis der
Wechselstromeingang wieder verbunden ist.

18.6.3. Interaktion mit BatteryLife

In ESS-Konfigurationen, in denen BatteryLife verwendet wird, wird Opportunity Loads automatisch angehalten, sobald der aktive
SoC-Grenzwert 85 % erreicht (sofern diese Einstellung aktiviert ist), und wieder fortgesetzt, sobald die Batterie ausreichend
aufgeladen ist und BatteryLife den aktiven SoC-Grenzwert wieder senkt. Dadurch wird in Zeiten geringer Solarstromertrage der
Aufladung der Batterie Vorrang eingeraumt.

18.6.4. Kontrolle am Tag und Freisetzung in der Nacht

Solange PV-Strom zur Verfiigung steht, sorgt Opportunity Loads aktiv dafir, dass die gesteuerten Gerate den erwarteten Zustand
einhalten. Wird ein Geréat extern manuell eingeschaltet (z. B. Gber die Shelly-App oder eine physische Taste), obwohl Opportunity
Loads davon ausgeht, dass es ausgeschaltet sein sollte, schaltet das System es wieder aus. Um vortbergehend die manuelle
Steuerung zu Gbernehmen, deaktivieren Sie Auto — Opportunity Loads gibt die Steuerung sofort frei und nimmt sie erst wieder
auf, wenn Auto ermneut aktiviert wird.

In Zeitraumen ohne nennenswerte PV-Erzeugung wechselt Opportunity Loads in einen inaktiven Zustand und gibt die Steuerung
aller Gerate frei. Auf diese Weise kdnnen Gerate Gber Nacht ihren eigenen lokalen Zeitplanen oder Konfigurationen folgen —
beispielsweise kann ein von Shelly gesteuerter Heizkessel einen lokalen Zeitplan ausfiihren, um nachts eine Zieltemperatur zu
erreichen, falls diese tagsuber aufgrund eines geringen Solarertrags nicht erreicht wurde.

18.6.5. Nutzung der Batterie und SoC-Erfassung

Opportunity Loads ist darauf ausgelegt, Gberschiissige Solarenergie zu nutzen; es kann jedoch zu einer kurzzeitigen
Inanspruchnahme der Batterie kommen — beispielsweise wenn eine Last aufgrund ihrer Mindestlaufzeit nicht sofort abgeschaltet
werden kann oder wenn die PV-Erzeugung plétzlich sinkt. In kritischen Situationen (z. B. bei einem plétzlichen Ausfall

der netzgekoppelten PV-Anlage in Verbindung mit einer hohen Wechselrichterlast) kénnen die Schutzmechanismen des
Wechselrichters/Ladegerats dennoch eine sofortige LastabwurfmafZinahme erzwingen.

Die SoC-Uberwachung kommt in netzunabhangigen Systemen und Systemen ohne Netzeinspeisung zum Einsatz, bei denen
Uberschussiger Solarstrom nicht ins Netz eingespeist werden kann. Wenn sich der Ladezustand (SoC) der Batterie 100 %
nahert, muss das System die PV-Erzeugung drosseln, wodurch der tatséchliche Ausgang der Solaranlage verschleiert wird. Um
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den tatsachlich verfuigbaren Uberschuss zu ermitteln, lasst Opportunity Loads die Batterie voriibbergehend auf etwa 97 % des
Ladezustands (SoC) entladen, indem kontrollierte Lasten aktiviert werden. Dadurch wird die PV-Leistung nicht mehr gedrosselt,
sodass die gesamte verflugbare Leistung zum Tragen kommt. Das System kehrt zum Normalbetrieb zuriick, sobald der SoC-Wert
sinkt.

Die SoC-Erfassung wird in netzgekoppelten Anlagen chne Einspeisebeschrankungen nicht verwendet, bei
denen lberschissiger Solarstrom ins Netz eingespeist wird und der verfigbare Uberschuss direkt Gber den
Netzzahler gemessen werden kann.

18.6.6. Manuelle Ubersteuerung

Opportunity Loads kénnen jederzeit manuell Gber die neue Benutzeroberflache des GX-Gerats oder Gber VRM ignoriert werden:

* EV Charging Station: Schalten Sie auf manuelles Aufladen Uber das Bedienfeld
* Shelly-Gerite: Deaktivieren Sie den Automatikmodus und steuern Sie das Relais Uber den Schalterbereich

Wenn eine manuelle Ubersteuerung aktiv ist, folgt das Gerat dem Opportunity Loads-Algorithmus nicht mehr, bis die
automatische Steuerung wieder aktiviert wird. Dadurch kann eine Last auch dann sofort betrieben werden, wenn kein
ausreichender Solariberschuss zur Verfligung steht.

18.6.7. Uberwachung auf dem GX-Gerat

Konfigurierte steuerbare Lasten werden in den
Detailansichten der Ubersichtsseite neben anderen
Systemlasten angezeigt. Tippen Sie auf die

Kachel Wechselstromlasten oder Wichtige Lasten
(letztere wird in einigen Konfigurationen mit einem
Netzzahler angezeigt), um den Namen, den aktuellen
Status und den Stromverbrauch der einzelnen Gerate
anzuzeigen.

Shelly E-bik

18.6.8. Uberwachung im VRM

Opportunity Loads lassen sich Uber VRM aus der Ferne Uberwachen, einschliellich der Live-Steuerung unterstutzter
Gerate (EVCS uber das Steuerungsfenster, Shelly-Gerate Gber den Schalterbereich). Die Konfiguration von Prioritaten,
Batterieeinstellungen, Voreinstellungen und Gerateparametern ist ausschlief3lich auf dem GX-Geréat selbst oder tber die Remote

Console méglich.

VRM bietet aulerdem:
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+ Systemiibersichtsdiagramm: Zeigt den
tatsachlichen und den prognostizierten
Energieverbrauch sowie die PV-Erzeugung an,
aufgeschlisselt nach Kategorien (Grundlast, Laden
von Elektrofahrzeugen, Wechselstromlasten, ’
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* Dashboard fiir den Energieverbrauch: Zeigt
den Energieverbrauch nach Quelle (Solarenergie,
Batterie, Netz, Generator) im Zeitverlauf an und
ermaglicht es den Benutzern, die Steigerung
des Eigenverbrauchs und die Verringerung der
Netzabhéngigkeit zu quantifizieren.

sgnpon@aoc
socosr @0

e @R
-

)
-

[l

18.6.9. Fehlerbehebung

In diesem Kapitel werden Warnungen und Fehlermeldungen beschrieben, die im System auftreten kbnnen, sowie deren
Bedeutung.

Mit Opportunity Loads nicht kompatibles System
Diese Warnung wird angezeigt, wenn eine oder mehrere der folgenden Bedingungen langer als 60 Sekunden andauern:

+ Ladezustand der Batterie nicht verflgbar: Das System gibt keinen Wert fir den Ladezustand (SoC) an. Fur Opportunity
Loads ist eine Batterie mit einem BMS erforderlich, das den SoC meldet.

+ Der Systemtyp kann nicht ermittelt werden: Opportunity Loads kann die erforderlichen Systemmerkmale, wie beispielsweise
die Phasenkonfiguration, die Art des Netzanschlusses oder die Einspeiseregelung, nicht ermitteln. Dies kann vorkommen,
wenn kein Wechselrichter/Ladegerat verfugbar ist.

+ Wechselrichter auf Nur Wechselrichter eingestellt, obwohl Lasten am Wechselstromeingang vorhanden sind:

Der Wechselrichter ist im Modus Nur Wechselrichter konfiguriert, doch das System meldet Lasten am Wechselstromeingang.
Diese Konfiguration wird nicht unterstitzt.

Solange die Warnung aktiv ist, wird Opportunity Loads angehalten. Der Betrieb wird automatisch wieder
aufgenommen, sobald alle unvertraglichen Bedingungen behoben sind.

18.6.10. Glossar

" R

ESS Energiespeichersystem
PV Photovoltaik
SoC Ladezustand
VRM Victron Remote Management
EVCS EV Charging Station
N Kommunikationszentrale von Victron Energy mit Venus OS (d. h. Cerbo GX, Ekrano GX, MultiPlus-

GX-Gerat

Il GX, EasySolar-ll GX)
Venus OS Victron Energy-Betriebssystem fur GX-Gerate
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19. Fehlerbehebung

19.1. Fehlercodes

Unterschiedliche Fehlerursachen

Das GX-Gerat kann sowohl eigene Fehlercodes als auch die von angeschlossenen Geraten anzeigen. Geratespezifische Codes
finden Sie unter:

* Multi und Quattro Inverter/Ladegerate: VE Bus-Fehlercodes
*+ MPPT Solarladegerate: MPPT-Solarladegerat-Fehlercodes

GX-Fehler #42 - Speicher korrupt
Der interne Flash-Speicher ist beschadigt. Diese Partition speichert Einstellungen, Seriennummern und WiFi-Anmeldedaten.

* Losung: Das Gerat muss zur Reparatur oder zum Austausch zurickgesandt werden. Dies kann weder Uber die Firmware noch
vor Ort behoben werden.

GX-Fehler #46 - Datenpartition voll

Der Alarm wird ausgeldst, wenn der freie Speicherplatz auf der Datenpartition unter 10 % fallt. Eine volle Datenpartition kann zu
Fehlfunktionen von Venus OS fuhren und den Start von Diensten verhindern.

Die haufigste Ursache sind Daten, die von Apps von Drittanbietern wie Node-RED oder Signal K geschrieben wurden. Um zu
sehen, welche Apps installiert sind, gehen Sie zu Einstellungen — Allgemein — Supportstatus.

* Losungsansatze finden Sie unter Venus OS Large — Probleme mit dem Speicherplatz / Datenpartition voll

GX-Fehler #47 - Datenpartitionsproblem
Der interne Speicher ist wahrscheinlich beschadigt, wodurch die Konfiguration des Gerats verloren gegangen ist.

* Losung: Bitte wenden Sie sich an lhren Handler oder Installateur. Bitte besuchen Sie unsere Victron Energy Suppori-Seite.

GX-Fehler #48 - DVCC mit inkompatibler Firmware
DVCC ist aktiviert, jedoch laufen nicht alle Systemkomponenten mit kompatibler Firmware.

* Losung: Die Anforderungen an die Firmware finden Sie im Kapitel DVCC dieses Handbuchs.

* Hinweis fiir Systeme mit Pylontech- und BMZ-Batterien:

Seit Venus OS v2.80 wird DVCC fur Pylontech- und BMZ-Batterien erzwungen. Altere Systeme zeigen moglicherweise diesen
Fehler an.

Losung:

+ Deaktivieren Sie automatische Aktualisierungen: Einstellungen — Allgemeines — Firmware — Online-Aktualisierungen —
Automatisches Update.

+ Fuhren Sie ein Rollback auf Version 2.73 durch (siehe Installation einer bestimmten Firmware-Version von SD/USB).

+ Anschlieftend sollten Sie eine Aktualisierung der Firmware aller Geréate durch einen Installateur in Betracht ziehen.

* Hinweis fiir Systeme mit BYD, MG Energy Systems und Victron Lynx lon BMS-Batterien:

Seit Venus OS v2.40 wird DVCC fur unterstitzte BMS-Typen automatisch aktiviert. Altere Systeme verfiigen méglicherweise
nicht tber die erforderlichen Komponenten, um dies zu unterstiitzen.

Losung:
+ Deaktivieren Sie automatische Aktualisierungen: Einstellungen — Allgemeines — Firmware — Online-Aktualisierungen —
Automatisches Update.

+ Rollback auf v2.33; um zu einer friheren Firmware-Version zuriickzukehren (siehe Installation einer bestimmten Firmware-
Version von SD/USB).

+ Stellen Sie sicher, dass DVCC deaktiviert ist.

Ziehen Sie Ihren Installateur zu Rate, um zu Gberprufen, ob Ihr System eine Zweidrahtsteuerung verwendet (frihere Alternative
zu DVCC).

Wenn keine Lade-/Entladedrahte zwischen BMS, Wechselrichter/Ladegeraten und Ladereglern vorhanden sind, ist DVCC fur
die oben genannten Batteriemarken erforderlich. Dies erfordert auch Mindestversionen der Firmware auf den angeschlossenen
Geraten.
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GX-Fehler #49 - Netzzdhler nicht gefunden

In ESS-Konfigurationen mit ausgewahltem externen Netzzahler wurde kein Zahler erkannt.
Lasung: Uberpriifen Sie die Verkabelung und Konfiguration des Systems.

GX-Fehler #51 — mk3-Firmware muss aktualisiert werden

Aktualisieren Sie den MK3-Regler im GX-Gerat, um die neuesten Funktionen wie Generator Start/Stopp, Aufwarmen/Abkuhlen zu
aktivieren.

So fuhren Sie eine Aktualisierung durch:

* Bitte gehen Sie zu Einstellungen — Gerate — MultiPlus/Quattro/EasySolar.

* Eine Benachrichtigung weist darauf hin, dass eine neue MK3-Version verfigbar ist. Tippen Sie auf die Benachrichtigung und
starten Sie die Aktualisierung.

Es besteht eine geringe Wahrscheinlichkeit (basierend auf unseren Daten etwa 5 %), dass diese Aktualisierung zu einem
kurzzeitigen Neustart des Systems fuhrt, wodurch sich der Wechselrichter/Ladegerat aus- und wieder einschaltet.

Wenn keine Aufforderung zur Aktualisierung angezeigt wird, ist Ihr System bereits auf dem neuesten Stand. Diese manuelle
Aktualisierung ist nur einmal erforderlich und wurde aufgrund des geringen Neustartrisikos so konzipiert, dass sie vom Benutzer
initiiert werden kann. Zukunftige Aktualisierungen werden automatisch installiert, ohne dass ein Neustart erforderlich ist.

GX-Fehler Nr. 60 — Keine Verbindung zum GX-Gerit hergestellt
Dieser Fehler tritt auf, wenn die Marine MFD-App keine Verbindung zum GX-Gerat herstellen kann.

* Um das Problem zu beheben, starten Sie das GX-Gerat und/oder das MFD neu.

19.2. FAQ

19.2.1. Frage 1: Ich kann mein Multi/Quattro-System nicht ein- oder ausschalten

Um das Problem zu l6sen, finden Sie zunachst heraus, wie das System angeschlossen ist, und folgen Sie dann der richtigen
Schritt fur Schritt Anweisung unten. Es gibt zwei Moglichkeiten, ein Multi/Quattro-System an einem Nucleo GX anzuschlieen. In
den meisten Systemen werden sie direkt an die VE.Bus-Schnittstelle auf der Riickseite des NGX angeschlossen. Und, Option
zwel, in einigen Systemen sind sie Uber eine VE Bus-zu-VE Can-Interface mit dem Nucleo GX verbunden.

Schritt-fur-Schritt-Anweisungen beim Anschluss an den VE.Bus-Anschluss auf dem NGX

1. Aktualisieren Sie das Nucleo GX auf die neueste verfugbare Version.

Siehe unsere Blog-Eintrége im https://www victronenergy de/blog/category/firmware-software/.

2. Haben Sie ein Digital Multi Control oder VE .Bus BMS im System? In diesem Fall ist es normal, dass Ein/Aus deaktiviert ist.

Siehe auch die VE Bus-bezogenen Anmerkungen im NGX Handbuch

3. Falls Sie einen Digital Multi Control oder VE.Bus BMS an Ihr System angeschlossen hatten, speichert das Nucleo GX diese
Information, sodass der Ein-/Ausschalter auch nach dem Entfernen des Zubehdrs deaktiviert bleibt. Um den Speicher zu
l6schen, fihren Sie im Meni der Remote Console fur Ihren Multi oder Quattro eine Systemneuerkennung durch.

Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Advanced menu (Erweitertes Menii).

4. Bei Parallel-/Dreiphasensystemen, die aus mehr als 5 Einheiten bestehen: Je nach Temperatur und anderen Umstanden
kann es vorkommen, dass ein System nach dem Ausschalten mit dem NGX nicht wieder eingeschaltet werden kann.
Alternativ werden Sie das VE Bus-Kabel von der Ruckseite des NGX trennen mussen. Und schliefen Sie es nach dem Start
des VE.Bus-Systems wieder an. Die eigentliche Lsung ist die Installation des ,NGX Dongle fur grofle VE Bus-Systeme”,
Teilenummer BPP900300100. Fur Einzelheiten lesen Sie die Anschlussanweisungen.

Schritt fiir Schritt Anweisungen bei der Verbindung mit NGX liber VE.Can.
1. Aktualisieren Sie die Nucleo GX auf die neueste verfiigbare Version. Siehe unsere Blog-Beitrage in der Kategorie Firmware.

2. Aktualisieren Sie das VE.Bus-zu-VE.Can-Interface auf die neueste Version. Der einfachste Weg, dies zu tun, ist die
Verwendung eines Remote-Firmware-Updates: Ein spezielles Stiick Hardware, der CANUSB, ist dann nicht notwendig.

3. Haben Sie ein Digital Multi Control oder VE .Bus BMS im System? In diesem Fall ist es normal, dass Ein/Aus deaktiviert ist.
Siehe auch die VE Bus-bezogenen Anmerkungen im NGX Handbuch

4. Falls Sie ein Digital Multi Control oder VE.Bus BMS an Ihr System angeschlossen hatten und es nun nicht mehr
angeschlossen ist, erinnert sich das CAN-bus-Interface daran. Daher ist der EinfAus-Schalter auch nach dem Entfernen
dieses Zubehdrs immer noch deaktiviert. Das Léschen dieses Speichers ist leider selbst nicht méglich, bitte kontaktieren Sie
uns, damit wir lhnen helfen kénnen.
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19.2.2. Frage 2: Brauche ich einen BMV, um den ordnungsgemafRen Ladezustand der Batterie zu
sehen?

Das kommt darauf an. Far Einzelheiten siehe Kapitel Ladezustand der Batterie (SoC).

19.2.3. Frage 3: Ich habe kein Internet. Wo kann ich eine SIM-Karte einlegen?
GX-Gerate verfigen tber kein integriertes 3G- oder 4G-Modem und daher auch nicht tber einen SIM-Kartensteckplatz.

Um tber mobile Daten eine Verbindung zum Internet herzustellen, erwerben Sie einen Mobilfunk-Router mit Ethernet-
Anschliussen. Diese Gerate verwalten die SIM-Karte und stellen Gber Ethernet eine Internetverbindung zum GX-Gerat her.

19.2.4. Frage 4: Kann ich sowohl ein GX-Gerat als auch ein VGR2/VER an einen Multi/lnverter/
Quattro anschlieBen?

Nein, das ist nicht moglich.

Anstelle dieser Kombination empfehlen wir die Verwendung eines GX-Gerats zusammen mit einem GX LTE 4G oder einem
Mobilfunk-Router. Weitere Informationen finden Sie unter Internetverbindung.

19.2.5. Frage 5: Kann ich mehrere Nucleo GX an einen Multi/Wechselrichter/Quattro
anschlieBen?

Nein.

19.2.6. Frage 6: Ich sehe falsche Strom- (Ampere) oder Leistungsmesswerte auf meinem NGX
Beispiele sind:
* Ich weil, dass eine Last 40 W aus der Multi zieht, aber das NGX zeigt 10 W oder sogar 0 W an.

* Ich sehe, dass der Multi im Invertermodus eine Last mit 2000 W versorgt, aber von der Batterie werden nur 1850 W
entnommen. Kommen diese 150 W aus dem Nichts?

Die allgemeine Antwort lautet: Die Multi und Quattros sind keine Messinstrumente, sie sind Inverter/Ladegerate, und die
gezeigten Messungen sind eine Lieferung nach besten Kraften.

Genauer gesagt gibt es mehrere Ursachen fur Messungenauigkeiten:

1. Ein Teil der Leistung, die der Inverter einer Batterie entnimmt, geht im Inverter verloren und wird in Warme umgewandelt:
Effizienzverluste.

2. Der Multi misst nicht wirklich die Leistung, die aus der Batterie gezogen wird. Er misst den Strom am Ausgang des Inverters
und geht dann von der Leistung aus, die der Batterie entnommen wird.

3. Watt vs. VA je nach Multi/Quattro-Firmware-Version und auch NGX Firmware-Version sehen Sie entweder VAs (das
Ergebnis der Berechnung von AC-Spannung * AC-Strom) oder eine Wattmessung. Um WATTS am NGX zu sehen,
aktualisieren Sie Ihr NGX auf die neueste Version (v1.21 oder neuer). Stellen Sie aulterdem sicher, dass die Firmware-
Version in lThrem Multi die Wattauslesung unterstitzt, die Mindestversionen sind xxxx 154, 0205 und xxxx300.

4. Multis/Quattros, die tber ein VE Bus zu VE.Can-Interface an das NGX angeschlossen sind, melden immer VAs, (noch) nicht
Watt.

5. Wenn ein Stromsensor-Assistent in einen Multi/Quattro geladen wird und kein Sensor angeschlossen ist, liefert er ungiltige
Leistungs-/kWh-Werte.

6.  Wenn ein Stromsensor-Assistent in einen Multi/Quattro geladen wird, stellen Sie sicher, dass die Position korrekt eingestelit
ist und die Skala mit den Dip-Schaltern auf dem Sensor selbst Gbereinstimmt.

7. Ein aktueller Sensor-Assistent misst und meldet VAs, nicht Watts.

Tipps zur Vermeidung von Messproblemen

1. Wahrend VEConfigure oder VictronConnect Gber eine MK3-Schnittstelle verbunden ist, senden beide Programme
regelméBig einen Befehl, der die Kommunikation mit dem GX-Gerat blockiert. Wahrend dieser Zeit konnen keine Daten,
einschlieflich Messwerte, vom Multi oder Quattro gelesen werden. Sobald VEConfigure oder VictronConnect geschlossen
wird, wird die Kommunikation zwischen dem GX-Gerat und dem Multi/Quattro wiederhergestelit.

2. VE.Bus ist kein 100 % Plug-and-Play-System: Wenn Sie das NGX von einem Multi trennen und sehr schnell an einen
anderen anschlieten, kann es zu falschen Werten kommen. Um sicherzustellen, dass dies nicht der Fall ist, verwenden Sie
die Option ,redetect system” im Multi/Quattro-Ment auf dem NGX.
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19.2.7. Frage 7: Es gibt einen Menilieintrag namens ,,Multi” anstelle des VE.Bus-Produktnamens

Ein VE Bus-System kann komplett abgeschaltet werden, einschlietlich seiner Kommunikation. Wenn Sie ein VE Bus-System
ausschalten und danach das NGX zuriicksetzen, erhalt das NGX nicht den detaillierten Produktnamen und zeigt stattdessen
SMulti” an.

Um wieder den richtigen Namen zu erhalten, gehen Sie in das Multi-Ment auf dem NGX und stellen Sie den Menieintrag
Schalter auf Ein oder, falls ein digitaler Multiregler vorhanden ist, stellen Sie den physikalischen Schalter auf Ein. Beachten Sie,
dass das obige Verfahren bei Vorhandensein eines BMS nur innerhalb der Batteriespannungen funktioniert.

19.2.8. Frage 8: Es gibt einen Meniieintrag namens ,,Multi”, wahrend kein Inverter, Multi oder
Quattro angeschlossen ist.

Wenn ein NGX jemals ein VE.Bus BMS oder Digital Multi Control (DMC) gesehen hat, wird es sich an diese erinnern, bis
~Redetect system” aus dem NGX Meni gestartet wird. Nach einer Minute starten Sie das NGX: Einstellungen — Allgemein —
Neustart.

19.2.9. Frage 9: Wenn ich die IP-Adresse der Nucleo GX in meinen Browser eingebe, sehe ich
eine Webseite, die Hiawatha erwahnt?

Unser Plan ist es, zumindest eine Website zu betreiben, auf der Sie Einstellungen andern und den aktuellen Status einsehen
kénnen. Wenn alles so klappt, wie wir uns das winschen, kénnte es eine voll funktionsfahige Version des Online-VRM-
Portals geben, die lokal auf dem Nucleo GX lauft. Dadurch kénnen auch Menschen ohne Internetverbindung oder mit einer
intermittierenden Internetverbindung die gleichen Funktionen und Funktionalitaten nutzen.

19.2.10. Frage 10: Ich habe mehrere Solarladegerate MPPT 150/70, die parallel laufen. Von
welchem aus werde ich den Relaisstatus im NGX Menu sehen?

Von einem zufalligen.

19.2.11. Frage 11: Wie lange sollte eine automatische Aktualisierung dauern?

Die Grélke des Downloads betragt in der Regel etwa 90MB. Nach dem Download werden die Dateien installiert, was bis zu 5
Minuten dauern kann.

19.2.12. Frage 12: Ich habe einen VGR mit 10-Extender, wie kann ich diesen durch einen Nucleo
GX ersetzen?

Es ist noch nicht méglich, die 10-Extender-Funktionalitat zu ersetzen.

19.2.13. Frage 13: Kann ich Fern-VEConfigure verwenden, wie ich es mit dem VGR2 getan habe?

Ja, siehe VE Power Installationshandbuch

19.2.14. Frage 14: Das Blue Power Panel konnte iber das VE.Net-Netzwerk mit Strom versorgt
werden, kann ich das auch mit einem Nucleo GX machen?

Nein, ein Nucleo GX muss immer selbst angetrieben werden.

19.2.15. Frage 15: Welche Art von Netzwerk wird vom Nucleo GX (TCP- und UDP-Ports)
verwendet?

Grundlagen:

* Das Nucleo GX muss eine giltige IP-Adresse haben, einschlietlich eines funktionierenden DNS-Servers und Gateways. Dies
wird standardmalig von einem DHCP-Server bezogen. Eine manuelle Konfiguration ist ebenfalls méglich.

+ DNS-Port 53 UDP und TCP

* NTP (Zeitsynchronisation) UDP-Port 123. Fur NTP wird ein Pool von Servern von nip org, bereitgestelit, wodurch eine
Verbindung zu einer Vielzahl von Servern moglich ist.

VRM-Portal:

+ Sowohl im Modus ,VRM schreibgeschitzt” als auch im Modus ,VRM voll* werden die Daten tiber
ccgxlogging victronenergy. com an das VRM-Portal Ubertragen. Diese Adresse wird auf mehrere IP-Adressen aufgeldst, und die
Ubertragung erfolgt iber HTTPS-POST- und GET-Anfragen auf Port 443. Im Meni gibt es eine Option, stattdessen HTTP (Port
80) zu verwenden. Bitte beachten Sie, dass in diesem Fall sensible Daten wie die zugehorigen Zugriffsschlissel (erforderlich
fur den Modus ,VRM voll*) weiterhin tber HTTPS/443 gesendet werden.
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Firmware-Updates:
* Das NGX verbindet sich mit htips://updates victronenergy com/ auf Port 443.
Fernsupport und Remote Console auf VRM:

+ Ein ausgehender verpolter SSH-Anschluss wird zu relaynearme46 victronenergy com hergestellt, wenn entweder eine oder
beide dieser Funktionen aktiviert sind. Der Eintrag supporthosts victronenergy. com wird auf mehrere IP-Adressen aufgeteilt,
und das DNS verwendet Geo-Location, um ihn auf den nachstgelegenen Server aufzuteilen. Der ausgehende SSH-Anschluss
versucht eine Verbindung zu Port 22, Port 80 oder Port 443 herzustellen. Der erste funktionierende Port wird verwendet. Und
falls die Verbindung verloren geht, werden alle Ports emeut versucht.

+ Zur Nutzung dieser Funktionen ist keine Portweiterleitung oder andere Internet-Router-Konfiguration erforderlich.

* Weitere Informationen Uber den Fernsupport finden Sie im nachsten Punkt der FAQ.

Weitere Informationen zur Fehlerbehebung bei der Remote Console auf VRM finden Sie hier: Remote Console auf VRM -
Fehlerbehebung.

Firewall / IP-Adressfilterung

+ Bei der Installation in einer Netzwerkumgebung, in der eine strenge Filterung ausgehender IP-Adressen erfolgt, kbnnen die zu
genehmigenden Adressen durch Auflésen der A- und AAAA-Eintrage der oben genannten DNS-Namen ermittelt werden. Es
hangt von der verwendeten Firewall-Software ab, ob die Verwendung von DNS-Namen im Regelsatz zu einer oder mehreren
Adressen filhrt oder ob eine fortlaufende Neuauflésung erfolgt, um Anderungen zu erkennen. Wahrscheinlich trifft keines von
beiden zu, sodass eine malgeschneiderte Uberwachung oder entsprechende Tools erforderlich sind.

Bitte beachten Sie aufterdem, dass sich die verwendeten DNS-Namen in zukunftigen Venus-Versionen andern kénnen.
Zwei-Wege-Kommunikation (Remote-VEConfig und Remote-Firmware-Updates):

* Verbindung zu mati-rpc victronenergy com auf Port 443; und Verbindung zur Serverfarm mqtt{1 to 128} victronenergy.com.

MQTT auf dem LAN:

* Wenn akfiviert, wird ein lokaler MQT T-Broker gestartet, der TCP-Verbindungen auf Port 8883 (SSL) und 1883 (Klartext)
akzeptiert.

+ Abhangig davon wird das NGX versuchen, auch eine Verbindung zu den Victron MQTT-Cloud-Servern herzustellen. Diese
Verbindung verwendet immer SSL und Port 8§883.

Remote Console auf dem LAN:

* Die Remote Console im LAN bendtigt Port 80 (kleine Website, die auf einem GX-Gerét gehostet wird). Und erfordert auch Port
81, der der Listening-Port fur den Websocket-Tunnel zu VNC ist.

Modbus TCP:

* Wenn diese Option aktiviert ist, lauscht der Modbus TCP-Server auf dem allgemein fur Modbus TCP vorgesehenen Port 502.
$8H-Root-Zugang:

* Port 22 - siehe Dokumentation zu Venus OS Root-Zugang.

* Dies ist eine Funktion zur Softwareentwicklung.

19.2.16. Frage 16: Welche Funktion hat der Menipunkt Fernunterstiitzung im Menii Allgemein?

Durch die Aktivierung der Fernunterstitzung erhalten Victron-Techniker Gber den Reverse-SSH-Tunnel, der aufrechterhalten wird,
wenn der VRM-Modus des GX auf Vollzugriff” eingestellt ist, Zugriff auf das Gerat fur Diagnose- und Fehlerbehebungszwecke.
Wenn der VRM-Modus nicht auf , Vollzugriff* eingestellt ist, wird der Tunnel speziell fur die Fernunterstiitzung eingerichtet.

Der Anschluss verwendet die Ports 80, 22 oder 443fir supporthosts.victronenergy.com und funktioniert hinter den meisten
Firewalls. Die Fernunterstatzung ist standardmafig deaktiviert.

19.2.17. Frage 17: Ich sehe keine Unterstiitzung fiir VE.Net-Produkte in der Liste, wird das noch
kommen?

Nein.

19.2.18. Frage 18: Wie ist die Datennutzung des Nucleo GX?

Der Datenverbrauch hangt stark von der Anzahl der angeschlossenen Produkte, dem Systemverhalten, dem
Protokollierungsintervall, dem VRM-Zugriffsmodus und Funktionen wie Fernunterstitzung oder Aktualisierungsprifungen ab.

Wenn Sie einen begrenzten Datentarif nutzen, lberwachen Sie die Nutzung im Normalbetrieb. Die meisten Router verfiugen tber
integrierte Datenverkehrszahler; erweiterte Tools wie Wireshark ermoglichen eine detaillierte Nachverfolgung.
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19.2.19. Frage 19: Wie viele AC-Stromsensoren kann ich in einem VE.Bus-System anschlieRen?

Das aktuelle Maximum liegt bei 9 Sensoren (seit Nucleo GX v1.31). Bitte beachten Sie, dass jeder davon separat mit einem
Assistenten in dem Multi oder Quattro, mit dem sie verkabelt ist, konfiguriert werden muss.

19.2.20. Frage 20: Probleme damit, dass Multi nicht startet, wenn NGX angeschlossen ist/
Vorsicht bei der Versorgung des NGX von der AC-Out-Klemme eines VE.Bus-Inverters, Multi
oder Quattro

Stellen Sie sicher, dass sowohl das GX-Gerat als auch der MultiPlus tber die neueste Firmware verflugen.

Wenn das GX-Gerat Giber ein Netzteil mit dem Wechselstromausgang eines VE.Bus-Wechselrichters, Multi oder Quattro versorgt
wird, kann es nach dem Ausschalten des VE Bus-Geréats, beispielsweise bei einem Schwarzstart oder einer Stérung, zu einer

Blockierung kommen. In diesem Zustand startet das VE.Bus-Produkt erst, wenn das GX-Gerat mit Strom versorgt wird, aber auch
das GX-Gerat kann ohne Strom nicht starten.

So beheben Sie die Blockierung

Ziehen Sie das VE.Bus-Kabel kurz vom GX-Gerat ab. Das VE.Bus-Gerat startet sofort mit dem Hochfahren.
Wie kann man eine Blockierung vermeiden?

Es stehen zwei Optionen zur Verfigung:

* Versorgen Sie das GX-Gerat direkt Uber die Batterie.

* Entfernen Sie die Klemme 7 im VE.Bus-Kabel, das mit dem GX-Gerat verbunden ist. Durch Entfernen von Klemme 7 kann das
VE.Bus-Gerat unabhangig vom GX-Gerat starten.

Am schnellsten und einfachsten lasst sich diese Klemme mit einem sehr dinnen Schlitzschraubendreher entfernen. Dieser
kann in die Klemmennut eingefihrt und anschlieiend zum Heraushebeln der goldenen Kontakiplatte verwendet werden. Bitte
beachten Sie, dass diese kleine, hochleitfahige Platte herausfallen kann. Fuhren Sie diesen Vorgang daher nicht iber dem
gedffneten Gerat durch.

o Bei Verwendung einer Redflow ZBM2/ZCell-Batterie sollte Klemme 7 entfernt werden, auch wenn das GX-
Gerat mit Gleichstrom versorgt wird, um eine Blockierung zu verhindern, wenn der Batteriecluster einen SoC
von 0 % erreicht.

L

Hinweise zum Entfernen von Klemme 7

Durch Entfernen von Klemme 7 wird die Fahigkeit des GX-Gerats, das VE . Bus-Gerat vollstandig auszuschalten, deaktiviert. Das
Gerat stoppt den Lade- und Wechselrichtvorgang, bleibt jedoch im Standby-Modus und verbraucht mehr Strom als bei intakter
Klemme 7. Dies ist vor allem in Schiffs- und Fahrzeugsystemen relevant, in denen Gerate routinemaliig ausgeschaltet werden. In
solchen Fallen entfernen Sie bitte nicht Klemme 7, sondem versorgen Sie das GX-Gerat direkt Gber die Batterie.

19.2.21. Frage 21: Ich liebe Linux, Programmierung, Victron und das NGX. Kann ich mehr
machen?

Ja, das kénnen Siel Wir beabsichtigen, fast den gesamten Code als Open Source zu vertffentlichen, aber so weit sind wir noch
nicht. Was wir heute anbieten kénnen, ist, dass viele Teile der Software in Skript oder anderen nicht vorkompilierten Sprachen,
wie Python und QML, vorliegen und daher auf lnrem Nucleo GX verfugbar und leicht zu &ndern sind. Das Root-Kennwort und
weitere Informationen finden Sie hier.
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19.2.22. Frage 23: Multi startet immer wieder neu (nach jeweils 10 Sekunden)

Bitte Uberprifen Sie den Anschluss des Fernschalters auf der Multi-Steuerungsplatine. Es sollte eine Drahtbrucke zwischen

der linken und der mittleren Klemme vorhanden sein. Das NGX schaltet eine Leitung, die die Leistung der Multi-Steuerplatine
ermaglicht. Nach 10 Sekunden wird diese Leitung freigegeben, und der Multi sollte von dort aus die Fihrung tbernehmen. Wenn
die Fernschalterverbindung nicht verkabelt ist, kann der Multi seine eigene Versorgung nicht ibernehmen. Das NGX wird erneut
versuchen, der Multi wird hochgefahren und nach 10 Sekunden stoppen, und so weiter.

19.2.23. Frage 24: Was ist Fehler #427?

Fehler Nr. 42 — Hardwarefehler weist auf einen beschadigten Flash-Speicher auf dem GX-Gerat hin. Dadurch wird verhindert,
dass Einstellungen gespeichert werden. Nach einem Neustart werden alle Einstellungen auf die Standardeinstellungen
zuruckgesetzt, was zu weiteren Problemen fiihren kann.

/s Dieser Fehler kann nicht vor Ort behoben werden und auch nicht von Kundendienstabteilungen repariert werden. Bitte wenden
Sie sich an Ihren Handler, um einen Ersatz zu vereinbaren.

Hinweis: Bei Firmware-Versionen vor v2 .30 wurde dieser Fehler nicht gemeldet. Seit v2.30 wird Fehler Nr. 42 sowohl auf der
Benutzeroberflache des Gerats als auch im VRM-Portal angezeigt.

19.2.24. Frage 25: Mein GX-Gerat startet sich selbst neu. Was ist der Grund fiir dieses Verhalten?

Es kann verschiedene Grinde geben, warum sich ein GX-Gerat neu startet.
Einer der haufigsten Grinde ist der Kommunikationsverlust mit dem VRM Online-Portal.

Allerdings gilt dies nur, wenn die Option ,Gerat neu starten, wenn kein Kontakt besteht” (standardmafig deaktiviert) in den
Einstellungen fur das VRM Online-Portals im GX-Gerat aktiviert wurde. Wenn wahrend der unter ,Ricksetzverzégerung ohne
Kontakt* eingestellten Zeitspanne kein Kontakt mit dem VRM-Portal besteht, wird das GX-Gerat automatisch neu gestartet.
Dieser Vorgang wird wiederholt, bis die Kommunikation mit dem VRM-Portal wiederhergestellt ist. Siehe auch das Kapitel
Datenaufzeichnung an VRM — Network-Watchdog: automatischer Neustart.

1. Prifen Sie die Netzwerkverbindung zwischen Ihrem GX-Gerat und dem Router. Siehe Fehlerbehebung bel der
Datenaufzeichnung.

2. Verwenden Sie vorzugsweise eine Ethernet-Verbindung zwischen lhrem GX-Gerat und dem Router.

3. Gekoppelte oder Hotspot-Verbindungen, z. B. mit einem Mobiltelefon, sind nicht zuverlassig und werden oft unterbrochen
oder stellen die Verbindung nicht automatisch wieder her, wenn sie einmal unterbrochen wurde. Daher wird dies nicht
empfohlen.

Andere haufige Grinde fir einen automatischen Neustart des GX-Geréats sind:
* Eine Systemiberlastung (entweder CPU, Speicher oder beides).

Um eine Systemiberlastung zuverlassig zu erkennen, steht der Parameter D-Bus round trip time (RTT) im VRM-Portal zur
Verfigung. Siehe Abbildung unten fur die Einrichtung auf VRM.

Ein RTT-Wert zwischen 1 und 100 ms ist in Ordnung, wobei 100 ms schon recht hoch ist.

Hin und wieder auftretende Spitzen der D-Bus round trip time stellen kein Problem dar. Ein dauerhafter Wert von tber 100 ms ist
jedoch ein Problem und erfordert weitere Untersuchungen.

Falls der Grund eine Systemuberlastung ist, dann gibt es zwei Lésungen:

1.  Trennen Sie Gerate, um die Last zu reduzieren, mit den daraus folgenden Nachteilen.

2. Alternativ kbnnen Sie das GX-Gerat gegen ein leistungsstarkeres austauschen. In der aktuellen Produktpalette — siehe
unsere Victron GX-Produkireihe — sind Cerbo GX & Cerbo-5 GX, Nucleo GX und Ekrano GX deutlich leistungsstarker als
Venus GX.

Ein gelegentlicher Neustart schadet weder der Lebensdauer noch der Leistung des Systems. Die wichtigste
Auswirkung ist die (voriibergehende) Storung der Uberwachung.

Erstellung eines benutzerdefinierten Widgets im VRM-Portal zum Auslesen der D-Bus-Paketumlaufzeit:
1. Verbinden Sie sich uber einen Browser mit dem VRM-Portal.

2. Klicken Sie im Menu auf der linken Seite auf die Registerkarte Erweitert.

3. Klicken Sie auf das Widget-Symbol in der oberen rechten Ecke.

4. Scrollen Sie nach unten zu Benutzerdefiniertes Widget und klicken Sie darauf, um ein neues benutzerdefiniertes Widget zu
erstellen.
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5. Geben Sie dem Gerat einen Namen, wahlen Sie "Gateway" aus der Liste in Gerat auswahlen und "D-Bus round trip time" in
Parameter auswahlen.

6. Nach einem Klick auf die Schaltflache Speichermn wird das neue Widget unter der Registerkarte Erweitert angezeigt.

Tipp: Halten Sie den zu untersuchenden Zeitraum so klein wie méglich, um eine hohe Auflésung der round trip time zu erreichen..
Edit custom widget

Widget mame

y-ans D-Bus round trig me

Setect devce

19.2.25. GPL-Hinweis

Die in diesem Produkt enthaltene Software enthélt urheberrechtlich geschitzte Software, die unter der GPL lizenziert ist. Sie
konnen den korrespondierenden Quelicode fur einen Zeitraum von drei Jahren nach der letzten Lieferung dieses Produkts von
uns erhalten.
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20. Technische Angaben

20.1. Technische Angaben

Versorgungsspannung 8—-70VvVDC

Csemistelen
VE Direct-Anschltsse (immer isoliert) 2 (max. mégliche VE Direct-Geréte: 25)()
VE.Can 1 Ja —isoliert
VE.Can 2 Ja — nicht isoliert
Ethernet Ja
Wifi Ja
Bluetooth Smart Jal®)
Bluetooth-Frequenzen und -Leistung 2,402-2,48 GHz | 5,2 mW
WLAN-Frequenzen und -Leistung 2,4 GHz WLAN | Bereich: 2.412-2.462 GHz | 88,1 mW
USB-Kommunikationsanschlisse Ja— 3 x USB-A (max. 1,5 A mit 5 V kombiniert)
MicroSD-Kartensteckplatz Ja — SDHC-Karten bis zu max. 32 GB

Der Nucleo GX verfugt aber keine integrierten E/A-Schnittstellen. Fir analoge, digitale oder Relais-Anschlisse verwenden
Sie einen GX /0 Extender 150 und/oder einen GX Tank 140 oder wahlen Sie alternativ einen Cerbo GX oder das Ekrano
GX.

Zugrifismethoden Android GX WiFi-Display
VictronConnect App

Webbrowser

Montage Wand oder DIN-Schiene (35 mm)@
Akustischer Alarm Ja

Taste Ja (Netzwerkriicksetzung)

LEDs: 2 (Bluetooth-Status / WiFi-Zugangspunkt)
Schutzklasse 1P20

MaRe

AuBere Male (HxBxT) 78 x 154 x 46 mm | 3,07 x 6,06 x 1,89 Zoll

(ohne Steckverbinder und Befestigungszubehor)
Betriebstemperaturbereich -20 bis +50°C

Sicherheit IEC 62368-1
EMC EN 301489-1, EN 301489-17
Automobilbranche ECE R10-6

(1) Fur weitere Informationen zum Nucleo GX besuchen Sie bitte die Victron GX-Produktseite.
(2) Fur die Montage auf DIN-Schienen ist zusatzliches Zubehér erforderlich — DIN35 Adapter small.

(3) Das in der obigen Tabelle aufgefahrte Maximum ist die Summe der angeschlossenen VE Direct-Gerate wie MPPT-
Solarladeregler. Gesamt bedeutet alle direkt angeschlossenen Gerate plus die Gber USB angeschlossenen Gerate. Der
Grenzwert wird hauptsachlich durch die CPU-Verarbeitungsleistung bestimmt. Beachten Sie, dass es auch einen Grenzwert
fur die anderen Geratetypen gibt, von denen oft mehrere angeschlossen sind: PV-Wechselrichter. An einem CCGX kénnen
typischerweise bis zu drei oder vier dreiphasige Wechselrichter Uberwacht werden. CPU-Gerate mit héherer Leistung kénnen
mehr Uberwachen.
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(4) Die Bluetooth-Funktion dient zur Unterstatzung beim ersten Anschluss und bei der Netzwerkkonfiguration. Sie kénnen keine
Bluetooth-Verbindung zu anderen Victron-Produkten (z. B. SmartSolar-Laderegler) herstellen.

20.2. Netzwerkschnittstellen und Kommunikationsdienste (RED 3.3d / EN
18031-1)

Netzwerkschnittstellen

Ethernet Internetverbindung
* Datenaufzeichnung auf der VRM-Website

+ Benutzeroberflache fur Fernzugriff (Remote Console)

* Software-Aktualisierungen
WiFi-Client Internetverbindung
+ Datenaufzeichnung auf der VRM-Website

+ Benutzeroberflache fur Fernzugriff (Remote Console)

+ Software-Aktualisierungen
WiFi-Zugangspunkt Benutzeroberflache fur Fernzugriff (Remote Console)

Bluetooth Low Energy- Netzwerk-Anschluss einrichten (Ethernet, WiFi-Client, WiFi-Zugangspunkt)
Peripheriegerat

Kommunikationsdienste

S

HTTP-Webserver Zielseite, um einen Benutzer zur HTTPS-Anmeldeseite/Remote Console
weiterzuleiten

HTTPS-Webserver Anmeldeseite und Remote Console

MQTT uber Websockets Datenaustausch zwischen GX-Gerat und Remote Console

DHCP (auf WiFi-Zugangspunkt) Bereitstellung von IP-Adressen fur verbundene Clients

DNS (auf WiFi-Zugangspunkt) Bereitstellung von DNS-Funktionalitat fur verbundene Clients

SSDP / DNS-SD Machen Sie das GX-Gerat im Netzwerk automatisch erkennbar
mDNS Machen Sie das GX-Gerat unter dem Namen venus.local erreichbar

20.3. Einhaltung

VEREINFACHTE EU-KONFORMITATSERKLARUNG: Hiermit erklart Victron Energy B.V., dass das Nucleo GX mit der
Richtlinie 2014/53/EU Ubereinstimmt. Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse
verfugbar: .

UK PSTI-KONFORMITATSERKLARUNG: Wir, Victron Energy B.V., bestatigen, dass unser Produkt Nucleo GX den
Sicherheitsanforderungen gemaf Anhang 1 der ,The Product Security and Telecommunications Infrastructure (Security
Requirements for Relevant Connectable Products) Regulations 2023“ entspricht (Die Verordnung Uber die Produktsicherheit und
die Telekommunikationsinfrastruktur (Sicherheitsanforderungen fur relevante anschlieRbare Produkte) von 2023). Die offizielle
Konformitatserklarung kann heruntergeladen werden unter .
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21.1. RV-C

21.1.1. Einfuhrung in RV-C

Das GX-Gerat bietet Integration mit einem RV-C-Netzwerk. Die Integration ist in zwei verschiedene Typen unterteilt:

1. RV-C out: Das GX-Gerat Gbertragt Daten an das RV-C-Netzwerk, wo sie von angeschlossenen Displays und Kontrollzentren
gelesen werden kénnen. Dazu gehéren Daten von Wechselrichtern/Ladegeréaten, Batterieladegeraten, Solarladegeraten,
Batterien und mehr.

2. RV-Cin: Das GX-Gerét liest Daten aus dem RV-C-Netzwerk, um sie dem Benutzer anzuzeigen (Tankfullstand) und zu
steuern (Lithionics-Batterien).

Weitere Einzelheiten zu den unterstitzten Meldungen (DGNs) sowohl fur RV-C out als auch fur RV-C finden Sie in den folgenden
Abschnitten.

Um RV-C zu aktivieren, wahlen Sie das RV-C-Profil fur einen der VE.Can-Anschliisse im Meni Einstellungen — Konnektivitat
aus.

Eine detaillierte Spezifikation des Protokolls und der Nachrichtendefinition ist 6ffentlich zuganglich unter hitps://www.rv-c_.com.

21.1.2. RV-C out

Generisch

Die RV-C-Hauptschnittstelle von GX und alle virtuellen Gerate melden die minimal erforderlichen DGNs:

[ oon | oow | oo

Product_ID OxFEEB Hersteller, Produkiname, Seriennummer
SOFTWARE_ID OxFEDA Software-Version

DM_RV Ox1FECA Fehlerdiagnose

DMO1" OxOFECA Fehlerdiagnose

* Zusatzlich zur DGN DM_RY 0x1FECA ist auch die J1939 DGN DM01 0xOFECA fur alle RV-C out Gerate angekundigt, um altere
RV-C-Wachter zu unterstutzen, die die DM_RV DGN nicht unterstitzen.

Hauptschnittstelle

Die GX-Hauptschnittstelle identifiziert sich als ,Control Panel* (DSA=68) auf RV-C und ist fur die Abfrage und Verarbeitung von
Daten von allen RV-C-Knoten zustandig.

Nachrichten zur Gleichstromquelle

Alle mit Gleichstrom verbundenen Gerate sind in der Lage, DC_SOURCE_STATUS_1 zu melden. Dazu gehdren die Dienste fir
Wechselrichter/Ladegerate, Wechselrichter, Ladegeréate, Batterien und Solarladegerate. VE Bus Wechselrichter/Ladegerat und
Batterie/BMS melden Gleichstrom und Spannung, alle anderen Geréate nur die Spannung.

Gemal der RV-C-Spezifikation darf nur ein Knoten Nachrichten zur Gleichstromquelle von derselben Instanz senden. Jeder
Geratetyp hat seine eigene Prioritat, mit der bestimmt wird, welcher Knoten die Nachrichten zur Gleichstromquelle senden muss.
Betrachten Sie das folgende System:

* Wechselrichter/Ladegerét (Gleichstromquelle Instanz 1, Prio 100)

+ Solarladegerat (Gleichstromquelle Instanz 1, Prio 90)

* Wechselstromladegerat mit 3 Ausgangen (Gleichstromquelle Instanz 1, 2 & 3, Prio 80)
+ Batteriemonitor (Gleichstromquelle Instanz 1, Prio 119)

In diesem Fall sendet der Batteriemonitor Daten zur Gleichstromquelle mit der Instanz 1, da diese die héchste Prioritat hat.
Zusatzlich sendet das Wechselstromladegerat die Daten zur Gleichstromquelle mit Instanz 2 und 3 (Ausgang 2 und 3), da es
keine anderen Gerate mit diesen Instanzen gibt. Weitere Informationen Gber Nachrichten zur Gleichstromquelle finden Sie im
Handbuch zur RV-C-Spezifikation. Kapitel 6.5.1 erklart den Prioritatsmechanismus.
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VE.Bus-Wechselrichter/Ladegerat
Geriite

Nur VE Bus MultiPlus/Quattro. Der Wechselrichter VE.Bus wird ebenfalls von diesem Dienst exportiert, allerdings wird die Anzahl
der Wechselstromeingénge dabei auf 0 gesetzt. Der DSA ist auf 66 (Wechselrichter #1) eingestellt.

Instanzen
N KontguriroarerBerih
Wechselrichter 1 1.13
Charger 1 1.13
Leitung Nr. 1 (L1) 0 0.1
Leitung Nr. 2 (L2) 1 0.1
Gleichstromquelle 1 1..250
Status
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 L1 AC-Ausgangsspannung, Strom, Frequenz

L2 AC-Ausgangsspannung, Strom, Frequenz

L2-Daten werden nicht gesendet, wenn sie
nicht konfiguriert sind

INVERTER_AC_STATUS_3 Ox1FFD5 Leistung L1 AC-Ausgang
Leistung L2 AC-Ausgang

L2-Daten werden nicht gesendet, wenn sie
nicht konfiguriert sind

INVERTER_STATUS Ox1FFD4 Wechselrichterstatus
CHARGER_AC_STATUS 1 0x1FFCA L1 AC-Eingangsspannung, Strom, Frequenz
L2 AC-Eingangsspannung, Strom, Frequenz

L2-Daten werden nicht gesendet, wenn sie
nicht konfiguriert sind

CHARGER_AC_STATUS 2 0x1FFC9 Eingangsstrombegrenzung
CHARGER_AC_STATUS_3C Ox1FFC8 Leistung L1 AC-Eingang
Leistung L2 AC-Eingang

L2-Daten werden nicht gesendet, wenn sie
nicht konfiguriert sind

Die Leistung ist immer positiv, auch im
Falle der Einspeisung

CHARGER_STATUS Ox1FFC7 Zustand des Ladegerats
CHARGER_STATUS_2 0x1FEA3 DC-Spannung /-strom

Die Prioritét des Ladegeriéts richtet sich
nach der Prioritit der Gleichstromquelle

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS Ox1FFC6B Maximaler Ladestrom
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2 0x1FF96 Eingangsstrombegrenzung,
Maximaler Ladestrom (%)
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD DC-Spannung /-strom
Feste Prioritdt von 100 (Wechselrichter/
Ladegerit)
DC_SOURCE_STATUS 2 0x1FFFC Batterietemperatur

Feste Prioritdt von 100 (Wechselrichter/
Ladegerit)

m‘@y\dqmn energy

Lur rowe

Seite 203 Anhang



Nucleo GX Handbuch

Befehle
INVERTER_COMMAND 1 0x1FFD3 Wechselrichter aktivieren/deaktivieren
CHARGER_COMMAND 1) 0x1FFC5 Ladegerat aktivieren/deaktivieren
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND Ox1FFC4 Maximaler Ladestrom Hinweis: Dies ist
eine dynamische Einstellung und wird
nach einem Neustart des Wechselrichters/
Ladegerits auf den Wert zuriickgesetzt, mit
dem das Gerét konfiguriert wurde.
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Eingangsstrombegrenzung des Ladegerats

1) Vom RV-C aus konnen Sie das Ladegerat und den Wechselrichter separat steuern. Diese beiden Ein-/Ausschaltwerte
werden dann zu einem einzigen Schalterwert kombiniert (wie auf der Seite VE.Bus in der GX-Benutzeroberflache zu sehen,
siehe oberstes Element im Screenshot unten). Wenn der Wechselrichter/Ladegerat eingeschaltet ist, fuhrt das Ausschalten des
Ladegerats dazu, dass nur der Wechselrichter funktioniert. Wenn Sie den Wechselrichter ausschalten, wird nur das Ladegerat
eingeschaltet (wenn Landstrom angeschlossen ist).

Victron definiert die folgenden Optionen zur Steuerung eines kombinierten Wechselrichters/Ladegeréats:

I Y N

Aus Wechselrichter und Ladegerat sind beide ausgeschaltet

Nur Wechselrichter Nur der Wechselrichter ist eingeschaltet

Nur Ladegerat Nur das Ladegerét ist eingeschaltet

Ein Sowohl der Wechselrichter als auch das Ladegerat sind eingeschaltet

Mit dieser Option wird das Schaltermeni angezeigt:

Inverter / Charger mode

On

Charger only

iwertes only

off

Cancel
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Wechselrichter
Gerite
Wechselrichter VE Direct und Wechselrichter RS. Der DSA ist auf 66 (Wechselrichter Nr. 1) eingestelit.

Instanzen
N KontguriroarerBerih
Wechselrichter 2 1.13
Leitung (L1) 0 0.1
Gleichstromquelle 1 1..250
Status
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 L1 AC-Ausgangsspannung, Strom, Frequenz
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 L1-Wechselstromausgangsleistung
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Wechselrichterstatus
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD DC voltage (DC-Stromspannung)
Feste Prioritdt von 60 (Wechselrichter)
Befehle
INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Wechselrichter aktivieren / deaktivieren / Last

erkennen
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Wechselstromladegerat
Gerite
Skylla-1, Skylla-1P44/IP65, Smart IP43 Ladegerat. Der DSA ist auf 74 eingestellt (Konverter Nr. 1).

Instanzen
[ ki | Sdeiosns | KonfgurerowrBersin
Charger 2 1.13
Leitung (L1) 0 0.1
Gleichstromquelle Nr. 1 1 1..250
Gleichstromquelle Nr. 2 2 1..250
Gleichstromquelle Nr. 3 3 1..250
Status
I -
CHARGER_AC_STATUS_1 0x1FFCA AC-Strom
CHARGER_AC_STATUS 2 0x1FFC9 Eingangsstrombegrenzung
CHARGER_STATUS Ox1FFC7 Zustand des Ladegerats
CHARGER_STATUS_2 0x1FEA3 Gleichstromquelle 1: Spannung,
Stromausgang 1
Gleichstromqguelle 2: Spannung,
Stromausgang 2
Gleichstromquelle 3: Spannung,
Stromausgang 3
Instanzen 2, 3 werden nicht gesendet, wenn
nicht vorhanden
Die Prioritédt des Ladegerits richtet sich
nach der Prioritit der Gleichstromquelle
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 2 0x1FF96 Eingangsstrombegrenzung
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD Gleichstromquelle 1: Spannung
Gleichstromquelle 2: Spannung
Gleichstromquelle 3: Spannung
Instanzen 2, 3 werden nicht gesendet, wenn
nicht vorhanden. Feste Prioritét von 80
(Ladegerat)
Befehle
I Y-
CHARGER_COMMAND Ox1FFC5 Ladegerat aktivieren/deaktivieren
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Eingangsstrombegrenzung

victron energy
Seite 206 Anhang



Nucleo GX Handbuch

Solar-Ladegerat
Gerite
BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. Der DSA ist auf 141 (Solarladeregler) eingestellt.

Instanzen

[ fdon | smdwansn: Kontigurirre Besich
Charger 1 1..250
Gleichstromquelle 1 1..250

Status
SOLAR_CONTROLLER_STATUS Ox1FEB3 Betriebszustand
SOLAR_CONTROLLER_STATUS 5 Ox1FE82 Gesamter Ertrag
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS Ox1FESBD Batteriespannung /-strom
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS Ox1FDFF PV-Spannung /-strom
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD DC voltage (DC-Stromspannung)

Feste Prioritdt von 90 (Ladegerét + 10)
victron energy
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Batterie/BMS

Gerate

BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, BMS-Can Batterien. Der DSA ist auf 69 (Ladezustand der Batterie -
Monitor) eingestellt.

Instanzen
N KontguriroarerBerih
Netz 1 0.120
Anlasser 2 0.120
Status
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD Spannung, Strom
Starterinstanz wird nicht gesendet, wenn
keine Starterbatterie vorhanden ist
DC_SOURCE_STATUS 2 0x1FFFC Temperatur, soc, Restzeit
DC_SOURCE_STATUS 4 Ox1FEC9 Gewilnschte maximale Spannung, Strom,
Ladezustand
Nur fiir Lynx Smart BMS (NG) gesendet
DC_SOURCE_STATUS 6 Ox1FECY HV-Grenzwert/Trennstatus, LV-Grenzwert/
Trennstatus
Nur fiir Lynx Smart BMS (NG) gesendet
und ohne Einhaltung der 2-Sekunden-
Vorwarnung im Falle einer BMS-Trennung
DC_SOURCE_STATUS_11 0x1FEAS Entlade-/Aufladezustand ein/aus, Kapazitat,
Leistung
Nur fiir Lynx Smart BMS (NG) gesendet
und ohne Einhaltung der 2-Sekunden-
Vorwarnung im Falle einer BMS-Trennung
DC_SOURCE_LOAD_CONTROL 0x1FDAS Gewinschter Ladezustand, minimale
Spannung, maximaler Strom
Nur fiir Lynx Smart BMS (NG) gesendet
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Tanks
Gerite

Integrierte Tanks, GX-Tank, N2K-Tanks. Der DSA ist fur LPG-Tanks auf 73 (LPG) und fur alle anderen Tanktypen auf 72 (Wasser/
Abfalltanksystem) eingestellt.

Instanzen
[ Fkion | Sandarinstne Konfiguriebare Besih
Tank 0 0.15
Status
TANK_STATUS Ox1FFB7 Flussigkeitstyp, relativer Fullstand, absoluter
Fullstand, Tankgroke
Auflésung auf 100 festgelegt
Befehle:
TANK CALIBRATION COMMAND Ox1FFB6 Tankgrolie

RV-C unterstutzt nur 4 Tankarten (0...3), wahrend Victron bis zu 11 Tankarten unterstitzt. Die Tabelle mit den zusatzlichen
Tankarten ist Victron-spezifisch und ist mit den von uns verwendeten Tankarten kompatibel.

Unterstiitzte Tankarten:

Verus A 20

Fliissigkeitstyp Flissigkeitscode Typ

Kraftstoff 0 4 (herstellerdefiniert)
SuBwasser 1 0

Abwasser (Grauwasser) 2 2
Lebendfischbehalter 3 5 (herstellerdefiniert)
Ol 4 6 (herstellerdefiniert)
Schwarzwasser 5 1

Benzin 6 7 (herstellerdefiniert)
Diesel 7 & (herstellerdefiniert)
LPG 8 3

LNG 9 9 (herstellerdefiniert)
Hydraulikol 10 10 (herstellerdefiniert)
Brauchwasser 11 11 (herstellerdefiniert)

Bitte beachten Sie, dass herstellerdefiniert bedeutet, dass diese Flussigkeitstypen nicht in RV-C definiert sind, sondern nur fir
Victron RV-C Gerate verwendet werden.

Lichtmaschine

Gerate

Orion XS und kompatible Lichtmaschinenregler von Drittanbietern, wie beispielsweise Wakespeed WS500. Der DSA ist auf 76
eingestellt (Laderegler).

Instanzen
[ Fkion | Sandarinste Konfiguriebare Besih
Charger 3 1.13
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I Confureae Berc

Gleichstromquelle 1 1..250
Status
CHARGER_STATUS Ox1FFC7 Ladezustand, Zielspannung (falls verflgbar),
Zielstrom (falls verfugbar), Prozentsatz (falls
verfugbar)
CHARGER_STATUS_2 0x1FEA3 Spannung, Strom

Die Prioritédt des Ladegerits richtet sich
nach der Prioritit der Gleichstromquelle

CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFCB Batteriesensor, maximaler Ladestrom
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD Gleichstromspannung

Feste Prioritdt von 70

Befehle
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Ladegerat aktivieren/deaktivieren

Automatischer Start/Stopp des Generators
Gerite

Es sind bis zu zwei Instanzen fur den automatischen Start/Stopp des GX-Generators zu erwarten, jede mit eigenem SA. Einer fir
die vom GX-Relais gesteuerte Instanz und einer fur ein angeschlossenes Aggregat, z. B. ein Hatz. Der DSA ist auf 65 eingestellt
(Regler fur Generatorstart).

Instanzen
N.z.
Status
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_STATUS Ox1FED5 Auf OEM-Schalter deaktivieren
Befehle
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_COMMA Ox1FED4 Auf OEM-Schalter deaktivieren
ND
GENERATOR_DEMAND_CONFIGURATION_ Ox1FEE6G Auf OEM-Schalter deaktivieren
COMMAND

Da diesen Befehls-DGNs die Instanziierung fehlt, sind alle Instanzen fiir den automatischen Start/Stopp des GX-
Generators betroffen.
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21.1.3. DGN 60928 Eindeutige Identifikationsnummerb]n

Die eindeutige Identifikationsnummer wird in der internen CAN-Bus-Geratedatenbank des GX-Gerats verwendet, um Geréate bei
der Adressbestimmung zu vergleichen.

Um Storungen auf dem CAN-Bus zu vermeiden, missen Sie das zweite GX-Gerat auf den eindeutigen Identitatsbereich von
1000 bis 1499 einstellen. Dies kann erreicht werden, indem der eindeutige Identitatsselektierer auf 2 (2 * 500) gesetzt wird. Dies
funktioniert genauso wie bei VE.Can, siehe Abschnitt PGN 60928 NAME Eindeutige Identitatsnummern.

VE Can port 1
CAN-bus profile RV-C (250 Kbit/'s

Devices

Das GX-Gerat weist jedem virtuellen Gerét eine individuelle,
eindeutige Identifikationsnummer zu. Andern Sie diese nur, wenn
Sie mehrere GX-Geréte in einem RV-C-Netzwerk verwenden. e e

Unique idantity mamber selector [2]

Check Unique id numbers Press to check |

Metwork status

21.14.RV-Cin

Tanks

Geprift mit Garnet Seelevel Il 709 und Tanks aus der RV-C out-Funktion eines anderen GX-Gerats.
Batterien

Lithionics und BattleBorn sind die einzigen unterstitzten RV-C-Batterien (einschlieflich DVCC-Unterstitzung).
Lichtmaschinen

Seit Version 3.xx wird Wakespeed WS500 (-PRO) und Arco Zeus unterstutzt. Far die Integration mit dem Lynx Smart BMS (NG)
Uber RV-C ist es zwingend erforderlich, den Kontakt Laden zulassen des BMS fest mit dem Lichtmaschinenregler zu verdrahten.

21.1.5. Gerateklassen

Dieser Abschnitt gibt einen grundlegenden Uberblick dariiber, wie die einzelnen Gerateklassen an der RV-C-Spezifikation
teilnehmen. In jedem Fall wird die ,Level 1°-Integration weitgehend unterstitzt (Basisbetrieb), wobei von Fall zu Fall
Erweiterungen vorgenommen werden.

Unabhéngige AC-Ladegerite

* Die AC-basierte Ladegerateklasse teilt ihren Betriebs- und Konfigurationsstatus mit Hilfe der CHARGER_xx-Gruppe von RV-C-
Nachrichten mit. Die Benutzersteuerung muss das Ein- und Ausschalten Gber das RV-C-Protokoll sowie die Einstellung der
Grenzwerte fur die Landstromversorgung (AC) umfassen.

Unabhéngige AC-Wechselrichter

* Diese Klasse von AC-Wechselrichtern meldet ihren Betriebszustand Gber die Gruppe INVERTER_xx der RV-C-Mitteilungen.
Der eingehende Befehl ist auf ein/aus (aktivieren/deaktivieren) tber RV-C beschrankt.

AC-Ladegerit / -Wechselrichter

* Kombinierter Wechselrichter/Ladegerat - zeigt sowohl CHARGER_xx als auch INVERTER_xx Meldungen an.

Solarregler

* Die Solarladegerate melden ihren Betriebsstatus in Echtzeit.

Ladezustandsmesser

* Ladezustandsmesser konnen dazu verwendet werden, den aktuellen Batteriestatus Gber RV-C zu melden: Spannung, Strom,
Temperatur, Ladezustand, usw. RV-C verlangt, dass immer nur EIN Gerat fur eine bestimmte Batterie antwortet. Wenn also ein
geeignetes BMS installiert ist, wird dieses die Datenquelle sein.

BMS (unterstiitzt von Victron oder Victron-Drittanbietern)

* In vielen Fallen wird/werden die Batterie(n) im System direkt an ein Victron Cerbo GX, Cerbo-S GX, Nucleo GX oder Ekrano
GX angeschlossen sein, entweder Uber Victron-Gerate oder Gber unterstitzte kompatible BMS von Drittanbietern. Solche
Batterien sollten in der RV-C-Umgebung tber die DC_SOURCE_STATUSxx-Nachrichten dargestellt werden.

Tankfiillstandsmesser
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* Tankzahler werden in RV-C-Nachrichten Ubersetzt, wobei die bestehenden Tank-1Ds/\VRM-Instanznummern weitergefihrt
werden.

21.1.6. Instanziibersetzung

RV-C nutzt Instanzen auf verschiedene Arten:
+ Gleichstromquelleninstanz

+ AC-Leitung

+ Gerateinstanz (kontextabhangig)

Jede Verwendung der Instanz hat eine bestimmte Bedeutung, und ein bestimmtes Gerét kann zeitweise eine oder mehrere dieser
Instanzen verwenden.

Gleichstromquelleninstanz

In RV-C ist eine Gleichstromquelle etwas, das Energie erzeugen und (optional) speichern kann. In der Regel eine Batterie, es
kann aber auch eine Brennstoffzelle oder die Ausgangsseite eines Gleichstromschitzes/Trennschalters sein.

Eine Gleichstromquelle kann als ein Batteriesystem und der dazugehdérige physikalische Bus betrachtet werden, z. B. die
Hausbatterie, die Gleichstromsammelschiene und die Gleichstromverkabelung. Gleichstromquelleninstanzen werden verwendet,
um nachfolgende Geréate (z. B. ein Ladegerat oder einen Wechselrichter) mit dem ,Gleichstrombus™ zu verkniipfen, an den sie
angeschlossen sind.

Auf diese Weise ist es mdglich, die Verbindung aller Gerate mit ihrem DC-Bus tber den Wert ihrer Gleichstromguelleninstanz
darzustellen (Starterbatterie und ihre Lichtmaschine, Hausbatterie und ihre Ladegerate usw.).

Beachten Sie, dass in einigen Fallen (z. B. bei einem DC-DC-Wandler oder einem Schtz) ein Gerat mit zwei verschiedenen
Gleichstromquelleninstanzen verbunden sein kann. So wirde z. B. ein DC-DC-Wandler mit den beiden  Batterien” assoziiert, an
die er angeschlossen ist, wahrend ein Schitz mit der Batterie assoziiert werden konnte, an die es angeschlossen ist, wobei eine
separate Gleichstromquelleninstanz dann der nachfolgende DC-Bus auf der Lastseite des Schiitzes darstellt.

Obwohl Victron in der Lage ist, mehr als eine Batterie (eine Haus- und eine Starterbatterie) zu unterstitzen, liegt der Schwerpunkt
auf einer Batterie. Das dbus-rvc-Modul stellt dem RV-C die ,primare” Batterie als ,Gleichstromquelleninstanz = 1" (Hausbatterie)
Information zur Verfigung.

Falls vorhanden, werden zuséatzliche Victron-Messgerate mit Gleichstromquelleninstanzen von 2 dargestellt. Als Beispiel sei die
optionale Spannungsmessung der Starterbatterie an SmartShunts genannt.

Wechselstromleitung

Die Wechselstromleitung ist viel einfacher, da RV-C von einem begrenzten Wechselstromsystem ausgeht, das tblicherweise als
Leitung 1 oder Leitung 2 definiert ist. Victron unterstutzt dreiphasige Systeme, was in der RV-C-Spezifikation nicht enthalten ist.
Alle Installationen mit 3-Phasen-Systemen werden vom dbus-RVC-Modul nicht unterstitzt und AC-bezogene RV-C-Meldungen
werden entsprechend unterdriickt.

Geriteinstanz

Die Gerateinstanz ist eine Mdoglichkeit, verschiedene physische Gerate desselben Typs voneinander zu trennen. Beispiel:
Wenn eine Anlage zwei Wechselstrom-Ladegerate enthalt, die an dieselbe Batterie angeschlossen sind, wirde so jedem eine
eigene Gerateinstanz zugewiesen, wahrend beide dieselbe Gleichstromquelleninstanz nutzen wirden Jedes Ladegerat ware
auch mit einer Wechselstromleitung verbunden, die zwar dieselbe sein kann, aber nicht sein muss. Auf diese Weise wird das
AC-Ladegerat vollstandig durch seine AC- und DC-Verkabelung beschrieben, wahrend es durch seine Gerateinstanz eindeutig
identifiziert werden kann.

Gerateinstanzen sind innerhalb einer bestimmten Klasse von Geraten relevant. Ein Wechselstrom-Ladegerat kann die
Gerateinstanzen 1 und 2 definieren, die nicht mit den Gerateinstanzen 1 und 2 eines Gleichstrom-Motorsteuergerats verbunden
sind.

Mit Ausnahme der Tankiberwachung sind die Gerateinstanzen fur jede spezifische Gerateklasse fest als 1
programmiert.

21.1.7. RV-C Fehler- und Storungsbeseitigung
RV-C-Fehlermeldungen:

* Fehlerzustande werden tber die DGNs DM_RV (0x1FECA) und J1939 DMO01 (0x1FECA) gemeldet.

+ In Version 1 werden die Bits fir den Betriebsstatus, das gelbe und das rote Leuchtfeld unterstiitzt, da sie in DSA gespeichert
sind.
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* SPN wird unter normalen Bedingungen auf OxFFFFFF gesetzt und immer dann auf 0x0, wenn eine Warnung oder ein
Fehlerzustand in unterstitzten Victron-Geraten vorliegt.

* FMI wird stets auf 0x1F (Failure mode not available) gesetzt.

Diese einfache Zuordnung ermaoglicht die Anzeige eines Alarm- oder Fehlerzustands in einem bestimmten Victron-Gerat auf
externen Benutzerdisplays, so dass der Benutzer die Victron-Diagnosehilfen fir zuséatzliche Erkenntnisse nutzen kann.

m%ﬁqron energy
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21.1.8. RV-C-Gerateprioritat

Ein entscheidendes Konzept beim RV-C ist die Anwendung von Geréteprioritdten.

Die Prioritat eines bestimmten Gerats wirkt sich darauf aus, ob es DGNs senden darf (z. B. sollte ein BMS mit einer héheren
Prioritat Details zum Batteriestatus senden, wahrend ein MPPT-Regler mit einer niedrigeren Prioritat zurtickstehen sollte).

Die Gerdéteprioritdt wird manchmal auch verwendet, um bestimmte Knoten anderen vorzuziehen, so kann es z. B. winschenswert
sein, Landstrom statt Wechselstrom zu verwenden.

Bei der Implementierung von dbus-rvc werden die folgenden Prioritaten in den Uibertragenen Nachrichten fest einprogrammiert:

+ DC_SOURCE_STATUS_xx-Meldungen: Prioritat = 120 (SoC/BMS)
*+ SOLAR_ xx-Meldungen: Prioritat des Ladegerats = 110
* CHARGER »xx-Meldungen (Wechselrichter/Ladegerate): Prioritat des Ladegeréats = 100

* CHARGER xx-Meldungen (AC-Ladegerate): Prioritat des Ladegerats = 80
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21.2. Nucleo GX MaRe
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21.3. Modbus-Halteregister fur den ComAp InteliLite 4-Regler

In der folgenden Tabelle ist die erforderliche ComAp-Modbus-Konfiguration aufgefiihrt. Zusatzlich zu den aufgefihrten
Halteregistern wird Spule 4700 zum Starten und Stoppen des Aggregats verwendet.

Tabelle 1. Halteregister

m_mn-mm

01004 10123 U/min U/min int16 Motor
01006 9152 T-Kahlmittel °C int16 0 Regler E/A
01008 9151 P-OI bar int16 1 Regler E/A
01013 - 8206 Betriebsstunden h int32 1 Statistiken
01014
01020 8202 Last P kw int16 0 Last
01021 8524 Last P L1 kw int16 0 Last
01022 8525 LastP L2 kw int16 0 Last
01023 8526 Last P L3 kw int16 0 Last
01036 8210 Generatorfrequenz Hz uint16 1 Generator
01037 8192 Generatorspannung L1-N A uint16 0 Generator
01038 8193 Generatorspannung L2-N A uint16 0 Generator
01039 8194 Generatorspannung L3-N A uint16 0 Generator
01043 8198 Laststrom L1 A uint16 0 Last
01044 8199 Laststrom L2 A uint16 0 Last
01045 8200 Laststrom L3 A uint16 0 Last
01053 8213 Batterie-Volt A int16 1 Regler E/A
01055 9153 Kraftstoffstand % int16 0 Regler E/A
01263 - 8205 Aggregat kWh kWh int32 0 Statistiken
01264
01298 9244 Motorzustand String-Liste Info
01301 12944 Anschlusstyp String-Liste Info
01307 - 24501 ID-String Langer String Info
01322
01323 - 24339 FW-Version Kurzer String Info
01330
01382 9887 Reglermodus String-Liste Info
03000 - 8637 Aggregatname Kurzer String Grundeinstellungen / Name
03007
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21.4. Modbus-Halteregister fur unterstutzte DSE-Aggregateregler

In der folgenden Tabelle sind die Modbus-Halteregister aufgefuhrt, die das GX-Gerat ausliest. Beachten Sie, dass diese
Modbus-Tabelle die DSE-Registerliste wiedergibt, nicht die des GX-Gerats. Diese Definitionen folgen dem Deep Sea Electronics
GenComm Standard (Version 2.236 MF). Die Modbus-Registerliste zum Auslesen dieser Daten aus dem GX-Gerét finden Sie im

Abschnitt Downloads auf der Victron-Website.

Die in der Spalte Anmerkungen als erforderlich gekennzeichneten Register sind entscheidend fur die Identifizierung der DSE-
Aggregatregler im GX-Gerat und fur den ordnungsgemafen Betrieb des Victron-Okosystems mit dem Generator. Nehmen Sie
keine Anderungen vor. Alle anderen Register sind optional.

Hinweis: Seite und Registerversalz sind Begriffe aus dem DSE GenComm Standard.

Tabelle 2. Halteregister

I e S

Herstellercode

Erforderlich fur die
Identifizierung von DSE-

769 3 1 Modelinummer Reglern
770 3 2 Seriennummer
772 3 4 Steuerungsmodus
1024 4 0 Oldruck kPa
1025 4 1 Kuhimitteltemperatur °C
1026 4 2 Oltemperatur °C
1027 4 3 Kraftstoffstand %
1029 4 5 Batteriespannung des A
Motors
1030 4 6 Motordrehzanhl U/min
1031 4 7 Generatorfrequenz Hz
1032 4 8 Generatorspannung L1-N A
1034 4 10 Generatorspannung L2-N A
1036 4 12 Generatorspannung L3-N A
1044 4 20 Generatorstrom L1 A
1046 4 22 Generatorstrom L2 A
1048 4 24 Generatorstrom L3 A Erforderlich fur den
1052 4 28 Generator-Watt L1 W ordnung_'g.gemé[&en Betrieb des
1054 4 30 Generator-Watt L2 w Vietron-Okosystems
1056 4 32 Generator-Watt L3 w
1536 6 0 Gesamt-Watt des w
Generators
1558 6 22 % der maximalen Leistung %
des Generators
1798 7 6 Motorlaufzeit Sekunden
1800 7 8 Generator pos. kKW kWh
Stunden
1808 7 16 Anzahl der Starts
Von 2048 8 Alarmbedingungen
4096 bis 4103 16 Steuerregister
Von 39424 154 Alarmbedingungen
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21.5. Glossar

Die im gesamten GX-Handbuch verwendeten Begriffe und Abkirzungen sind hier zur schnellen Orientierung zusammengestelit.
Hat ein Begriff im Victron-Okosystem eine spezifische Bedeutung, wird diese Bedeutung angegeben und nicht eine allgemeine
Definition.

it
Wechselstrom (Alternating Current, AC)

Strom, dessen Richtung sich in regelmafigen Abstanden umkehrt, wie er beispielsweise aus dem Netz, von einem Generator
oder Gber einen Landstromanschluss geliefert wird.

Assistent

Ein kleines Programm, das tUber VEConfigure auf einen Multi oder Quattro zur Erweiterung um bestimmte Funktionen geladen
wird, wie beispielsweise der ESS-Assistent, der den ESS-Modus aktiviert, oder ein Stromsensor-Assistent, der einen externen
Stromwandler ausliest. Dies ist nicht zu verwechseln mit ,Home Assistant®, einer unabhangigen Hausautomationsplattform eines
Drittanbieters, die im Handbuch einmal erwahnt wird.

BatteryLife

Ein ESS-Lade- und Entladealgorithmus, der als Modus ,Optimiert mit BatteryLife* ausgewahlt wurde und einen dynamischen
Mindest-SoC-Grenzwert zum Schutz der Batterie steuert, wobei bei geringer Solarertragsleistung einer vollstandigen
Wiederaufladung Vorrang eingeraumt wird. Der Status wird als einer der folgenden drei Zustande angegeben: Eigenverbrauch,
Aufrechterhaltung oder Aufladen.

BLE (Bluetooth Low Energy)

Der Bluetooth-Standard, der vom GX-Gerét und von den unterstitzten Sensoren (Mopeka, Ruuvi, Gobius und andere) fir
drahtlose Kurzstreckenverbindungen mit geringem Stromverbrauch verwendet wird.

BMS (Battery Management System)

Die Elektronik, die sich im Inneren einer Batterie befindet oder an dieser angebracht ist und deren Zustand Giberwacht sowie in
verwalteten Systemen die Lade- und Entladegrenzen (siehe CVL, CCL, DCL) Gber den CAN-Bus an das GX-Gerat tUbermittelt.

BMV

Das Sortiment an Batteriemonitoren von Victron. Ein Giber VE Direct oder VE.Can verbundener BMVY kann als SoC-Quelle
(Ladezustand) fur das System dienen.

CAN-bus

Ein robuster Zweidraht-Kommunikationsbus, der fur VE.Can, NMEA 2000 und RV-C verwendet wird. Mehrere Gerate nutzen
dasselbe Kabelpaar und Ubertragen kurze Datennachrichten untereinander.

CCGX (Color Control GX)
Das GX-Gerat, dessen Nachfolger das Ekrano GX ist.
CCL (Charge Current Limit, Ladestrombegrenzung)

Der maximale Ladestrom, den eine Batterie aufnehmen kann; dieser Wert wird von einer Gber ein BMS gesteuerten Batterie
gemeldet, damit verbundene Ladegerate diesen Wert nicht Gberschreiten.

CVL (Charge Voltage Limit, Ladespannungsbegrenzung)

Die maximale Ladespannung, die eine Batterie akzeptiert; dieser Wert wird von einer Gber ein BMS gesteuerten Batterie
gemeldet und von verbundenen Wechselrichtern/Ladegeraten sowie Solarladegeraten beachtet, wenn DVCC aktiviert ist.

DCL (Discharge Current Limit, Entladestrombegrenzung)

Der maximale Strom, der aus einer von einem BMS gesteuerten Batterie bezogen werden darf; dieser Wert wird von DVCC-
fahigen Systemen zum Schutz der Batterie verwendet.

DGN (Datengruppennummer)

Das RV-C-Aquivalent einer PGN, eine numerische Kennung, die den Geréaten in einem RV-C-Netzwerk mitteilt, welche Art von
Daten eine Nachricht enthalt.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol)

Der Mechanismus, den die meisten Router verwenden, um dem GX-Geréat in einem Netzwerk automatisch eine IP-Adresse
zuzuweisen, anstatt diese manuell einzugeben.

Digitaler Eingang

Ein physischer Eingang am GX-Gerat, der ein einfaches Signal zum Ein-/Ausschalten erfasst und beispielsweise zur Erkennung
einer laufenden Bilgenpumpe, eines Turschalters oder eines Statussignals des Generators dient.

DVCC (Distributed Voltage and Current Control, Verteilte Spannungs- und Stromregelung)
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Eine Einstellung am GX-Geréat (Einstellungen, Systemkonfiguration, Ladesteuerung), die das GX-Gerat von einem passiven
Uberwachungsgerat in einen aktiven Regler verwandelt, der die Ladespannung und den Ladestrom tber alle verbundenen
Ladegerate und die Batterie hinweg koordiniert.

EEBUS

Ein europaischer Kommunikationsstandard fur intelligente Netze, der vom GX-Gerat unterstitzt wird und die Interaktion mit
kompatiblen Energiegeraten wie Warmepumpen ermdglicht.

EGX
Kurzform fur das Ekrano GX.
ESS (Energiespeichersystem)

Ein Victron-Systemkonzept fur netzgekoppelte Installationen, das einen Multi- oder Quattro-Wechselrichter/Ladegerat, ein GX-
Gerat und eine Batterie erfordert und meist mit einer Solaranlage kombiniert wird. Es speichert Solarenergie zur spateren
Nutzung, sorgt bei einem Netzausfall weiterhin fur die Stromversorgung und kann je nach Konfiguration und den geltenden
lokalen Netzvorschriften automatisch Strom aus dem Netz beziehen oder in das Netz einspeisen.

EVCS (EV Charging Station)

Eine Ladestation fur Elektrofahrzeuge von Victron, die vom GX-Gerat tberwacht und — je nach Konfiguration — gesteuert werden
kann.

GPS

Wird vom GX-Gerét (Uber USB-GPS oder NMEA 2000-GPS) zur Bereitstellung von Positions- und Zeitdaten verwendet; dies ist
vor allem fur maritime und mobile Installationen relevant.

GX-Gerit

Der Oberbegriff fur alle Victron-Kommunikationszentren, auf denen das Venus-Betriebssystem ausgefuhrt wird, einschlieflich des
Ekrano GX, Cerbo GX, Cerbo S GX und Venus GX.

10 Extender

Abkurzung fur den GX 10-Extender 150, ein Gber USB verbundenes Zubehorteil, das ein GX-Gerat um zusatzliche Relais-,
Digitaleingangs- und PWM-Ausgange erweitert.

IP-Schutzklasse (Ingress Protection)

Ein zweistelliger Code (z. B. IP43, IP54, IP65), der angibt, wie gut ein Gerat gegen Staub und Wasser abgedichtet ist. Hohere
Werte bedeuten einen besseren Schutz; im Handbuch sind unterschiedliche Schutzklassen fur die Vorder- und Riickseite des
GX-Gehauses angegeben.

J1939

Der zugrunde liegende CAN-Bus-Standard, der von der SAE definiert wurde und auf dem sowohl NMEA 2000 als auch RV-C
aufbauen.

LAN (Local Area Network)

Ein kabelgebundenes Netzwerk oder WiFi-Netzwerk, das auf einen Standort beschrankt ist und dazu dient, auf die Remote
Console des GX-Gerats zuzugreifen, ohne das Interet zu nutzen.

LTE (Long-Term Evolution)

Die technische Bezeichnung fir den 4G-Mobilfunkdatenstandard. Das optionale GX LTE 4G-Zubehor, das bei fehlender 4G-
Abdeckung automatisch auf 3G oder 2G ausweicht, ermoglicht einem GX-Gerat eine eigene Mobilfunk-Internetverbindung. Es
stellt nur eine Verbindung zum GX-Gerét selbst her; diese Verbindung wird nicht mit Laptops, Smartphones oder anderen
Geraten geteilt.

MFD (Multifunktionsdisplay)

Ein Kartenplotter oder Multifunktionsdisplay von Marken wie Raymarine, Navico, Garmin oder Furuno, das Victron-Systemdaten
entweder Uber eine markenspezifische App-Integration oder direkt aber NMEA 2000 anzeigen kann.

MK3-USB

Eine Victron-Schnittstelle, die zur Verbindung eines sekundaren VE Bus-Systems mit einem GX-Gerat dient. Auf diese Weise
verbundene Systeme werden standardmafig nicht von DVCC gesteuert.

Modbus TCP

Ein industrietaugliches Kommunikationsprotokoll, das das GX-Gerat GUber das Netzwerk bereitstellen kann und das von
Uberwachungs- oder Automatisierungssystemen von Drittanbietern genutzt wird, insbesondere von digitalen Eingangen und
Integrationen mit Reglern fur Generatoren, wie sie im Handbuch beschrieben sind.

MPPT (Maximum Power Point Tracking)
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Das Sortiment an Solarladereglern von Victron, die die aus einer Solaranlage bezogene Leistung optimieren. Das GX-Gerat wird
Uber VE Direct oder VE.Can angeschlossen.

MQTT

Ein einfaches Messaging-Protokoll, an das das GX-Gerat Daten senden kann; es wird fur benutzerdefinierte Integrationen wie
beispielsweise Hausautomation oder Node-RED verwendet.

Multi / Quattro

Kurzbezeichnung fur die Wechselrichter/Ladegerate der Serien MultiPlus und Quattro von Victron, bei denen es sich um die
Gerate handelt, die am haufigsten Gber den VE.Bus mit einem GX-Gerat verbunden werden.

NMEA 2000

Ein CAN-Bus-Standard fur den maritimen Bereich (basierend auf J1939), der es Navigationselektronik, Sensoren und
dem GX-Gerat erméglicht, Daten wie Tankfullstande, Batteriestatus und GPS-Position mit einem Kartenplotter oder einem
Multifunktionsdisplay auszutauschen.

NO / NC (normalerweise offen / normalerweise geschlossen)

Relaiskontakzustande, die fur die integrierten Relais des GX-Gerats und andere relaisgesteuerte Verkablungen verwendet
werden, wie beispielsweise Start- und Stopsignale fur Generatoren. ,Normalerweise offen” bedeutet, dass der Kontakt offen
bleibt, bis er ausgeldst wird; ,Normalerweise geschlossen® ist das Gegenteil davon.

Node-RED

Ein visuelles Programmierwerkzeug, das auf dem GX-Gerat ausgefihrt werden kann, um benutzerdefinierte Automatisierungen
und virtuelle Schalter zu erstellen, die Gber die Mdglichkeiten der Standardmenas hinausgehen.

Opportunity Loads

Eine Funktion des GX-Geréts, die Uberschissigen Solarstrom automatisch an flexible Wechselstromlasten (beispielsweise eine
Ladestation fur Elektrofahrzeuge oder einen Wassererhitzer) weiterleitet, sobald die Batterie ausreichend aufgeladen ist.

PGN (Parametergruppennummer)

Die NMEA-2000-Kennung, die den Geraten mitteilt, welche Art von Daten eine Nachricht enthalt; vergleichbar mit einer
Nachrichtentypnummer.

Remote Console

Die Benutzeroberflache eines GX-Gerats, die Uber das lokale Netzwerk, Gber den integrierten WiFi-Zugangspunkt oder aber VRM
aufgerufen wird.

RGBW/CCT

Arten von Beleuchtungsausgangen, die das GX-Geréat steuern kann: RGBW mischt die Kanale Rot, Grin, Blau und Weil fur die
Farbbeleuchtung, wéahrend CCT (Correlated Colour Temperature) die Lichtfarbe zwischen Warmweil und Kaltweil? einstellt.

RS485

Ein Standard fur die kabelgebundene serielle Kommunikation, der von einigen Generatorsteuerungen (DSE, ComAp, ClearView)
und anderen Geraten von Drittanbietern verwendet wird, um ein GX-Gerat zu verbinden.

RV-C (Recreational Vehicle Controller Area Network)

Ein auf dem CAN-Bus basierendes Protokoll, das in seiner Funktion dem NMEA 2000 ahnelt und vor allem in Nordamerika zum
Einsatz kommt, damit Gerate und Bedienpaneele in Wohnmobilen miteinander kommunizieren kénnen.

SCS (Shared Current Sense, Gemeinsamer Stromsensor)

Eine DVCC-Funktion, bei der das GX-Gerat einen gemessenen Batteriestromwert an verbundene Ladegerate weiterleitet, sodass
diese keinen eigenen Stromsensor bendtigen.

SoC (State of Charge, Ladezustand)
Die verbleibende Ladung einer Batterie, angegeben in Prozent.
STS (Shared Temperature Sense, Gemeinsamer Temperatursensor)

Eine DVCC-Funktion, bei der das GX-Gerat die gemessene Batterietemperatur an verbundene Ladegerate weiterleitet, damit
diese den Ladevorgang entsprechend anpassen kénnen.

SVS (Shared Voltage Senseem, Gemeinsamer Spannungsensor)

Eine DVCC-Funktion, die standardmaliig aktiviert ist und bei der das GX-Gerat den genauesten verfugbaren Messwert fur die
Batteriespannung auswahit und diesen an die verbundenen Ladegerate weiterleitet.

TCP /UDP

Die beiden grundlegenden Arten, wie Gerate Daten tber ein Netzwerk austauschen.
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Nucleo GX Handbuch

UsB

Wird am GX-Gerat fur Firmware-Aktualisierungen von einem USB-5Stick, zum Verbinden des 10 Extenders und anderer Victron-
USB-Geréte sowie fir bestimmtes Zubehor von Drittanbietern verwendet.

VE.Bus

Der von Victron entwickelte Kommunikationsbus, der hauptsachlich dazu dient, einen oder mehrere MultiPlus- oder Quattro-
Wechselrichter/Ladegerate mit einem GX-Gerat zu verbinden.

VE.Can

Die von Victron implementierte CAN-Bus-Schnittstelle dient zum Verbinden von Victron-CAN-Bus-Geraten oder alternativ zur
Nutzung von NMEA 2000 oder RV-C aber denselben physischen Anschluss.

VE.Direct

Der Punkt-zu-Punkt-Kommunikationsanschluss (Kabel oder Bluetooth), der von einzelnen Geraten wie einem BMV, einem MPPT,
einem Orion XS oder einem Smart IP43-Ladegerat genutzt wird.

Venus OS
Das Betriebssystem, das auf jedem GX-Gerat lauft.
VRM (Victron Remote Management)

Das kostenlose Cloud-Portal von Victron fir Uberwachung, Fernkonfiguration, Alarmmeldungen und Firmware-Aktualisierungen
per Fernzugriff. Erfordert eine Internetverbindung des GX-Gerats.

WiFi-Zugangspunkt

Ein Modus, in dem das GX-Geréat ein eigenes WiFi-Netzwerk erstellt, sodass sich ein Smartphone oder Laptop ohne
vorhandenen Router direkt damit verbinden kann; dies ist besonders bei der Ersteinrichtung hilfreich.
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